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Regulatory wspétczynnika mocy Novar 1005/1007/1005D/1007D
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Niniejsza wersja skrocona instrukcji zawiera opis regulatoréw typu NOVAR1005, 1007, 1005D, 1007D. Petna instrukcja obstugi
zawierajaca szczegbtowy opis wszystkich regulatorow i znajduje sie w sekcji do pobrania na stronie producenta
www.kmbsystems.eu.

Utrzymanie, serwis

Linia regulatoréw wsp6tczynnika mocy NOVAR nie wymaga zadnej konserwacji. Dla niezawodnego dziatania nalezy postepowaé
tylko zgodne z warunkami okreslonymi w instrukcji oraz zapobiega¢ uszkodzeniom mechanicznym urzadzenia.

Zasilanie regulatora jest jednofazowe i chronione bezpiecznikiem okreslonym, jako T0.5A. Wymiany bezpiecznika moze dokonaé
jedynie wykwalifikowany personel dostawcy sterownika.

W przypadku uszkodzen tego urzadzenia (awarii) nalezy zwrdci¢ sie bezposrednio do dostawcy.

W razie wysytki produkt musi by¢ prawidtowo zabezpieczony, aby zapobiec uszkodzeniu w transporcie. Wraz z produktem nalezy
przestaC opis problemu, uszkodzenia lub jego objawdw. W przypadku napraw w ramach gwarancji nalezy dostarczy karte
gwarancyjng. W przypadku napraw pogwarancyjnych nalezy dotaczy¢ pismo zlecajace naprawe regulatora.

Karta gwarancyjna

Okres gwarancji wynosi 24 miesigce od daty zakupu, jednak nie diuzej niz 30 miesiecy od daty wysytki z magazynu producenta.
Problemy w okresie gwaranciji, ewidentnie spowodowane btedem materiatu, wykonania lub projektowania zostang naprawione
bezptatnie przez producenta lub upowazniong organizacje obstugi.

Gwarancja traci waznos¢, jesli uzytkownik dokonuje nieautoryzowanych modyfikacji lub zmian w urzadzeniu, dokonuje podtaczen
ze znaczng iloScig urzadzen, eksploatuje urzadzenie w niewtasciwy, niezgodny z instrukcjg sposab.

Typ produktu: NOVAR..........ccccvvirniininnn. NUMET SEIYJNY .o
Data WYSYIKI: .o koficowa kontrola jakoSCi: .........c.cocvvrerieininns
Piecze¢ producenta:

data zakupu: ........cccoevrivnieneee, pieczatka dostawcy:



1. Instalacja

1.1 Informacje ogdlne

Regulatory typu Novar 1005/1007 sg wykonane z tworzywa sztucznego i przystosowane do montazu w panelu rozdzielni. Pozycja
umieszczenia urzadzenia musi by¢ zgodna z uchwytami zabezpieczajgcymi. Regulatory Novar 1005D/1007D sg przeznaczone do
montazu na szyne DIN35.

Wewnatrz obudowy rozdzielnicy musi by¢ zachowany naturalny obieg powietrza, a w sgsiedztwie regulatora nie moze znajdowac

sie inne urzadzenie bedace zrédtem ciepta.

1.2 Podfaczenie

Do podtaczenia regulatora Novar 1005/1007 stuzy wtyk, ktéry znajduje sie na tylnej Scianie urzadzenia (zaciski sSrubowe).
Urzadzenia typu Novar 1005D/1007D wyposazone sg w zaciski $rubowe. Dla typowego podtaczenia do sieci zatgczono przyktady
na koncu tej instrukcji. Maksymalny przekréj przewodow potgczeniowych wynosi 2,5 mm?2,

1.2.1 Zasilanie

1.2.1.1 Regulatory Novar 1005/1007

Napiecie podtacza sig do koncowek 4 (L1) i3 (N). Obwdd zasilania musi by¢ na zewnatrz zabezpieczony (patrz rozdziat ponizej
Zabezpieczenie). Napiecie zasilania jest rowniez napieciem pomiarowym.

Zasilanie terminala 4 (L1) jest wewnetrznie podtaczone do wspdinego bieguna przekaznikow wyjsciowych. Konieczne jest, aby
wielko$¢ zabezpieczenia obwodu zasilania zostato dobrane z uwzglednieniem mocy stycznikdw wyjsciowych.

1.2.1.2 Regulatory Novar 1005D/1007D

Zrodto zasilania jest podtaczane do zaciskow 16 (L1) i 18 (N). Obwdd zasilania musi byé na zewnatrz zabezpieczony (patrz
rozdziat ponizej Zabezpieczenie). Napiecie zasilania jest réwniez napieciem pomiarowym. W modelu Novar 1005D/1007D, zaciski
napiecia pomiarowego nie sg wewnetrznie podtaczone do wspdlnego bieguna przekaznikéw wyjsciowych. Konieczne jest, aby
wielko$¢ zabezpieczenia obwodu zasilania przekaznikow zostato dobrane z uwzglednieniem mocy stycznikéw wyjsciowych.

1.2.1.3 Zabezpieczenie

Artykut 6.12.2.1 w EN 61010-1 wymaga, ze produkt musi by¢ wyposazony w urzadzenie odtaczajace w obwodzie zasilania
(przetacznik). Musi on znajdowac sie w bezpo$redniej bliskoSci przyrzadu i by¢ tatwo dostepny dla operatora. Urzadzenie
odfaczajace musi byé odpowiednio oznaczone. Wytacznik dla pradu znamionowego 10A jest odpowiednim urzadzeniem
odtaczajacym, jego funkcje i pozycje dziatania musza by¢ wyraznie oznaczone.

1.2.2 Pomiar pradu

W regulatorach Novar 1005/1007 podtaczenie przektadnika pradowego (CT) nastepuje do zaciskow 1 (k) i 2 (). W regulatorach
Novar 1005D/1007D do terminali 6 (k) i 7 ().

Moze by¢ uzywany przektadnik pradowy z nominalnym pradem wtornym 5A lub 1A — WartoSci przekfadnika pradowego musza by¢
wprowadzone podczas konfigurowania urzadzenia dla prawidtowego wy$wietlania mierzonej wartosci pradu (parametry 12, 13 -
patrz ponizej).

1.2.3 Wskazania btedu

Nietypowe zdarzenia moga by¢ sygnalizowane przez jedno z dwoch ostatnich wyjS¢ przekaznikowych, (jezeli nie sg uzywane do
regulacji). Konieczne jest, aby ustawi¢ takg funkcje przekaznika prawidtowo, patrz parametr 26 w Instrukciji obstugi.

1.2.4 Przekazniki wyjSciowe
Urzadzenie posiada 6 lub 8 wyj$¢ (w zaleznosci od modelu sterownika).

1.2.4.1 Regulatory Novar 10xx

Styki przekaznikéw regulatoréw Novar 1005 i Novar 1007 podtacza sie do zaciskow od 5 do 12. WspoIne styki przekaznikow sg
wewnetrznie podtaczone do zasilania terminala L1 (4). Gdy styki przekaznika zamykajq sie, napiecie zasilania pojawia si¢ na
odpowiednim zacisku wyjscia.

1.2.4.2 Regulatory Novar 10xxD
W modelach Novar 1005D i Novar 1007D, styki przekaznikdw podtaczamy do zaciskéw od 20 do 27. Wspdine styki przekaznikow
sq podtaczone do dodatkowego terminala RC (19), ktéry jest odizolowany od zaciskow zasilania.



2. Uzytkowanie
2.1 Pierwsze uruchomienie

Instalacja sterownika jest w petni automatyczna. W wiekszosci przypadkéw wystarczy podtaczy¢ zasilanie, aby sterownik
automatycznie wykryt zaréwno konfiguracje podtaczenia jak i warto$¢ kazdej sekcji podigczonej do wyjs¢ i rozpoczat proces
regulacji. Nastepnie nalezy sprawdzi¢ ustawienia i zmodyfikowaé niektore parametry, jesli jest to konieczne.
Po wigczeniu zasilania, nastepuje test wySwietlacza. Nastepnie wySwietlacz pokazuje chwilowo:

e Typregulatora (np.n | )

o Wersje oprogramowania (np. {-4)

e Typ pomiaru napiecia (UL n lub LiLL)

e Prad po stronie wtornej przektadnika, wartos¢ nominalna (1 =5A lub ! = iA)

o Nastepnie rozpoczyna proces automatycznego wykrywania konfiguracji podtaczenia.
2.2 Proces automatycznego wykrywania konfiguracji podtaczenia
Domysine parametry pomiaru napiecia i pradu sterownika sg nastepujace:

o Typ pomiaru napiecia ustawione na napiecie fazowe (L, parametr 195)

e Metoda podtaczenia U i | nie okre$lono (parametr 16)

o Napiecie systemu kompensacji napiecie znamionowe Unom 230 V (parametr 18)

Poniewaz sposdb potaczenia nie jest okreslony, sterownik wykonuje proces automatycznego wykrywania konfiguracji podtaczenia.
Dla sterownika, aby mdc rozpocza¢ ten proces, muszg by¢ spetnione nastepujace warunki:

e Regulator pracuje w trybie automatycznym (dioda LED Manual jest ciemna)

e Regulator jest w trybie regulacii, czyli wyswietlacz numeryczny pokazuje Pomiar
W przypadku spetnienia tych warunkdw, regulator zaczyna proces automatycznego wykrywania konfiguracji podtaczenia. Proces
ten moze mie€ do siedmiu krokéw. Regulator wykonuje cztery préby pomiarowe w kazdym kroku, w ktérym kolejno taczy i roztgcza
wyjécia od 1 do 4. W tym czasie zaktada sie, ze kondensatory sg podtaczone, do co najmniej dwoch wyjs¢, (jesli podtaczony jest
dtawik do wyjs¢ od 1 do 4, to pomiar bedzie btedny). Ponizsze dwa komunikaty sg wySwietlane na wyswietlaczu cyfrowym, jeden
po drugim, w kazdej prébie pomiaru:

1. Numer kroku w formacie AP~ (automatyczne wykrywanie fazy, nn.. numer proby)

2. Wynik préby np. L -0
Jesli regulator mierzy identyczne warto$ci wielokrotnie w kazdej probie, to uwaza poditaczenie za wykryte i koriczy wykonywanie
dalszych czynno$ci. Jesli wyniki pomiardw sg rézne od siebie w poszczegdinych prébach, sterownik wykonuje kolejny krok
pomiaru.
Nastepujgce warunki muszg byc spetnione dla pomy$inego procesu automatycznego wykrywania konfiguracji podtaczenia:

o Typ pomiaru napigcia jest prawidfowo ustawiony (fazowy “Z »” miedzyfazowy “..” — parametr 15)
o Co najmniej dwa kondensatory sq potaczone do wyjs¢ od 1 do 4 i do tych wyj$¢ nie jest podigczony dfawik

Regulator mierzy wartos¢ napiecia pomiarowego dla catego procesu automatycznego wykrywania konfiguracji podtaczenia. Ocenia
on $rednig warto$¢ napiecia na koficu procesu i wybiera nominalne napiecie systemu Unom (parametr 18), jak najblizej wartosci
nastepnego napiecia znamionowego podanego w tabeli.

Tab. 2.1 Wybér napigcia znamionowego
[ 58V | 100V | 230V | 400V | 500V | 690V |

Chwile po pomys$inym zakoriczeniu procesu automatycznego wykrywania konfiguracji podtaczenia na wys$wietlaczu numerycznym
jest pokazany rodzaj wykrytego podiaczenia, wybrane napiecie znamionowe Unom, @ Nastepnie urzadzenie rozpoczyna proces
kontroli albo uruchamia proces automatycznego rozpoznawania stopni. Je$li proces automatycznego wykrywania konfiguracii
podtaczenia nie zostanie pomysinie zakonczony, numeryczny wyswietlacz migajac pokazuje F = 0. w takim przypadku nalezy
wprowadzi¢ typ potaczenia recznie lub ponownie wprowadzi¢ ---- (= nie okreslono) w edycji parametru 16, a wiec ponowne
uruchomi¢ proces automatycznego wykrywania konfiguraciji podigczenia. W przeciwnym razie regulator przejdzie w tryb
oczekiwania i powtorzy proces automatycznego wykrywania konfiguracji podtaczenia po 15 minutach. Jezeli rzeczywiste
nominalne napiecie w systemie kompensacji rozni sie od wartosci wprowadzonej w parametrze 18 w czasie procesu
automatycznego wykrywania konfiguracji podtaczenia, parametr moze by¢ skorygowany do jego rzeczywistej wartosci, gdy proces
sie zakonczy.

Proces automatycznego wykrywania konfiguracji podtaczenia mozna przerwaé w dowolnym momencie przez przetaczenie trybu
wysSwietlania na wy$wietlanie parametrow. Proces automatycznego wykrywania konfiguracja podtaczenia rozpocznie sie od zera,
jesli przejdziemy do trybu wySwietlania warto$ci.



2.3 Proces automatycznego rozpoznawania stopni

Sterowniki maja wiaczong funkcje automatycznego rozpoznawania stopni (parametr 20 ustawiony na A) jako ustawienie domysine.
Sterownik uruchamia proces automatycznego rozpoznawania stopni po wiaczeniu zasilania (podtaczenie napiecia zasilania), jezeli
zadne z wyjS¢ (w parametrze 25) nie ma prawidtowo ustawionej warto$¢ mocy (ma to miejsce, jesli nowy regulator jest
zainstalowany po raz pierwszy lub po jego inicjalizacji). Proces moze zostaé uruchomiony bez przerywania podtaczenia napiecia,
poprzez edycje parametru 20 na warto$¢ 1 |ub inicjalizacje sterownika (patrz ponizej).

Dla regulatora, aby moc rozpoczaé proces automatycznego rozpoznawania stopni, nastepujace warunki musza zosta¢ spetnione:

o Dziatanie automatyczne regulatora nie jest wytaczone (dioda LED Manual jest ciemna)
o Regulator jest w trybie regulaciji, czyli wy$wietlacz numeryczny pokazuje Pomiar
e Tryb podtaczenia U i | jest zdefiniowany (parametr 16)
Jesli te warunki sg spetnione, regulator rozpoczyna proces automatycznego rozpoznawania stopni.

Proces ten moze mie¢ trzy lub sze$¢ krokéw. Regulator kolejno taczy i roztacza kazde wyjscie w kazdym etapie. Czynigc to, mierzy
efekt podtaczania i odtgczania catkowitej mocy biernej w systemie elektroenergetycznym. Od zmierzonych wartosci dla kazdej
sekciji jest okreslana moc.

Ponizsze komunikaty sg wyswietlane po kolei w kazdej prébie pomiaru na wyswietlaczu numerycznym:
1. Numer kroku w formacie AL - n (n... numer kroku).

2. Aktualnie mierzona moc w kvar; warto$¢ nominalna mocy mierzonego stopnia jest wySwietlana. Jest to wartosc¢, ktéra
odpowiada Unem napieciu nominalnemu systemu kompensacji okreslonemu w parametrze 18. Jesli przektadnik pradowy
zostat wprowadzony (parametry 12 i 13) lub, jeZeli pomiaru napiecia odbywa sie za pomoca przektadnika napiecia, zostat
zmieniony (parametr 17), przekréj mocy w systemie elektroenergetycznym jest pokazany po stronie pierwotnej
przektadnika pradowego i pierwotnej przektadnika napieciowego. Jesli przektadnik pradowy po stronie pierwotnej
(parametr 12), lub przektadnik napieciowy po stronie pierwotnej (parametr 17) nie jest zdefiniowany, to przekréj mocy w
systemie pokazany jest po stronie wtornej przektadnika pradowego i wtdrnej przektadnika napieciowego.

Jesli na wySwietlaczu regulatora nic si¢ nie pokaze to oznacza, Ze regulator nie byt w stanie okresli¢ wartos¢ mocy
poszczegoinych stopni. Ten stan wystepuje, gdy warto$¢ mocy biernej w systemie elektroenergetycznym waha sie znacznie ze
wzgledu na zmiany obcigzenia.

Po przejSciu trzech krokow, zostaje przeprowadzona ocena. Jezeli kazdy przeprowadzony pomiar zapewnia wystarczajgco stabilne
wyniki, proces automatycznego rozpoznawania stopni jest zakonczony. W przeciwnym razie regulator wykonuje jeszcze trzy kroki.

Warunkiem pomysinego zakoriczenia procesu automatycznego rozpoznawania stopni jest wystarczajgco stabilny stan systemu
elektroenergetycznego podczas podtaczania i odtaczania stopni, moc bierna obcigzenia nie moze zmieniaé swojej warto$ci, ktdra
jest poréwnywalna lub nawet wieksza niz wartosci mocy biernej stopni w ramach testu. W przeciwnym wypadku wynik pomiaru jest
nieskuteczny. Jako zasade przyjmuije sie, ze warto$¢ stopni bedzie okreslona doktadniej, jesli obcigzenie w systemie
elektroenergetycznym bedzie nizsze.

Po pomysinym zakoriczeniu procesu automatycznego rozpoznawania stopni, regulator sprawdza, czy wykryto, co najmniej jedng
sekcje pojemnosciowa, a jesli tak, to zaczyna regulacje. W przeciwnym razie urzadzenie przechodzi w tryb oczekiwania, a po 15
minutach zaczyna ponownie proces automatycznego rozpoznawania stopni.

Na tym etapie zaleca si¢ sprawdzi¢ (w zadanym stosunku przektadnika pradowego CT parametry 12, 13) rozpoznane wartoSci
stopni w parametrze 25. Warto$¢ dodatnia oznacza pojemno$ciowa moc stopnia, warto$¢ ujemna oznacza indukcyjng moc. Jesli
warto$¢ nie moze zostaé rozpoznana, na wyswietlaczu jest pokazane "— — — -". Kazdq rozpoznang warto$¢ mozna edytowaé
recznie.

Jesli proces automatycznego rozpoznania stopni nie moze by¢ zakoficzony powodzeniem lub zadne z wyjs¢ ujetych nie jest
pojemnos$ciowe, migajace L= jest pokazywane na wyswietlaczu numerycznym, a dioda LED Alarm jest aktywowana w tym
samym czasie. W takim przypadku konieczne jest, aby ustawi¢ kazde wyjcie recznie (patrz opis ponizej) lub poprzez edycje
parametru 20 (wprowadzi¢ warto$¢ A) co oznacza ponowne przeprowadzenie procesu automatycznego rozpoznawania
konfiguracji podtgczenia, a tym samym zmusic¢ do rozpoczecia procesu automatycznego rozpoznawania mocy stopni.

Proces automatycznego rozpoznawania konfiguracji podtaczenia moze by¢ zatrzymany w dowolnym momencie przez przetaczenie
trybu wy$wietlania na parametry. Po powrocie do trybu wy$wietlania wartosci proces automatycznego rozpoznawania konfiguracii
podtgczenia zostanie uruchomiony ponownie.



3. Opis

3.1.1 Mierzone wartosci

Tryb wyswietlania wartosci chwilowych jest podstawowym trybem wySwietlania, ktéry pojawia sie po wtaczeniu zasilania. Za
pomoca przyciskdéw na panelu mozna przewija¢ aby zobaczy¢ jedng z wielko$ci mierzonych.

Sterownik przechodzi do trybu wy$wietlania automatycznie w ciggu okoto 30 sekund od momentu zaprzestania naciskania
klawisza sterujgcego (lub w ciggu 5 minut, jesli czas sterowania jest wyswietlany - patrz opis parametru 46).

3.1.2 Grupa gtéwna

Jedna dioda LED, cos, Alub V zawsze $wieci w trybie wyswietlania. Diody te identyfikujg wartosci wyswietlanej grupy. Chwilowe
warto$ci wySwietlane sg w zorganizowanych grupach - patrz rysunek 3.1. Gtéwna grupa zawiera nastepujace wartosci chwilowe:
cos, leff i Ueff. Mozna przefaczac sig pomiedzy warto$ciami wySwietlanymi za pomoca przyciskow A i V¥ .

Nacisniecie przycisku » spowoduje przejscie do grupy czynnikdw energetycznych, mocy i temperatury podczas wy$wietlania
LED cos (dalej jako grupa cos), do biezacej grupy pradu podczas wyswietlania LED A (dalej jako grupa prad leff) lub do grupy
napiecia podczas wyswietlania LED V (dalej jako grupa napiecie Ueff). Dalej, mozna poruszaé sie w gore i w dét w grupach, za
pomocg przyciskow ¥ i A . WysSwietlanie wartosci w poszczegolnych grupach podane sg z okresowym wyswietlaniem symbolu
parametru. Aby wréci¢ do gtéwnej grupy chwilowych warto$ci nacisnij przycisk » .

Rys. 3.1 Chwilowe wy$wietlanie wartosci - konstrukcja
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Tab. 3.1 Wykaz ilosci pomiarow — Grupa gtowna

Skrot Opis Jednostka

cos | Chwilowy wspotczynnik mocy. Warto$¢ dodatnia oznacza indukcyjny wspétczynnik mocy,
ujemna pojemnosciowy wspdtczynnik mocy.

leff | Chwilowa warto$¢ skuteczna pradu w systemie elektroenergetycznym (w tym sktadowych A/kA*
wyzszych harmonicznych).
Ueff | Chwilowa warto$¢ skuteczna napiecia w systemie elektroenergetycznym (w tym V (kV)

sktadowych wyzszych harmonicznych). Domysinie pokazywane w woltach. Jesli napigcie
pomiarowe jest potaczone za posrednictwem przektgdnika pomiarowego, w kV.

* ... w A jako domysIny, miganie przecinka wskazuje warto$¢ w kA




3.1.2.1 Grupa cos
Chwilowe wartosci mocy jak rowniez zapisane Srednie, maksymalne i minimalne wartosci wybranych parametrow pokazywane sq
w grupie cos. Moc jest wyswietlana jako tréjfazowa wartos¢ (jednofazowe moce pomnozone przez trzy). Moce bierne sg

pop

rzedzone L dla wartosci dodatnich i C dla warto$ci ujemnych.
Tab. 3.2 Wykaz iloSci pomiaréw — Grupa cos

Skrot Symbol Opis Jednostka
Pac PRL Chwilowa moc czynna. KW /MW *
Pre PrE Chwilowa moc bierna. kvar / Mvar *

Chwilowa brakujaca moc bierna w celu osiggniecia zadanego wspétczynnika

dPre dPrE mocy (Delta mocy biernej). kvar / Mvar
Tem op J0F Chwilowa temperatura (w szafie rozdzielnicy, w sterowniku). WySwietlane w °C lub °F
P stopniach Celsjusza lub Fahrenheita, w sposob okreslony w parametrze 58.

Acos ACOS SrednJ yvspo%czynmk mocy przez czas okreslony w parametrze 56 (Srednia i
wartos¢ cos).
Minimalny wspétczynnik mocy w systemie elektroenergetycznym osiggniety

Mincos nL 05 |odostatniego kasowania. Okno oceny jest okreslone w parametrze 57. -

Apac APAC Sredpla moc czynna w systemlg eIeKtroenergetycznym w ciggu czasu KW/ MW *
okreslonego w parametrze 56 (Srednia moc czynna).

maxPac SPAC !\/Iaksyme'llna moc czynna osiggnieta od ostatniego kasowania. Okno oceny KW/ MW *
jest okreslone w parametrze 57 (Maksymalna moc czynna).

Apre APrE Sredpla moc bierna w system|e,elekt.roenergetycznym W Ciggu czasu kvar / Mvar *
okreslonego w parametrze 56 (Srednia moc czynna).

maxPre FPrE Maksymalna moc bierna osiggnieta od ostatniego kasowania .Okno oceny kvar / Mvar *

jest okreslone w parametrze 57 (maksymalna moc bierna).

maxdPre ndPr

Maksymalna roznica mocy biernej w celu osiagniecia zadanego
wspotczynnika mocy w systemie elektroenergetycznym osiagnieta od
ostatniego kasowania. Okno oceny jest okreslone w parametrze 57
(Maksymalna delta mocy biernej).

kvar / Mvar *

maxTemp | 72C /%F |opiera sie na temperaturze rednich ruchomych jednominutowych °C lub °F

Maksymalna temperatura zarejestrowana od ostatniego kasowania. Ocena

(temperatura maksymaina).

*

w kKW, kvar - jednostki jako domysine; miganie przecinka wskazuje wartos¢ w MW, Mvar.

Warto$ci zapisane mozna podzieli¢ ze wzgledu na swoj charakter na trzy grupy:
1. Srednie wartosci Acos, APac, APre

Sq to $rednie wartosci wspotczynnika mocy, mocy czynnej i mocy biernej. Usrednianie mozna ustawi¢ w parametrze 56
od 1 minuty do 7 dni.

2. Maksymalne i minimalne wartosci mincos, maxPac, maxPre, maxdPre

e mincos - oceniany, jako stosunek mocy czynnej i biernej Srednich ruchomych. Usrednianie mozna okreslic w parametrze
57 od 1 minuty do 7 dni. Minimalna warto$¢ jest rejestrowana i widoczna.

e maxPac, maxPre — maksymalne wartosci mocy czynnej i biernej Srednich ruchomych. Usrednianie mozna ustali¢ w
parametrze 57 od 1 minuty do 7 dni.

e maxdPre — maksymalna warto$¢ braku mocy biernej Sredniej ruchomej. W przeciwienstwie do braku mocy biernej
wartosci chwilowej, dPre ktdry jest roznicg miedzy rzeczywistg i wymagang mocg bierna, niezaleznie od chwilowego stanu
zamknietych wyjS¢ regulatora, maxdPre tylko ocenia, czy wymagana moc bierna przekroczyta pojemnosc¢ systemu sterowania
(taczng moc wszystkich stopni kompensacyjnych), a jego warto$¢ jest ustalana jako réznica pomiedzy moca stopni i poziomem
wymaganej mocy (jesli pojemnos¢ wyjs¢ jest wystarczajaca, warto$¢ maxdPre jest zero). USrednianie mozna ustali¢ w
parametrze 57 od 1 minuty do 7 dni.

3. Maksymalna temperatura maxTemp
Temperatura $rednia ruchoma warto$¢ maksymainej. Usrednianie ustala sie na 1 minute.

Opisane powyzej zarejestrowane wartosci moga by¢ usuniete, kazdg grupe oddzielnie - podczas usuwania warto$ci, wszystkie
inne wartosci w tych samych grupach sg réwniez usuwane. Usuwanie wartosci wyjadniono w rozdziale Edycja patrz dalej.



3.1.2.2 Grupa prad

Wszystkie wartosci zwigzane z pradem przedstawiono w tym rozdziale. Warto$¢ maxTHDI mozna usunag¢ recznie.

Tab. 3.3 Wykaz ilosci pomiarow — Grupa prad

Skrot Symbol Opis Jednostka
lact RCE Chwilowy prad czynny. A/KkA*
Irea -rER Chwilowy prad bierny; L oznacza indukcyjny, C wskazuje pojemno$ciowy. AlKA®
direa drER Chwilowy prad p|erny, réznica dla osiggniecia docelowego wspdtczynnika AJKA*

mocy w systemie elektroenergetycznym.
THDI EHd Chwilowy poziom znieksztatcen harmonicznych w pradzie (THD) - pokazuje %
zawartosci sktadowych wyzszych harmonicznych, do 19 harmonicznej. °
3+19har | H3+ 19 ChW||owy. poziom sktadnika 3, 5, 7, 9, 11, 13, 15, 17, 19 harmonicznej pradu %
w systemie elektroenergetycznym.
- Maksymalna osiggnieta wartos¢ THDI. Ocena opiera sie na THDI 0
maxTHDI | ik Hd jednominutowych $rednich ruchomych. &

* ... Ajako domysIny, miganie przecinka wskazuje wartos¢ w kA.

3.1.2.3 Grupa napiecie

Rzdziat ten pokazuje wszystkie wartosci zwigzane z napieciem. Sg to powszechnie stosowane wartosci. Maksymalne wartoSci
mozna usunag¢ recznie. Usuwanie jednej z tych warto$ci kasuje wszystkie inne wartosci maksymalne w ramach tej grupy.

Tab. 3.4 Wykaz ilosci pomiarow — Grupa napiecie

Skrot Symbol Opis Jednostka
F F Chwilowa czestotliwos$¢ systemu. Hz
CHL CHL Chwilowa warto$¢ wspétczynnika przecigzenia harmonicznego kondensatora. %
THDU Chwilowy poziom znieksztatcen harmonicznych w napieciu (THD) - pokazuje y
EHd zawartosci sktadowych wyzszych harmonicznych, do 19 harmoniczne;. °
. Chwilowy poziom sktadnika 3, 5, 7, 9, 11, 13, 15, 17, 19 harmonicznej 0
3+19har | H3+ (9 e : %
napiecia w systemie elektroenergetycznym.

_ Maksymalna osiggnieta wartos¢ CHL .Ocena opiera sie na CHL 0
maxCHL nCHL jednominutowych $rednich ruchomych. %
maxTHD _ Maksymalna osiggnieta wartos¢ THDU. Ocena opiera sie na THDU ”
U nkHd | jednominutowych érednich ruchomych. °
3.+19. 7H-3 | Maksymalna osiggnieta warto$¢ napiecia sktadowej harmonicznej. Ocena %
maxharl =9 opiera sie na sktadowej harmonicznej jednominutowych $rednich ruchomych. °

3.1.3 Parametry sterownika
Mozesz zobaczy¢ parametry regulatora naciskajac przycisk ¥ . Pierwszy pokazuje sie numer parametru, a nastepnie jego
warto$¢. Numer parametru miga naprzemiennie z wartoscig co pie¢ sekund dla lepszej orientacji. Parametry te sg podzielone na
trzy gtéwne grupy:
o Parametry okre$lajace funkcje sterownika. Te parametry majg bezposredni wptyw na proces regulacji. Zadany
wspotczynnik mocy, czas regulacji, czas op6znienia ponownego zatgczenia stopnia, itp.
e Parametry wskazujace aktualny stan sterownika. To jest alarm (parametr 40), stan btedu (parametr 45) i czas kontroli
(parametr 46). Wartosci tych parametrow sg ustalane przez sterownik i stuzg blizszej identyfikacji niestandardowych lub
btednych warunkow pracy i monitorowania postepéw w procesie kontroli.

o Parametry zarejestrowane, takie jak zarejestrowana liczba zataczen i czas pracy poszczegolnych stopni kompensacii
(parametry 43 i 44). Wartosci te sg zapisywane przez regulator i uzytkownik moze je wykasowac.

Parametry sg organizowane przez numer porzadkowy w gtownej gatezi. Niektore z tych parametréw (parametr 25 — warto$¢
stopnia, 26 — funkcja wyjscia, 30 - ustawienie alarmu, 40 - stan alarmu, 43 — czas pracy, 44 - liczba zataczen) znajdujq sie na
gateziach bocznych w celu utatwienia nawigaciji. Mozesz przej$¢ do gatezi bocznej z wybranymi parametrami naciskajac przycisk
P i powrdci¢ do gtéwnej gatezi w taki sam sposdb. Wyswietlany boczny parametr gatezi jest identyfikowany przez mysinik miedzy
numerem parametru i wartocia. Na przyktad: w gtéwnej gatezi, pokazujac parametr 26 (funkcja wyjscia) , zobaczysz &t
(warto$¢ £ oznacza stopien kondensatorowy), jesli chcesz wyswietli¢ funkcje innych sekcji, musisz przetaczy¢ wyswietlanie do
gatezi bocznej, naciskajac przycisk >, wyswietlacz zmieni sie na O {-L iteraz mozna poruszaé sie w gore i w dét przyciskami
A |, 'V poprzez warto$ci wszystkich sekcji. Nacisniecie przycisku » spowoduje, ze wySwietlacz powrdci do gtéwnej gatezi (zniknie
kreska).



Naciéniecie przycisku » (pomiar) powraca do trybu wy$wietlania warto$ci. Regulator wraca do tego trybu automatycznie w 30
sekund od ostatniego nacisniecia przycisku.

Wyjatek: W trybie recznym wartoSci parametrow nie moga by¢ przegladane. Chwilowe wartoSci wyjsciowe sq wyswietlane po
naci$nieciu przycisku ® - patrz opis ponizej.

3.3 Testy i komunikaty o btedach

W trybie wy$wietlania chwilowych mierzonych wartosci, w niektérych sytuacjach komunikat pokazuje btad w miejsce warto$ci
wspdtczynnika mocy. W sytuacjach kiedy pokazana warto$¢ nie reprezentuje wspdtczynnika mocy, dioda LED cos miga.

3.4 Wskazniki LED
Poza wy$wietlaczem numerycznym siedmiosegmentowym, na panelu przednim sa diody sygnalizacyjne LED cos, A, V.

3.4.1 Sygnalizacja wyjscia

Diody LED w prawym gornym rogu panelu przedniego pokazuja aktualny stan przekaznikéw wyjsciowych. Kazda dioda LED ma
przypisany numer od 1 do 6 (8), a gdy $wieci sie, wskazuje na zamkniete styki odpowiedniego przekaznika.

Jesli dioda miga, oznacza to, Ze sterownik chce zatgczy¢ wyjscie, ale musi poczekac az uptynie czas roztadowania stopnia. Styki
przekaznikowe tego wyjscia sg otwarte i bedg zamkniete, jak tylko uptynie czas roztadowania stopnia.

Wyijatkiem jest test wySwietlacza, aby sprawdzi¢ poprawne dziatanie wszystkich elementow graficznych. W tym stanie wy$wietlacz
pokazuje EESE iwszystkie diody sygnalizacyjne kolejno wiaczajg sie. Wszystkie przekazniki wyjsciowe sg otwarte, podczas gdy
test jest uruchomiony.

3.4.2 Wskazanie trendu

Diody LED IND i CAP wskazujq rodzaj obcigzenia biernego (indukcyjny lub pojemno$ciowy), i pokazujg wielkos¢ odchylenia
rzeczywistej chwilowej mocy biernej w systemie elektroenergetycznym od optymalnej warto$ci mocy biemej co odpowiada podane;
warto$ci wymaganego wspotczynnika mocy.

Jesli odchylenie jest mniejsze niz potowa wartosci mocy biernej najmniejszego kondensatora, obie diody sg ciemne. Jesli
odchylenie jest wieksze niz potowa, ale mniejsze niz warto$¢ mocy biernej najmniejszego kondensatora to odpowiednia dioda miga
- jesli niedokompensowanie miga dioda IND, jezeli przekompensowanie miga dioda CAP. Jesli odchylenie przekroczy warto$é
najmniejszego kondensatora, odpowiednia dioda LED $wieci ciggle.

Wyijatki od znaczenia stanu tych diod LED wsytapig w nastepujacych sytuacjach:
e Metoda pomiaru U i | podtaczenia nie jest zdefiniowana (parametr 16),
o Proces automatycznego rozpoznawania konfiguracja podtgczenia jest w toku,
e Proces automatycznego rozpoznawania stopni jest w toku.

Jesli metoda podtaczenia nie jest zdefiniowana, obie diody LED migaja, a sq ciemne w pozostatych dwoch sytuacjach.

3.4.3 Wskazanie trybu recznego

Migajaca dioda LED Manual wskazuje, ze regulator jest w trybie recznym. Funkcja sterowania regulatora jest wytgczona.
Jesli dioda jest ciemna i wySwietlacz jest w trybie pomiaru, regulator pracuje w trybie regulacji standardowej lub jest
przeprowadzany proces automatycznego rozpoznawania konfiguracji podtaczenia lub proces automatycznego rozpoznawania
stopni.

3.4.4 Wskazanie od przesytu powrotnego (Export)
Dioda LED Export wskazuje kierunek przeptywu mocy. Jesli jest ciemna, moc ptynie z zatozonego zasilania do odbiorcy. Jesli
$wieci sig, moc przeptywa w przeciwnym kierunku (oddawanie mocy do sieci).

3.4.5 Wskazanie alarmu

Dla sygnalizowania niestandardowych zdarzen, mozna zaprogramowac jeden z dwoch ostatnich przekaznikow wyjéciowych. W
tym celu konieczne jest, aby wybraé i ustawi¢ najpierw funkcje alarmu dla przekaznika (parametr 26). Dopiero wtedy prace
przekaznika mozna ustawi¢ w sposdb opisany w parametrze 30.

Migajaca dioda LED Alarm wskazuje, ze odpowiedni przekaznik wyjSciowy jest aktywowany.



4. Ustawienia regulatora

Aby osiggna¢ optymalng kompensacje w zalezno$ci od obcigzenia, regulator ma szereg parametrow, ktére regulujg jego dziatanie.
Tabela w rozdziale 5 przedstawia liste parametréw. Szczegdtowy opis wszystkich parametrow znajduje sie w petnej instrukcii
obstugi (www.kmbsystems.eu).

4.1 Edycja parametrow

Parametry sterowania sg ustawione na wartosci domysine, ktore sg pokazane w tabeli w rozdziale 5 . Aby osiggna¢ optymalne
wyniki kompesowania, to trzeba zmieni¢ niektdre wartosci parametréw z okre$lonymi wymogami. W pewnych sytuacjach
przynajmniej trzeba podac rodzaj pomiaru napiecia (fazowe lub przewodowe) i przektadnik pradowy, w ramach instalacji przyrzadu.
Jesli edycja parametréw jest wigczona (patrz nastepny rozdziat), nalezy postepowaé w nastepujacy sposab:

1. Znajdz parametr, ktéry chcesz edytowac, naciskajac przyciski A , ¥ kilkakrotnie.

2 . Nacisnij przycisk » i przytrzymaj go, az parametr na wySwietlaczu zacznie migac.

3 . Zwolnij przycisk » i ustaw warto$¢ pozadanag za pomocg A , ¥ . Niektdre wartosci mogg by¢ zwiekszane lub zmniejszane
ciggle trzymajac wcisniety przycisk A lub 'V .

4 . Gdy zadana warto$¢ zostanie wyswietlona, nacisnij przycisk » . Warto$¢ zostanie zapisana w pamieci sterownika, a
wyswietlacz przestanie miga¢ i edycja jest zakoriczona.

4.2 Kasowanie zarejestrowanych wartosci pomiarowych

Zarejestrowane warto$ci pomiarowe moga by¢ kasowane w analogiczny sposéb:

1. Przewin do wartosci, ktdrg chcesz wyczysci¢ za pomoca A , ¥ lub b .

2. Naciénij przycisk » i przytrzymaj go, az wySwietlana wartos¢ zacznie migac.

3. Zwolnij przycisk » , a naciskajac przycisk A lub ¥ zmien warto$¢ wySwietlang na CL~ (=skasuj).

Ponowne nacisniecie przycisku » skasuje wartosc.
Usuwanie wartosci kasuje wszystkie inne warto$ci w swojej grupie i rozpoczyna sie ich ponowna ocena.

4.3 Wylacz/wiacz edycje parametrow

Kiedy sterownik wyswietla funkcje EDYTUJ PARAMETR wigczony, to oznacza, ze parametry moga by¢ edytowane swobodnie po
podtaczeniu napigcia zasilania. Po zakaczeniu edycji parametrow operacje mozna wytgczy¢, aby chroni¢ regulator przed
nieautoryzowanymi zmianami jego trybu pracy.

Aby sprawdzi¢, czy parametr edycji jest wytaczony czy wigczony, sprawdz parametr P-00. Moze on zawieraé:

Ed-0..... edytowanie wytgczone
Ed-=- | ... .edytowanie wiaczone — Parametry mogg by¢ edytowane, zapisane wartosci pomiarowe mogg by¢
kasowane

Jesli EDYTUJ PARAMETR jest zablokowany, mozna go odblokowa¢ za pomoca nastepujacej procedury, ktéra jest podobna do
edycji parametréw sterowania:

1. Przelacz kontroler do trybu wy$wietlania parametrow, naciskajac przycisk » , aby wyswietli¢ parametr P-00 Ed=0
jest wySwietlana warto$¢ (regulator nie moze by¢ w trybie recznym).

2. Naciénij przycisk » i przytrzymaj go az ostatni znak na wy$wietlaczu zacznie miga¢. Na ostatnim miejscu pojawi sie
cyfraod 0 do 9. Jako przyktad mozna sobie wyobrazic, ze cyfra 5 jest wy$wietlana, na wySwietlaczu pojawi si¢ Ed=5 z 5
migajaca.

3. Nacisnij nastepujaca sekwencje: ¥ , A , A , ¥ . Jesli wySwietlacz pokazywat 5 jako ostatnig cyfre, to zmieni sie ona na
4-5-6-5 wiec ta sama wartos$¢ jest wySwietlana na koricu jak i na poczatku sekwencji.

4. Nacisnij przycisk » na wy$wietlaczu pojawi sie Ed= I, wskazujac prawidtowe hasto i wigczone jest EDYTUJ
PARAMETR oraz mozliwe kasowanie zapisanych warto$ci pomiarowych.

Cyfra ktdra zostanie pokazana podczas wprowadzania sekwencji odblokowujacej jest losowo generowang cyfrg przez sterownik i
nie jest istotna dla jego poprawnos$ci (ma tylko zmyli¢). Jedynie sekwencja naciskania przyciskow jest wazna.

Parametr edycji jest wigczony, dopoki nie zostanie wytaczony przez operatora. Parametr edycja wiaczony lub wytaczony jest
utrzymany niezaleznie od wigczenia zasilania urzadzenia .

Edycja parametréw moze by¢ wylaczona w sposéb analogiczny do jej wigczenia, ale po naci$nieciu przyciskéw w odpowiedniej
kolejnosci odblokowania.



4.4 Tryb reczny

Podczas instalacji lub testowania regulatora moze by¢ czasami konieczne, aby sprawdzi¢ dziatanie kazdego stopnia kompensacii
lub nalezy zatrzyma¢ proces automatycznego sterowania na dos¢ diugo.

W takich sytuacjach, mozna przetgczy¢ sterownik w tryb, w ktorym tylko dokonuje pomiardw i wySwietla warto$ci. Mozesz przejs¢
do tego trybu, naciskajac przyciski A i ¥ itrzymajac je jednoczesnie przez okoto 6 sekund (dioda LED Manual zaczyna migac).
Mozesz przetgczy¢ sie do trybu automatycznego sterowania analogicznie.

Nie mozna wyswietla¢ lub edytowa¢ parametréw sterowania w trybie recznym - mozna tylko zamkna¢ lub otworzy¢ kazde z wyjéé
sterownika.

Po wigczeniu regulatora na tryb reczny, wyjscia zatrzymuijg sie w stanie, w jakim znajdowaty sie w trakcie regulacji przed
przetaczeniem trybu. Nastepnie mozna zmieni¢ stany wyj$¢ recznie - po nacisnieciu przycisku P stan odpowiedniego wyjscia jest
pokazany (na przyktad 0 - 0, co oznacza wyjscie 1 jest off - styki otwarte) i mozna przewija¢ wszystkie wyjécia za pomocg A lub
V iedytowac je bardzo podobne jak parametry. Stany wyj$¢ beda sie zmieniac podczas edytowania, z uwzglednieniem czasu
opdznienia.

Jesli sterownik znajduje sie w trybie recznym i wystapi awaria napiecia zasilania, tryb reczny zostanie wznowiony w momencie
powrotu zasilania, a wszystkie wyjscia, beda wiaczane ponownie do stanu sprzed awarii (stany wyjs¢ sg zapamigtywane).
Ostrzezenie ! Alarm sterowanie (parametr 30) jest wytaczony w trybie recznym!

4.5 Inicjowanie

W niektorych sytuacjach moze okaza¢ sie konieczne, aby przywrdci¢ regulator z powrotem do ustawien fabrycznych, z ktérymi jest
dostarczany. Mozna to zrobi€ przy uzyciu inicjalizacji regulatora. Po inicjalizacji, rozpoczyna sie réwniez wstepne badanie, co
o0znacza, ze regulator wykonuje wszystkie operacje tak jakby napiecie zasilania wprowadzono na nowo.

Parametry sterowania sg ustawione na wartosci wySwietlane domysinie w rozdziale 6 po inicjalizacji, z wyjatkiem nastepujacych
parametrow:

o Wtbrna warto$¢ nominalna przektadnika pradowego (parametr 13)

e Typ mierzonego napiecia (fazowe lub przewodowe, parametr 15)
Te parametry pozostajg bez zmian, z wartosciami okre$lonymi przed inicjalizacja.
Liczniki czasu pracy i zataczen (parametry 43, 44) nie maja wptywu na inicjalizacje.
Mozesz rozpoczag¢ inicjalizacje regulatora za pomocg przyciskow A , ¥ i jednoczesnie i trzymajac je przez okoto 6 sekund.
Regulator najpierw odtgcza wszystkie sekcje potaczone i przeprowadzi wstepng probe - to jest, kiedy mozna zwolni¢ przyciski.
Nastepnie przeprowadzi procedure inicjalizacji wtasciwg od parametru 16, warto$¢ nie jest zdefiniowana, nalezy uruchomic¢ proces
automatycznego wykrywania konfiguracji podigczenia.

5. Novar 10xx parametry programowania sterownika

Nr Nazwa Zakres Warto$¢ domysina Uwagi/komentarz
Edycja parametrow i zobacz rozdziat Wytacz/Wiacz edycje
P-00 wyltgcz/wiacz 0/1 Ed=1 parametrow
Zadany wspotczynnik mocy ] ,L“ 0znacza indukcyjny
P-01 (taryfa 1) 0.80L+0.80C 0.98L ,C" 0znacza pojemnosciowy
Kontrola czasu podczas bez "L" kontrola czasu odwrotnie-
P-02' | hiedokompensowania (taryfa 1) | © Sek +20 min 3 min proporcjonaina do mocy
L" liniowa kontrola czasu
Kontrola czasu podczas bez "L" kontrola czasu odwrotnie-
P-03 | przekompensowania (taryfa 1) | © Sek +20 min 30 sek proporcjonalna do mocy
L" liniowa kontrola czasu
P-04 | Szeroko$¢ pasma regulacji 0.000 = 0.040 0.010
(0.001 + 55 kvar) warto§g odpow[ada Unon_] (paramgtr 18);”
! wartos¢ dodatnia dla pojemnoéci, warto$¢
P-05 | offset power X CT ratiox VT 0 : ) T T
. ujemna dla indukcyjnosci. Pojawia sie, gdy
ratio .
parametr 63 jest aktywny
p-06 | Taryfa 2 wigcz/wytacz 0-1-E 0 ,0“ wytaczona
07'? y jak param. 1 + 5, ale dla taryfy 2 I‘igamo jak par. | nie pokazano, chyba ze taryfa 2 wiaczona
Strona pierwotna przektadnika
p-12 | pradowego wartosci nominalna | 5_gg50 A nieokreslony
Strona wtérna przekfadnika
P-13 pradowego warto$¢ nominalna TA-5A 5
P-14 | Czas roztadowania stopnia 5sec + 20 min 20 sec
Typ pomiaru napiecia ,faza- LN (fazowy) - LL skorygowac ustawienie istotne dla procesu
P-15 | zero* lub Jfaza-faza" (liniowy) LN automatycznego wykrywania zasilania




Sposéb podtgczenia Ui |

P-16 6 kombinagji nigokreslony patrz opis parametru
P-17 | Przektadnia przektadnika VT ESSOVT lub10+ | bez VT
Napiecie nominalne systemu 50750 VX VT ustalone przez regulator w procesie
P-18 Unom ratio 230/400 automatycznego wykrywania zasilania
P-20 rPor;)ces automatyczn?go A(auto)-0 (nie)-1 A
poznawania sekcji (tak)
Lista programéw stopni lub 12 kombinagji lub . ) nie wy$wietla, gdy wtaczony proces
P-21"| program liniowy L nieokreslony automatycznego rozpoznawania sekcji
i . 0.007 + 1.3 kvar) T
Nominalna moc najmniejszego ( X ) ) nie wySwietla, gdy wtgczony proces
P-22 | \ondensatora (Clknin) CT ratioCT ratiox | nieokreslony automatycznego rozpoznawania sekcji
. . nie wy$wietla, gdy wtaczony proces
P-23 | Liczba stopni 1-8 6/8 automatycznego rozpoznawania sekcji
(0.001 = 5.5 kvar) odpowi &4 ;
. ) . . ) powiada Unom. Warto$¢ dodatnia dla
P-25 | Nominalna moc danego stopnia | x _ CTratiox | nieokreslony kondensatora, ujemna dla dtawikow
VT ratio
P26 | Funkcja wyjscia S\/\t/?‘plen 10, wy¥/1 stopnie </ H*1 A* tylko dla 2 ostatnich stopni
Zadany wspotczynnik mocy dla L .
raca bez dtawikow chyba, ze ten
P-27 | dtawika pojemno$ciowego 080L+0.80C nieokreslony garametr okreslony y
1-niskiprad 8- CHL>
0,brak‘/5 tylko | Wskazanie i 2 - wysoki prad 9 - btad kompensacji
wy$wietlanie* /A | dziatanie przy 3 - zanik napigcia 10 — oddawanie
P-30 | Ustawienia alarmu Jtylko dziatanie“/ 2 | 1 - niski prad, 4 - niskie napiecie 11 - liczba taczen >
WySwietlanie i 2 - zanik napiecia 5—wys. napiecie 12 - blad Wyjécia
dziatanie® 12 - btad wyjscia 6-THDI> 13 - przegrzanie
7-THDU> 14 —biad zewnetrzny
Progi alarmowe: spadek
P- napiecia, przepiecia, THDI, . - . . .
31+37 | THDU, CHL, liczba potaczen i - nie wy$wietla, alarm jest nie ustawiony
temperatury
p-40 | Stanalarmu wskazuje aktualny stan alarmu
Czas pracy sekciji, . ,
P-43 | kondensatorow w tysigcach godzin
P-44 | Liczba zat. sekgji, stycznikow w tysigcach zataczen
p-45 | Stan uszkodzenia urzadzenia
Kontrola czasu, natychmiastowy czas do nastepnej interwencji regulacyjnej
P-46 | status czasu regulacji w sekundach
P55 | Czestotliwosé zasilania Afauto) -50Hz | (auto)
60Hz
P-56 | Czas zapisu warto$ci $rednich | 1 min = 7 dni 7 dni dotyczy Acos, APac, APre
p-57 | Czas zapisu warto$ci min, i max | 1 min < 7 dni 15 minut dla mincos,maxPac, maxPre, maxdPre
Jednostka temperatury on o .
P-5 | Celsius/Fahrenheit C-°F C
p-59 | Zadany prég chtodzenia +10 + +60 °C +40 °C Niewidoczne jesli chtodzenie nie ustawione
P-60 | Zadany prég grzania 30+ +10 °C 5°C Niewidoczne je$li grzanie nie ustawione




6. Przyktady podiaczenia
Novar 1007D - schemat podtaczenia
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7. Dane techniczne
Parametry regulowane

Parametr

Novar

1005 /1007 | 1005D / 1007D

Zadany wspétczynnik mocy

0.80 ind. + 0.80 cap.

Czas zalgczenia

5+ 1200 sekundy

Czas roztadowania

5+ 1200 sekundy

Najmniejszy prad kondensatora

(0.02+2 A) x CT przekfadnia

Rozpoznawanie podtgczenia i mocy
sekcji

Automatycznie lub recznie

Zakresy, dokladnos$¢

Napiecie pomiarowe/zasilania

80+275 VAC, 43 + 67 Hz, 5VA

Doktadno$¢ pomiaru napiecia

+/-1% zakres +/- 1 cyfra

Pomiar czasu reakgji utraty napiecia <=20ms

Eomlar pradu (galwanicznie 002+7A

izolowany)

Warto$¢ szczytowa przecigzenia 70 A /1 sekunda; max czestotliwo$¢ powtarzania > 5 minut
Rezystancja wejscia pradowego <10 MOhm

Doktadno$¢ pomiaru pradu
o zakres 0.5+7A
o  zakres 0.02+05A

+/- 0.02A +/- 1 cyfra
+/- 0.002A +/- 1 cyfra

+/- 0.02A +/- 1 cyfra
+/- 0.002A +/- 1 cyfra

max. btad kata fazowego (pomiar PF i
mocy)

+/-1° do | > 3 % zakresu, w innym przypadku +/-5°

Wyzsza harmoniczna / pomiar THD
doktadno$¢

15 % £ 1 cyfra (dla U, I > 10 % zakresu)

Pomiar temperatury ~An© °
(zakres/dokladnose) 30+60°C,£5°C
Liczba wyj$¢ 6/8
Obcigzalnos¢ wyjs¢ przekaznika 4A 1250V AC

Klasa przepiecia

I1-2 zgodnie z EN 61010-1

Warunki pracy

Srodowisko pracy

klasa C1 zgodnie z IEC 654-1

Temperatura pracy -40° + +60°C
Wilgotno$¢ wzgledna 5+100 %
EMC
Poziom ttumienia hatasu Zgodnie z EN 50081-2, EN 55011/class A, EN 55022/class A
Odporno$¢ Zgodnie z EN 61000-6-2
Fizyczne
Stopien ochrony obudowy
e  panel przedni IP40 (IP54 opcja) IP 20
e panel tylni IP 20 —
Wymiary
e  panel gldwny 96 x 96 mm 106 x 100 mm
e gtebokos¢ 80 mm 58 mm
o otwor instalacyjny 92'1x 92" mm —

Masa

max. 0.3 kg




