KMB systems, s.r.o.
Dr. Milady Horakové 559, Liberec VII-Horni Riizodol
460 07 Liberec, Republika Czeska
tel.; +420 485 130 314, e-mail: kmb@kmb.cz, web: www.kmb.cz

SMY 133/134 G3

Wielofunkcyjne mierniki panelowe
Instrukcja obstugi

Wersja Data Obowigzuje dla wersji
dokumentu | - wydania hardware bootloader firmware ENVIS
15 16.06.2025 2.1 48 419 2.2




;;;;;;;

SMY 13x G3 - Instrukcja obstugi

W ﬂ% multifunctional panel meter

2428 -
2432

243.1 -

SPIS TRESCI
1. INFORMAGCJE OGOLNE..........ooeeeeeeeressessssessesssssssessessssessessssessessesess 0

1.1 Réznice miedzy urzadzeniami z serii G3 a urzadzeniami z poprzednich Serii........c.cvirrennesssnsesssnne s 7

1.2 Réznice migdzy SMY 133/134 G3 i SMP 133/134 G3.......ocorismrmirnmnssssssssssss st 7

2. INSTALACUA........oot s 8

2.1 Znaczenie symboli uzytyCh Na UrZadzeniu ... ————— 8
28 ) 7T+ 2T T 8
2.3 POAIGCZENIe UIZGUAZENIA ....c.ceverererrrererecsessssssssssssse s s sssss e e e s sns s s s s assss e sasn s s sn s s s e sesssessanasssasananssnns 9
2.3.1 ZASIANIE ....c..cvee bR e 9
2.3.2 MIEIZONE NAPIECIA ...vvvevvieeseeeesceeeeietetees st sesese st e b s ses s s e st ee e e e e ee s a8 R et e bbb e e e s et b e bt et st e et e st s b 10
2.3.3 MIEIZONE PrAAY....vrcvueeeeseteiiset ettt ettt bbb bbb bbb bbbttt 10
2.3.3.1 Przyrzady z wejéciami pradowymi typu pradowego (Modele "X/BA") ......c.cvuvrirennneniese e 10
2.3.3.2 Wejscia pradowe typu napieciowego (modele "X/333MV") ..ottt 10
2.3.4 INNE WEJSCIB/WYJSCIA .....v.vveevectcie ettt ettt bbb bbb s b st sttt b en s bbb et b s 11

3. URUCHOMIENIE........c.cosmnmnmrmnmmmnnnssssssssssesssessssssssssssssssssssssssssesens 12

B I o1 T 1R Lo TP 12



;;;;;;;

SMY 13x G3 - Instrukcja obstugi

3.1.1 Konfiguracja instalacji mierzonych wielkoSci elektryCZnyCh ... 12
3111 PrzyKiad KONFIGUIAC]T ......vvevrceeeceseeeeiei sttt b 13

4. SZCZEGOLOWY OPIS c...ooeeeeeeeeeeeeessesessssessssessesessesessesessssessssessseess 15

4.1 POAStAWOWE TUNKC]E ....cucurrccrscsseessssesssses s e ssssessss s sssssssss s s sessssssssesss sess snsssssssssssssessass sessssssssssssesssnssssnsnsnees 15
4.2 Manipulacja i USTAWIENIA.......ccuouirrrrrnrrrsssesssssssssssssss s sssssssss s ssse s s s s ssssssssss e sss s snsssssssssssse s sesssssssssssnsnsssnssesessseaes 15
4.2.1 Obszar danych - pasek Stanu - PASEK NArZEAZI ............cceeeiriiereiiiiie et et st s 15
4.2.2 MENU GIHOWNE ...ttt bbb bbb bbb bbb 16
4.2.3 GHOWNA Grupa GANYCH ...ttt b bbb bbb 16
4.2.3.1 Podekran typu miernika na eKranie "Wiele" ... 18
4.2.3.2 EKFAN "WWYCZYSC" ..ottt bbbttt 20
4.2.3.3 OKNO QOMYSINE .....cocveveiiiee ettt ettt st st sb et s b s s b bbb a bbbt st b s s st 21
4.2.4 Grupy danych rzeczywiStyCh i STEANMICH ........ceiiii it s 22
4.2.5 Licznik €nergii €lEKITYCZNE]........c.cvueuiieireiriee ettt bbbt bbbt 22
4.2.6 OSCYIOGrAMY .....eeeieiieesceetees ittt et seb e b s b 888 b€ b8 bbb 22
4.2.7 WYKIES TAZOTOWY .....vviiivisiietiscie ettt sttt st b s bbb bbb s s st bbb s st b st b s bt en e s et annas 22
4.2.8 HArMONICZNE | THD ...ttt b bbb e b s bbb bbb 23
4.2.9 JakoSC zasilania i ZAArzenia NAPIECIOWE. ........c.cueuerieie ettt eess sttt ettt b bt ses st et ssnse s e s 23
4.2.10 Sygnat KONLrOli TBINIENIA .......ce.eeeeriieice ettt et 23
4.2.11 Ustawienia przyrzadu (DArametry).... ...t ss bt ettt bt 24
4.2.11.1 UStawienia WYSWIEHIACZA............cccueueieeieri ettt e s st b et et 24
4.2.11.2 UStaWIENIA INSTAIACH ....vvveve ettt sttt s sa et bbb et 25
4.2.11.3 Ustawienia KOMUNIKAC)i ZAAINE] ......c.cvcviveverierceiieicieieesrise sttt ettt e 25

4. 2114 USLAWIBNIA ZEUAIA. ... cvueeeereseie ettt bbb bbb bbb bbb 25
4.2.11.5 Ustawienia przetwarzania wartoSCi SredniCh ..o 26
4.2.11.6 Ustawienia wbudowanego licznika energii €lekiryCzne)............cocvvieiniriirninienn e 26
4.2.11.7 Ustawienia jakoSci zasilania i WEJSCIa/WYJSCIA .......c.cvverriireiierciiesciet sttt 26
4.2.11.8 Ustawienie sygnatu KONtroli tENIENIA .........c.cceeiriireirr e e 26
4.2.12 BlOKAAA UrZGAZENIA.......c.. ettt bbbt bbb bbbt 27
4.2.12.1 Blokowanie Z panelu iNSEUMENTOW. ...t es et 27
4.2.12.2 Odblokowanie z panelu iNSTUMENTOW ...........cuiiiirrrieeere ettt sttt ne e 27
4.2.12.3 Blokowanie/odblokowywanie przez UZYtKOWNIKA..............cceeereiieererieiis st ssss s s 27
4.2.13 INfOrMACIE O UIZAAZENIU ... cucvveiveiiscv ittt ettt s ettt bt bbb bbbt b st b st 28
4.2.14 Lampka SYGNaliZaCYJNa "R" ......c.oeiiieierrereecieieie ettt sse e ettt b ettt e e bt n s s 29
L0 o T 11 - T 29
B I 111 (oo = o)1 U TSP 29
4.3.1.1 Metoda pomiaru czestotliwoSci podStawowe] NAPIECIA..............coveereeriirir et 29
4.3.1.2 Metoda pomiaru NAPIECIA i PrEAU....c.euuivererrreseereeeeieteteisiresiss sttt asese et ese s s e s s s asesesese b s sns s snsesesesees 29
4.3.1.3 Metoda pomiaru harmoniCZNYCh i THD..........ccoiviiiierrr et e 30
4.3.1.4 Metoda oceny mocy, wspotczynnika mocy i NIEZIOWNOWAZENIA............c.eeeererrieerierieeeeineieier et ersseennes 31
B T 1= 01111 =0 - TSP 33
4.3.1.6 Tryb "FIXSCAN" ("DC-500") ... c0cuerrereeieireiiineietst ettt st sttt ettt 33
431,61 FUNKCIA ...ttt 8888 bbb 33
4.3.2 Ocena i agregacja ZmierzoNYCh WAMOSCI.........cccviererrirerieieretsieieie ettt bbbt s bbb st s s senas 34
4.3.2.1 Ocena i agregacja Warto$Ci IZECZYWISLYCN ........cc.curiuriiriciriieieiri et 34
4.3.2.2.0Cena WartOSCH STEANICN .........eie ettt ettt e e et 35
4.3.2.2.1 Maksymalne i minimalne WartoSCi Srednie ..ot 36
4.3.2.3 Agregacja zarejestrowanyCh WarOSCi........cccouveieeiriereie ettt e st esne 36
4.3.3 Whudowany licznik energii €IKITYCZNE] ........cvrvrreiiiiieeee ettt es e e en e s 37
4.3.3.1 Przetwarzanie energii €1EKIYCZNG] .......c.ccouiirieriieiee ettt et 37
4.3.3.1.1 Standardowa PreZentacia ENEIGII........c..euevrrrierieisririeri it 38
4.3.3.1.2 Konfigurowalny ekran energii €IEKIYCZNE] ..........oeiriiiiiiriinires et 39
4.3.3.1.3 Zarejestrowane warto$Ci agregaci ENEIGIi . .....cveeverreririereereeiesiseeese s e s sesesesssesssssssssesesees 40
4.3.3.2 Przetwarzanie maksymalnego ZapOtrZEDOWANIA . ......ccvuviiriirrreeieieieieiss ettt s 40



;;;;;;;

SMY 13x G3 - Instrukcja obstugi

4.3.3.2.1 Przetwarzanie MD w statym oknie, ostatnie zapotrzebowanie i szacowane zapotrzebowanie...................... 40
4.3.3.2.2 Prezentacja maksymalnego zapotrzeDOWanIa ............cccirieriiinine e 41

4.4 Whudowany pomocniczy zasilacz awaryjny (UPS).........cccuermresmsmesssmssmnssssesssssssssssssssssssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssens 42
4.4.1 Wskazanie statusu UPS Na WYSWIEHIACZU .............ccoeveiieiiiicicie ettt sttt s 42

5. MONITOROWANIE PRADU SZCZATKOWEGO (RCM)............... 43

5.1 Przektadniki pomiarowe dla RCM ..o sessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssessssssssnsees 43
5.1.1 BEZPIECZEASIWO EIEKINYCZNE ...t bbb bbb 43
5.1.2 Standardowe przekfadniki RCT z wyjSciem pradu Przemi€nNEJo .........cccueureeeereeneeereeneeeeeinsieiesesiessessssesesseseeessssennes 43

5.1.2.1 ZabezpieCzenie NAAPIUOWE ..........curueueereeieeeeiee ettt ees s eee s e see e sese e e e ees et ee et et ee s ensesesnenenes 43
5.1.3 Specjalne przektadniki RCT z wyjsciem pradu Stalego .......covveviiicieiicececc e 44

5.2 POAIaCzZanie WEJSE RCM ........cccuiucceirrcnrsesssse s s s sssss s ssssss s sssssse s snssesssssss s snesssssssss s sessssssesssasssssssssssssnenssnsees 44

5.3 Konfiguracja i prezentacja RCM.........cccouiinmmmm s s s s s ssens 45

5.4 POrady i WSKAZOWKI .....ccuesiiisiessissssissis st st s b e e R 46

6. WEJSCIATWYJSCIA cooooeeeeeeeeeevesessesesssssssesesessessesessessseessssessseeses 4T

6.1 POdIZCZENIE WEJSCIWYJSE ..uvvurcrrisirsisis i b s 48
6.1.1 Podtaczenie wyjscia Cyfrowego (DO, RO)........cccriieiiiiesctcsesste sttt bbbt s s 52
6.1.2 Podtaczenie WejScia CYTOWEFO (DI)......ccririeriicriirs ettt sttt e bbb a bbbttt 52
6.1.3 Podtaczenie WEJSE aNaIOGOWYCN .........ccurieiieii ettt sttt ettt e s s s s eanas 52
6.1.4 Podtaczenie zewnetrznego czujnika temperatury PH00 ..o 53

B.1.4.1 MOTEIE "DT" ..ottt ettt ee e s s8££ s8Rt 53
B.1.4.2 MOTEIE "AT" ..ottt ettt s8££ Rttt 53

6.2 KONFIGUIACIA WEIWY ......eoceceeicscrcscsse s s sss s ssss s snss s sesss e s sss s ss s s ssssssss s ssss s s sesssesssnssesssnsss s snssssssessssssnesnsnsnes 54

B8.2.1 DZIGKANIA WEIWY.......oiviveviiectciet ettt sttt st bRt e st s bbbt a et en s 55
6.2.1.1 Wyjcie cyfrowe (standardowe, DOIRO) .......c.cccuiriiiiriein ettt 55
6.2.1.2 KONEIOIKA @IAMMU (A) c..veeereiei et b bbb 56
6.2.1.3 WYJSCIE IMPUISOWE (PO) ...ervuiisetcieiit st b e 56
6.2.1.4 Przetacznik impuUISOW (SWILCH)........ccviiviieiieisi ettt bbb et 56
6.2.1.5 Licznik CZESIOIWOSCI (FC)...vuvviverireieiee ettt st bbbt bbb bbb ten s 57

0.2.1.5.1 TrYD CZESIOUIWOSCI.....cvvevvieiee sttt ettt bttt et es s s s e s 57

B.2.1.5.2 TIYD PWM ...ttt ettt sttt 57
6.2.1.6 LICZNIK IMPUISOW (PC)....evrivireirieieieis ettt bbb 57
6.2.1.7 WEJSCIE @NAIOGOWE (Al) ....cvvieiieisierciet ettt et et s b e s sss s et s s st st bbb ssn s s s enans 58
6.2.1.8 Wyjscie analogowe (AD).......ccueriieiiiieieiie sttt sttt st e b bbbttt sttt ns 58
6.2.1.9 Wysytanie WiadOmOSCi (MESSAFE) ......cveeuireriiiriiriiiieteie ettt st st bbbttt et st n st 59
B8.2.1.10 WYSII[ ©-MAIL...... ettt sttt sttt Rt 59
B8.2.1.11 POKAZ NOLAKE (SIN) ..v.eer ettt b bbb 60
6.2.1.12 LicZNiK gOUZIN (HM) ...covviiiieiit it bbb 61
6.2.1.13 Synchronizacja CZasu (PPM/PPS).........coiocuiiiiiereeeteie ettt st se bbb 62
6.2.1.14 KONIIOIA @ICHIWUM .....o.vvritet e bbb e 62
6.2.1.15 0ScYlogram 0GOINY (GO .....c.uueuiiriieireeieiiei ettt et bbb 63
B8.2.1.16 ZMIBNNA (VAF) ..ttt bbb 63

6.2.1.16.1 Monitorowanie warto$Ci Zmiennej i ZMIANA FECZNA ..........ccueurireerirreieecireee et 64
6.2.1.17 Wysytanie putapek SNMP (SNIMP Trap).......c.cvovriiririiiersiereis et sse st ssse s seses s s sssssessssenans 65

B8.2.2 WAUNKI WEIWY ...ttt ettt ettt bbb bbbt et b st s et b s st a b ee s 66
6.2.2.1 Stan WEJSCIA CYITOWEGO ....e.vveeieiei et bbb 66
6.2.2.2 SEAN MIBIZONEJ IOBCI ... vttt bbb 66

6.2.2.2.1 Sprawdzanie i edytowanie limitu stanu na wySwietlaczu urzadzenia ..........cccocoveieeiveecnenicneneeeese s 67

4



;;;;;;;

SMY 13x G3 - Instrukcja obstugi

B.2.2.3 SEAN UIZGAZENIA .......eevieeree bbb bbb 68
6.2.2.3.1 Zdarzenia Stanu UrZUZENIA ............cuevueeriuiiees ittt ettt bbbt bbb 68
B8.2.2.3. 11 FIAGH ...ttt R R 68
6.2.2.3.1.2 Zdarzenia dotyczace napigcia i jakoSCi ZaSilania...........ccoevveereerieieienei s 69
B8.2.2.3.1.3 OCIIONA .....otiveeeris ettt s e st e 70

B.2.2.4 SEAN RCM ...ttt et bt bbb bbb 70
B8.2.2.5 WATUNEK CZASOWY ... vttt ettt ettt bbb bbbt 71
B8.2.2.8 SEAN ZMIBNNY ....oocevicieict sttt b s et bbb s s b s s bbb e st e st b st n s 71

6.3 Prezentacja danych rzeCzyWiStyCh WEIWY ... s s sssssss s s ssssssessssnsssnsees 71
6.3.1 Cyfrowe i analogoWe WEJSCIA/WYJSCIA. .........veuiiiierisieeisiiie ettt et sttt bbb eeas 71
B8.3.2 LICZNIKI IMPUISOW ...ttt ettt e sttt s8££ e e s a5 e et eseene e e et ens e 72
6.4 Przetwarzanie BIOKOW WE/WY..........ciisssss s s s s s 72
B8.4.1 WEJSCIA CYFIOWE ......eesceeee ittt bbb bbbt 73
B.4.1.1 Filtr WEJSC CYTTOWYCI ...ttt sttt bbb bbbt s b b st en s 73
6.4.1.2 WejScie cyfrowe jako licznik CZESIOMIWOSCI...........ccivevririieicrce et e 73
B8.4.1.2.1 Tryb "CZESIOIWOSC" ...t bbb 73
B.4.1.2.2 TIYD "PWIM™ ..ottt ettt bbbt st bbb ettt 73

6.4.1.3 WejScie cyfrowe jako ICZNIK IMPUISOW.........c..uuevieriieriri s 73
B.4.2 WYJSCIA CYfTOWE.....e.vieiieiriet ittt st ettt b s bbb s st et bbb s b s st b s st en e bbb s et 74
6.4.2.1 WYJSCIa IMPUISOWE.........coeueeerireieiiteieisieesseee et etse st e es st s st e s se s sttt eses et e e se s e a et b et esee e e s s ar s et s s srn s 74

7. MAGISTRALA LOKALNA.........corrrimmmnssssssssssssssssssssssssseses 19

L T e Yo L 1oL PP 75
7.2 Wskazniki LED magistrali 10Kalngj..........couurmminmsnmmmnmnmsssss s s s ssssssssssnns 77
7.3 UTUCHOMIBNIL. ...cueu it e RS R A SRR R RS R RS R 78
7.3.1 Przeglad parametrow magistrali I0KaINE]...........c.cuviiiiiiiriir ettt 82
7311 BIOK "USTEANIANIE" ..ottt s bbb 82
7.3.1.2 Blok "Adres Modbus urzgdzen podrzednyCh” ... 82
7.3.1.3 Blok skonfigurowanych Urzadzemn SIQVE ..ot bbb 83
7.3.1.4 Blok wykrytych, ale nieskonfigurowanych urzadzen SIave ... e 85
7.3.2 Opcja automatyCzNEgo WYKIYWANIA ..........ccueuiumririeersetreiees ettt eb et eb bbbt bbbt bbbt e 85
7.4 Prezentacja danych pomiaroWyCh ... s s s sss s s ssssssssssessssssssassssssssens 87
7.4.1 AIKACIE ENVIS-DAQ .....ovuieririeserieiit ettt bbb 87
7.4.2 WYSWIBHACZ UrZGAZENIA .........cveieeee ettt ettt e ettt s ettt ettt et e s s nb et s b 88
7.4.2.1 Dane rzeczywiste i Srednie magistrali I0KaINE].............c.ciuiiiirii e 88
7.4.2.2 Dane dotyczace energii Magistrali I0KAINE] ..ot e 88

8. DZIALANIE STEROWANE KOMPUTEROWO...........ccounnnrinrerenens 90

8.1 L3CZa KOMUNIKACYJNE.....curvivrieseecsssssssssssssssessssssssssssssssssse s sesssesssssssssssssssssssss seasssssssssssssssssnsssnassnsssssnsnssssesssessanasanassnssasaens 90
8.1.1 Lokalne 13CZ€ KOMUNIKACYJNE........cueriiririeieiriiie ettt et sa bbb s et a st e s ssesnsesennas 90
8.1.2 Zdalne 13CZa KOMUNIKACY]NE .......cvvieeieieieiris ettt ettt sttt sttt bttt st 90

8.1.2.1 Interfejs RS-485 (COM) ..ottt et bbb bbb 90
8.1.2.1.1 Kabel KOMUNIKBCYINY .......cvieiiiiieis ettt bbb 91
8.1.2.1.2 REZYSIOIY TEIMINUJACE ... vttt bbbt bbb bbbt bt 91

8.1.2.2 Interfejs Ethernet (IEEEB02.3) ..ottt N

8.2 Protokoly KOMUNIKACY]NE ....ccvvceccsirssssiesssesesssssssssssssssssss e sesssssssssssssssssssssssasssssssssssssssesnssssasasssss s snssssssssesssessssasssssasanens 92
8.2.1 Protokdt KOMUNIKACYINY KMB.........cuiiiiiieiree e bbb 92
8.2.2 Protokdt komunikacyjny MOADUS-RTU ........cuiiiiiiiieere et 92



;;;;;;;

SMY 13x G3 - Instrukcja obstugi

8.3 WDUAOWANY WEDSEIWET ......euvsissesirsississssesssss st ssss s s s bbb R R SR R s 92

9. MODULY ROZSZERZEN OPROGRAMOWANIA SPRZETOWEGO

.............................................................................................................. 93
9.1 Modut jako$Ci Zasilania..........ecrismmssism s ————————————————— 93
9.2 Modut sygnatu kontroli tetnienia.........cuceummimin s ——————— 93
9.3 Modut 0SCYIOGramu 0GOINEGO........courrerrreresmrrersssrsessse s ssss s s sss s sss s e ss s e e s as s s s e s e R s s 94
9.4 MOdUt GIOWNY MOADUS ......cuveecrreesssesesssse s ssessssssessssssesssssssssssessssssessssssessssssssssssessssssssssssessssssssesnssesssmssssnsssesssmessasssnsssssees 94
9.5 Modut Ethernet-t0-Serial ....... ..ot s e e s s s b s e e s 95
0.6 MOAUE UDP PUSK .....tiiniississsssisesscssesssssssessss st st ses s st st s b e bR R bbb 95

10. PRZYKLADY POLACZEN .......oeerirerrcrsessssssssssssssssssassssssssasssans 96

11. PRODUKOWANE MODELE | OZNACZENIA...........cccrmmrmrrrrneen 107

12. SPECYFIKACJE TECHNICZNE ............oooereereerr e 108

13. KONSERWACJA, SERWIS .........oorrcrr e 117



;;;;;;;

SMY 13x G3 - Instrukcja obstugi

1. 0golne

Pomiar i ocena

« trzy pomiarowe wejscia napieciowe, potaczenie gwiazda / tréjkat / Aron

« trzylcztery wejscia pomiarowe pradu dla przektadnikéw pradowych o znamionowym wyjsciu wtérnym 5 A lub
1 Alub dla czujnikéw pradu o znamionowym napieciu wyjéciowym 333 mV

«  czestotliwos¢ prébkowania 288/240 prébek/okres, cykl oceny 10/12 okreséw (200 ms przy 50/60 Hz)

«  ciagly (bez przerw) pomiar napiecia i pradu

« ocena sktadowych harmonicznych do 128120,

- state okno / ptywajace okno $rednie wartosci wszystkich ocenianych wielkosci z rejestracjg wartosci
minimalnych i maksymalnych

+  wbudowany licznik energii elekirycznej:
- czterokwadrantowe liczniki energii czynnej i biernej w trzech taryfach
- energia jednofazowa i tréjfazowa
- rejestracja maksymalnej warto$ci $redniej mocy czynnej (maksymalne zapotrzebowanie)

+  wbudowany termometr

« wejscia pradu szczatkowego (tylko niektdre modele)

Komunikacja
«  port komunikacyjny USB 2.0 do szybkiego gromadzenia danych, konfiguracji i aktualizacji oprogramowania
sprzetowego
« opcjonalny interfejs komunikacji zdalnej (RS 485 / Ethernet / M-Bus)
- zastrzezony protokét z bezptatnym oprogramowaniem do akwizycji danych ENVIS
«  protokoty MODBUS RTU /TCP do prostej integracji z oprogramowaniem SCADA innych firm
wbudowany webserwer (dla przyrzaddw z interfejsem Ethernet)

Mozliwosci rejestrowania danych
«  podtrzymywany bateryjnie uktad czasu rzeczywistego (RTC)
+ interwat zapisu od 0,2 sekundy do 1 godziny
+ duza pojemno$¢ pamieci do programowalnego zapisu zagregowanych wartosci pomiarowych
« automatyczne odczyty licznikéw energii elektrycznej w wybranych odstepach czasu

Wejscia i wyjscia (w zaleznos$ci od modelu urzadzenia)
+  wyjScia cyfrowe (przekazniki lub p6tprzewodnikowe)
+  wejscia cyfrowe
+  0-20 mapc wejscia analogowe
+  Wejscie czujnika temperatury Pt100

Konstrukcja
+  Plastikowa obudowa 96x96 mm do montazu panelowego
+  Kolorowy wyswietlacz graficzny TFT-LCD, 5 przyciskow
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1.1 Réznice miedzy przyrzadami serii G3 a poprzednimi
seriami

Przyrzady serii G3 zastepuijq starsze wersje przyrzadow SMY 133/134 i SMP 134. Sprzet urzadzen przynosi
uzytkownikom tylko nastepujace zmiany:

ztacze USB-C (zamiast USB-mini)
dodano wskaznik "R" na panelu przednim

Ponadto poprawiono niektére wtasciwosci, takie jak wyzsze prébkowanie mierzonych sygnatéw i ocena sktadowych
harmonicznych do wyzszego rzedu.

Poza wyzej wymienionymi réznicami, przyrzady z serii G3 sq identyczne jak przyrzady z poprzedniej serii.

1.2 Roéznice miedzy SMY 133/134 G3 i SMP 133/134 G3

Przyrzady SMY 133/134 G3 sg przeznaczone do stosowania w Srodowiskach podstacji przemystowych z normalnymi
poziomami przepie¢ w sieci.

Urzadzenia SMP 133/134 G3 nadajg sie do bardziej wymagajacych srodowisk - majg inny rodzaj ochrony i wyzszg
kategorie przepieciowa i pomiarowa. Rdznice przedstawiono w ponizszej tabeli:

model przyrzadu SMY 133/134 G3 SMP 133/134 G3

kategoria przepigciowa/pomiarowa
wejscie zasilania - modele "U 300V CATII 300V CATIV
wejscia napieciowe 300V CATIII, 600V CATII 300V CATIV, 600V CATIII
wejscia pradowe - modele "X/5A" 150V CAT lI 150V CAT IV

klasa ochrony wg EN 61140 Il - @ [ - @

Inne cechy sg wspdlne.
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2. Instalacja

To urzadzenie nalezy do grupy 1 i klasy A zgodnie z normg EN 55011 (CISPR 11):

«  Grupa 1: Urzadzenie generuje lub wykorzystuje energie o czestotliwo$ci radiowej, ktora jest niezbedna do
wewnetrznej funkcji samego urzadzenia.

« Klasa A: Urzadzenie nadaje sig do uzytku we wszystkich obiektach innych niz domowe i bezpo$rednio
podtgczonych do sieci niskiego napiecia, ktdra zasila budynki wykorzystywane do celéw domowych. Moga
wystapi¢ potencjalne trudnosci w zapewnieniu kompatybilnosci elektromagnetycznej w innych Srodowiskach
ze wzgledu na zaktdcenia przewodzone i promieniowane.

OSTRZEZENIE: To urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytku w $rodowiskach mieszkalnych i moze nie zapewniaé
odpowiedniej ochrony odbioru radiowego w takich Srodowiskach (EN 55011, rozdz. 5).

2.1 Znaczenie symboli uzywanych na urzadzeniu

A

Ostrzezenie - przeczytaj instrukcje obstugi!

AC - napiecie przemienne

DC - napiecie state

Oznaczenie CE gwarantuje zgodno$¢ z europejskimi dyrektywami i przepisami.

Urzadzenie nie moze by¢ wyrzucane do zwyktego strumienia niesortowanych odpadow
komunalnych.

Podstawowy przyrzad izolowany (klasa ochrony I)

O @I=ai?

Podwdjna lub wzmocniona izolacja (klasa ochrony I1)
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2.2 Fizyczne

Przyrzad jest zabudowany w plastikowej obudowie przeznaczonej do montazu w rozdzielnicy. Z reguty panel jest
czescig drzwi rozdzielnicy - wtedy instalacja musi by¢ taka, aby drzwi rozdzielnicy mogty by¢ zamknigte w kazdych
warunkach uzytkowania. W kazdym przypadku nalezy upewnic sie, ze tylko przedni panel urzadzenia jest dostepny
dla laikdw. Dlatego tez, jesli rozdzielnica znajduje sie w obszarze dostepnym dla 0séb niewykwalifikowanych, drzwi
lub panel rozdzielnicy moga by¢ otwierane wytgcznie za pomoca narzedzia lub drzwi muszg by¢ zablokowane.

Rys. 2.1a: Montaz panelu

Pozycja urzadzenia musi by¢ ustalona za pomocg zamkdw.

Wewnatrz szafy rozdzielczej nalezy zapewni¢ naturalng cyrkulacje powietrza, a w poblizu przyrzadu nie nalezy
instalowa¢ zadnych innych urzadzen.

Rys. 2.1b: Przestrzen wokot urzadzenia

Zwilaszcza pod przyrzadem nie nalezy instalowaé zadnych innych urzadzen bedacych zrddtem ciepta, w przeciwnym
razie zmierzona warto$¢ temperatury moze by¢ fatszywa.

2.3 Podfaczenie urzadzenia

2.3.1 Zasilanie

Napiecie zasilania (w zakresie zgodnym ze specyfikacjg techniczng) podtacza sie do zaciskéw AV1 (nr 9) i AV2 (10)
za pomoca urzadzenia odtaczajacego (przetacznika - patrz schemat potaczen). Musi on znajdowaé sie w poblizu
urzadzenia i by¢ tatwo dostepny dla operatora. Urzadzenie odtgczajace musi by¢ odpowiednio oznaczone.
Odpowiednim urzgdzeniem odtaczajacym jest dwubiegunowy wytacznik automatyczny z charakterystykg wyzwalania
typu C o pradzie znamionowym 1A. Jego funkcja i pozycje robocze muszg by¢ jednak wyraznie oznaczone.

W przypadku napiecia zasilania DC biegunowos$¢ potaczenia jest zasadniczo dowolna, ale w celu zapewnienia
maksymalnej kompatybilno$ci elektromagnetycznej uziemiony biegun powinien by¢ podtaczony do zacisku AV2.

Zalecany typ przewodu : HO7V-U (CY)
Zalecany minimalny przekroj przewodu : 1,5 mm?
Maksymalny przekréj przewodu : 2,5 mm2

10
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2.3.2 Mierzone napiecia

Mierzone napiecia fazowe sg podtaczone do zaciskéw U1 (12), U2 (13), U3 (14), wspdiny zacisk do podtaczenia
przewodu neutralnego jest oznaczony jako N (11; pozostaje wolny przy potaczeniach w trojkat (3-D) i Aron (A)).
Nadaje sie on do ochrony mierzonych linii napigcia, na przyktad za pomocg bezpiecznikéw 1A. Mierzone napiecia
mozna réwniez podtaczy¢ za pomoca przektadnikow napieciowych.

Zalecany typ przewodu : HO7V-U (CY)
Zalecany minimalny przekroj przewodu : 1,5 mm?
Maksymalny przekréj przewodu : 2,5 mm2

2.3.3 Mierzone prady

Przyrzady sg przeznaczone wytacznie do posredniego pomiaru pradu za pomocg zewnetrznych przektadnikéw
pradowych. Nalezy przestrzega¢ prawidtowej polaryzaciji sygnatu pradowego (zaciski S1 i S2). Polaryzacje mozna
sprawdzi¢ na podstawie znaku fazowych mocy czynnych na wy$wietlaczu przyrzadu (oczywiscie w przypadku, gdy
znany jest kierunek transferu energii).

Konieczne jest ustawienie wspotczynnika CT - patrz przyktad ponizej.
Zaciski 12 pozostajg wolne w przypadku potaczenia Aron (A).

2.3.3.1 Wejscia pradowe typu pradowego (modele "X/5A")

Sygnaty pradowe z przekfadnikdéw pradowych 5A lub 1A muszg by¢ podtaczone do par zaciskow 111, 112, 121, 122,
131,132 (nr 1 - 6). W modelu "134" do zaciskow 141, 142 (nr 7 - 8) mozna podtaczy¢ réwniez 4tzecisygnat pradowy.

Zalecany typ przewodu: HO5V-U (CY)
Zalecany minimalny przekroj przewodu:
"X/5A" instrumenty : 2,5 mm?
Przyrzady "X/100mA" : 0,75 mm?
Maksymalny przekroj przewodu : 2,5 mm?

2.3.3.2Wejscia pradowe typu napieciowego (modele "X/333mV")

Przyrzady sq wyposazone w oddzielne ztacza dla poszczegoinych wejsé pradowych. Funkcja zaciskéw jest opisana
W ponizszej tabeli:

Modele "X/333mV" Wejscia pradowe Podfaczenie

zacisk nr sygnat
62, 65,68, 71 | SI1, SI2, SI3, Sl4 ... sygnaly odpowiadajace pradom I1, 12, 13 i 14 (w fazach L1, L2, L3, L4/N),
zacisk CT "$1"
63, 66,69, 72 | SG ...wspoiny biegun sygnatéw |1 - 14 (zaciski CT "S2") i biegun ujemny wbudowanego
zasilania pomocniczego 5V dla czujnikéw pradu (zaciski sg potaczone)
61, 64,67, 72 | SP... biegun dodatni wbudowanego zasilacza pomocniczego 5V dla czujnikéw pradu (zaciski sg
potgczone)

1
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Przyrzady przeznaczone sg do wspdtpracy z przektadnikami pradowymi o wyjsciowym napieciu znamionowym 333
miliwolty. Moga by¢ rowniez uzywane z elastycznymi czujnikami pradu (cewki Rogowskiego) z wbudowanym
integratorem odpowiedniego napieciowego sygnatu wyjéciowego.

Przektadniki pradowe musza by¢ podigczone za pomocg skretki dwuzytowej. Ponownie, nalezy przestrzegaé
wiasciwej polaryzaciji sygnatu pradowego (zaciski wtorne przektadnika pradowego S1, S2).

Zalecany typ przewodu: skretka dwuzytowa, na przyktad KU03G24 (Nexans).
Zalecany minimalny przekroj przewodu: 0,2 mm2
Maksymalny przekroj przewodu: 1,5 mm?

Maksymalna dtugo$¢ przewodu wynosi 3 metry!

Elastyczne czujniki pradu z wbudowanym integratorem zazwyczaj wymagajg zasilania. W tym celu przyrzady sg
wyposazone w dodatkowy zasilacz 5V. Maksymalne obcigzenie kazdego poditgczonego czujnika wynosi 20 mA.

Podtaczanie standardowych przektadnikdw pradowych o nominalnym pradzie wyjsciowym 5A lub 1A do
@ przyrzadow "X/333mV" jest zabronione !!! W przeciwnym razie przyrzad moze zosta¢ uszkodzony !!!

2.3.4 Inne wejsScialwyjscia

Podtaczenie wejsé réznicowopradowych, innych wejs¢, wyjsé i faczy komunikacyjnych opisano w odpowiednich
rozdziatach ponize;.

12
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3. Uruchomienie

3.1

Konfiguracja

Po wiaczeniu zasilania przyrzad przez krétki czas wyswietla logo producenta, a nastepnie wysSwietlany jest jeden z
ekranow danych rzeczywistych - na przyktad ekran napie¢ miedzy liniami neutralnymi:

W tym momencie nalezy ustawi¢ parametry przyrzadu, ktore sa niezbedne do prawidtowego pomiaru (tzw. grupa
instalacyjna):

3.1.1

sposdb podigczenia ( pomiar bezposredni lub poprzez przektadniki napieciowe )

typ potaczenia ( gwiazda, tréjkat, Aron)

stosunek przektadnikdw pradowych, przektadnikéw napieciowych i ich mnoznikow (jesli s uzywane)
napiecie znamionowe Unom)i czestotliwo$¢ znamionowa fnom

Inom), Pivom) (nieobowigzkowe, ale zalecane)

Zmierzone wielkosci elektryczne Konfiguracja instalacji
Do prawidtowej oceny danych konieczne jest ustawienie wszystkich parametréw grupy Installation Setting.

Connection Mode okresla, czy sygnaty napieciowe sg podtaczane bezposrednio, czy tez uzywane sg
przektadniki napieciowe.
Typ potaczenia nalezy ustawi¢ zgodnie z konfiguracjq sieci - trojkat (lub gwiazda, Y) lub trojkat (D, jesli
potencjat napiecia neutralnego nie jest podtaczony). Zazwyczaj wszystkie trzy fazy sg podtaczone, wiec
nalezy wybra¢ 3-Y lub 3-D. W przypadku potaczenia w tréjkat nalezy ustawié¢ 3-A. W przypadku potgczenia
jednofazowego nalezy ustawi¢ 1-Y.
CT (CTn, CTrem) - nalezy okresli¢ wspétczynniki, w przypadku trybu potgczenia "via VT" réwniez
wspoétczynnik VT.
Wspétczynnik CT jest wazny dla pradéw I1, 12 i 13. Jesli uzywane jest czwarte wejscie pradowe lub wejscia
pradu szczatkowego, nalezy rowniez ustawi¢ odpowiednie wspdtczynniki CTn/ CTrem.

Wspdtczynniki CT mozna ustawi¢ w postaci .../ 5Alub .../ 1Alub .../ 333mV.

Wspoétczynnik VT musi by¢ ustawiony w postaci nominalne napigcie pierwotne / nominalne napiecie wtdrne.
W przypadku wyzszych wartosci napiecia pierwotnego nalezy rowniez uzy¢ mnoznika U.

Mnozniki | i U - Za pomocg tych parametréw mozna modyfikowaé dowolny wspotczynnik CT / VT. Na
przyktad, aby uzyskac lepsza precyzje podczas korzystania z przewazonych przektadnikéw pradowych,
mozna zastosowac¢ wiecej zwojow mierzonego przewodu przez transformator. Nastepnie nalezy ustawi¢
mnoznik. Na przyktad dla 2 zwojoéw nalezy ustawi¢ mnoznik na 1/2=10,5.

W przypadku standardowego potaczenia z 1 uzwojeniem mnoznik nalezy ustawic¢ na 1.
Wsp6tczynniki CTni CTirem) majg dodatkowe mnozniki Ini Ircm.

13
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Zamiast mnoznika Ircumozna ustawi¢ typ RCT 0/20 mA lub 4/20 mA - patrz rozdziat RCM ponizej.

+  Czestotliwosé nominalna fyom- parametr musi by¢ ustawiony zgodnie z czestotliwo$cig nominalng sieci
pomiarowej na 50 lub 60 Hz, opcjonalnie na "DC-500" (= tryb Fixscan).

+  Nominal Voltage Uowm), Nominal Current livom) , Nominal Power Pom) - W celu prezentaciji wielkosci w
procentach wartoci nominalnej, dziatania alarméw, wykrywania zdarzen napigciowych i innych funkcji
konieczne jest rowniez wprowadzenie napiecia nominalnego (pierwotnego) Unowm) , pradu nominalnego lnowm)
i nominalnej mocy pozornej tréjfazowej (mocy wejsciowej) podtaczonego obcigzenia Pom) (W jednostkach
kVA) Chociaz prawidtowa konfiguracja nie ma wptywu na dziatanie pomiarowe przyrzadu, zdecydowanie
zaleca sie prawidtowe ustawienie przynajmniej Unom.

Wartos¢ Unomjest wyswietlana w postaci napiecia fazowego/liniowego.

Prawidtowe ustawienie livom)i Pivom) nie jest krytyczne, wptywa jedynie na procentowg reprezentacje mocy i
pradéw oraz statystyczne przetwarzanie pomiaréw w oprogramowaniu. Je$li zmierzona warto$¢ znamionowa
wezia sieci nie jest zdefiniowana, zalecamy ustawienie ich warto$ci, na przyktad na moc znamionowa
przektadnika zrodtowego lub na maksymalng domniemang moc oszacowang na podstawie przektadni
przektadnikéw pradowych itp.

3.1.1.1Przykiad konfiguracji

Ponizszy przyktad wyjasnia, jak dostosowaé wspotczynnik przekiadnika pradowego:

Zakfadajac, ze konwersja uzywanego przektadnika pradowego dla wejs¢ pradowych L1 do L3 wynosi 750/5 A. Aby
edytowac parametry, nacisnij przyciskﬂ , przejdz do menu ustawien za pomoca przyciskéw

BCE BKCE  ; astepnie wybierz je za pomoca przyciskulBREEM | W oknie Setting (Ustawienia) wybierz
opcje Setting-Installation (Ustawienia-Instalacja). Zostanie wy$wietione okno Setting-Installation.

W oknie przejdz do parametru przektadni pradowej ( CT ) i wybierz go za pomoca . INEEAN

Setting - Installation

Setting - Installation Setting - Installation

Teraz mozesz wpisaé nowg warto$¢ parametru: za pomocq“ mozesz przej$¢ od cyfry do cyfry i ustawi¢ kazdg
cyfre na warto$¢ docelowg za pomoca| i . Na koniec naciénijlRZa i parametr zostanie
ustawiony.

W ten sam sposdb mozna ustawi¢ inne parametry.

Po prawidtowym ustawieniu wszystkich parametréw grupy nalezy powréci¢ do ekranu danych rzeczywistych za
pomocg przycisku

(escape) i potwierdz zapisanie zmian przyciskiem . INEKEN

14
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Teraz mozna przeglada¢ wyswietlane wartosci rzeczywiste za pomocan i sprawdzic, czy
odpowiadajg one rzeczywistosci.

Do sprawdzenia poprawnoSci podfgczenia przekfadnika pradowego mozna uzy¢ ekranu wykresu
fazorowego.

Po sprawdzeniu mierzonych wielkosci mozna ustawi¢ inne parametry (RTC, uérednianie, zdalna komunikacja itp.).

15
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4. Szczegotowy opis
4.1 Podstawowe funkcje

Przyrzady oceniajg wszystkie typowe wielkosci elektryczne, takie jak napigcia miedzyprzewodowe i fazowe, prady,
moce czynne, bierne i pozorne, wspotczynniki mocy, THD napiecia i pradu oraz sktadowe harmoniczne, energie
czynna i bierng, $rednie maksima mocy, czestotliwos¢ itp. Ponadto temperatura jest mierzona za pomocg
wbudowanego czujnika. Opcjonalnie, druga temperatura moze by¢ mierzona za pomocg zewnetrznego czujnika
Pt100 w odpowiednich modelach przyrzadow.

Przyrzady sq wyposazone w wejscia do podtaczenia trzech sygnatdw napieciowych, trzech lub czterech sygnatéw
pradowych (do podtaczenia zewnetrznych przektadnikow pradowych z nominalnym sygnatem wtérnym 5/1 A aclub
333 mV ac) oraz oddzielne wejscie zasilania AC/DC. Moga by¢ uzywane zaréwno w sieciach niskiego, jak i wysokiego
napiecia.

Przyrzady wyposazone sa w liczniki energii elektrycznej z trzema taryfami i czterokwadrantowymi licznikami energii
czynnej i biernej oraz rejestracjq maksymalnej $redniej mocy czynnej (maksymalnego zapotrzebowania).
Zaawansowane modele przechowujg wszystkie wyniki dla biezacego i ostatniego miesigca, a oddzielne archiwum
dedykowane do automatycznych odczytow licznikow moze rejestrowaé rzeczywisty stan w wybranych odstepach
czasu.

Niektére modele mogg by¢ rowniez wykorzystywane do monitorowania pradu szczatkowego.

Przyrzady sq wyposazone w podtrzymywany bateryjnie uktad czasu rzeczywistego (RTC) i pamie€ typu "Flash" o
duzej pojemnosci do zapisu danych pomiarowych i zdarzen.

tacze komunikacyjne USB 2.0 moze by¢ wykorzystywane do regulacji przyrzadu i przesytania zarejestrowanych
danych. Dla zdalnego dostepu dostepny jest opcjonalny interfejs komunikacyjny RS-485 lub Ethernet. Przyrzady z
interfejsem Ethernet majg wbudowany serwer internetowy.

Podstawowe specyfikacje przyrzadu mozna skonfigurowac za pomocg wbudowanej klawiatury i wySwietlacza. Za
pomoca programu ENVIS dostarczanego w standardzie mozna, za po$rednictwem dowolnego tacza
komunikacyjnego, regulowaé przyrzad i przesyta¢ zarejestrowane dane. Oprécz regulacji przyrzadu, program ENVIS
umozliwia wy$wietlanie, przegladanie i archiwizowanie zmierzonych przebiegdw w formie graficznej, a takze szereg
innych funkgji.

4.2 Manipulacja i ustawienia
4.2.1 Obszar danych - pasek stanu - pasek narzedzi

Najbardziej typowy ekran danych przyrzadu sktada sie z dwoch czesci: obszaru danych i paska stanu / paska

narzedzi.
1257 2 551
1254 J A
1257 2 553 12
1254 J A

% 2552

400 40000 10:46

Po uruchomieniu urzadzenia pasek stanu pojawia sie domyslnie ponizej obszaru danych. Pasek stanu zawiera
nastepujace informacje:

16
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. ... Kontrolki alarméw A1 i A2. Za ikong dzwonka znajdujg sie dwie wartosci reprezentujace aktualny
stan kontrolek; pierwsza z nich - A1 - jest wigczona na przyktadzie, A2 jest wiasnie wytaczona. Ta informacja
pojawia sie tylko wtedy, gdy funkcja A1 lub A2 jest ustawiona w konfiguraciji zarzadzania wej$ciami/wyjsciami
(patrz ponizej).

. ... stan wej$¢/wyjs¢ cyfrowych. Przyrzad na przyktadzie jest wyposazony w cztery dwukierunkowe
wejscia (Dl)/wyjscia (DO) i albo wejscie DI3, albo wyjscie DO3 jest aktywne.

Przyrzady wyposazone w jednokierunkowe wejscia/wyjscia uzywajq ikony@ dla wejs¢ i ikony dla wyjsc.

. .. czas lokalny (godziny : minuty)
Jesli urzadzenie jest wyposazone w modut UPS (patrz opis w odpowiednim rozdziale ponizej), ikona baterii jest
wy$wietlana przed czasem:

. [O.. status modutu UPS

Po naci$nieciu dowolnego przycisku pasek narzedzi zastepuje pasek stanu. Pasek narzedzi okresla funkcje
poszczegolnych przyciskow i zmienia sie dynamicznie w zalezno$ci od kontekstu. Jesli przez diuzszy czas nie sg
wykonywane zadne operacje na przyciskach, pasek narzedzi jest zastepowany paskiem stanu.

W szczegélnych przypadkach w prawym gornym rogu obszaru danych moze pojawic sie migajacy wskaznik.
Wskazuje on nastepujace przypadki:

. B .. Pomiar czestotliwo$ci nie zostat jeszcze zakoriczony lub jest poza zakresem. W takich przypadkach
mierzone sygnaty sg skanowane zgodnie z ustawiong czestotliwo$cig nominalng fvom, @ zmierzone wartosci
moga by¢ nieprawidtowe. Sprawdz ustawienie parametru fnom .

. B . najmniej jedno z wej$¢ napieciowych lub pradowych jest przecigzone
. B . co najmniej jedna niepotwierdzona notatka jest wyswietlana na ekranie uzytkownika Notatki.

. ® Btad synchronizacji czasu

4.2.2 Menu gtéwne

LUOTTER, O] Nacisniecie przyciskuBEENE powoduje wyswietlenie okna
- menu gtownego. Za pomoca przyciskow
B I 1\0:na przegladac menu i wybraé
7adana akcje za pomoca przycisku IEEEM |ub powrocic
za pomoca przycisku Il (escape).
Rys. 4.2: Menu glowne - \yszystkie inne przyciski oproczlEEIM s zalezne od
kontekstu i zmienne, ale IENE jest dostepny z prawie kazdego okna, co pomaga w szybkiej orientacji.

Kolejne rozdziaty opisujg poszczegdine opcje menu gtéwnego.

4.2.3 Gtéwna grupa danych

Ta grupa ekranéw danych jest konfigurowalna przez uzytkownika. Mozna wybraé najbardziej interesujace
ekrany danych i umiescic¢ je w tej grupie w celu tatwego dostepu. Do konfiguracji nalezy uzy¢ programu ENVIS-DAQ.

Ponizej przedstawiono zestaw dostepnych ekrandw uzytkownika:
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Tab. 4.1: Dostepne ekrany uzytkownika

ekran

opis

6435+

"3 Rows"

- do trzech dowolnych wielkosci
- jednofazowe lub trojfazowe
- wartosci rzeczywiste, Srednie, procentowe

"Tabela zbiorcza"

- staty asortyment podstawowych wielkosci,
bez jednostek - tylko mnozniki k/IM/G

- w ostatnim wierszu niezréwnowazenie
napiecia u2 [%] i czestotliwos¢ f [Hz]

"Fale"

- ksztalty fal napie¢ i pradéw
- w tym maksymalne ich wartosci
szczytowe oznaczone jako Up/Ip.

urvl orl
92375 00
92368 -1202 .
12368 1187
Order: ©@@

[A] ]

0717 -155
01796 -1434
71773 1484

"Wykres fazorowy"

- rzeczywiste fazy podstawowe;j
harmonicznej napiecia i pradu
- kolejnos¢ faz (1-2-3 lub 1-3-2)

"Harmoniczne"

- rzeczywiste sktadowe harmoniczne napie¢
i pradéw w formacie histogramu

- tylko sktadowe nieparzyste od 3(ddo 25t

- Wartosci THD poszczegéinych faz

"Multiple"

- cztery skompresowane podekrany, kazdy
konfigurowany indywidualnie

- dostepny typ miernika (patrz szczegdty
ponizej)

Digital Inputs DI
| [ [ FC Name | FC Value
O Vwind  [821 mJs

__
S
4O - [ - |
= Dig. Oufputs DO [& A. Lightd]
---—

400 90000 08:23

"Wejscia cyfrowe", "Wejscia analogowe",
"Liczniki impulséw", "Licznik godzin"

- rzeczywiste dane wej$¢ i wyjsé
cyfrowych/analogowych

- szczegotowe informacje znajdujg sie w
rozdziale Wejscia i wyjscia

18
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ekran

opis

"Licznik energii elektrycznej"

- do trzech dowolnych wielko$ci energii
- szCzegOty w rozdziale "Konfigurowalny
ekran energil" ponizej

800 90000

"Modbus Master"

- rzeczywiste wartosci ilosci jednostek
podrzednych monitorowanych przez modut
gtéwny Modbus

- szczegoty w nocie aplikacyjnej nr 007:
Dane Modbus Master na wyswietlaczu i
serwerze internetowym

v Service now!

"|O Variables"

- rzeczywiste wartosci zmiennych 10

- patrz Monitorowanie wartosci zmiennych i
reczna zmiana w rozdziale Wejscia i
wyj$cia w celu uzyskania szczegotowych
informacii.

10 Limit
31 P > 70.0kW

"10 Limits"

- warto$ci limitdw stanu wielkosci mierzonej
- Aby uzyska¢ szczegdtowe informacie,
patrz Sprawdzanie i edytowanie limitu stanu
na wySwietlaczu przyrzadu w rozdziale
Wejscia i wyjscia.

Note 1/2

M1 motor overheated!

State:
Confirmed:

"Notatki"

- szczegotowe informacje zawiera opis akcji
Pokaz notatke w rozdziale WejScia i
wyjscia.

ilers-Total
3P
|

"Magistrala lokalna"

- mozna doda¢ dowolny ekran danych
magistrali lokalnej

- szczegbtowe informacije znajdujg sie w
opisie Instrument Display w rozdziale Local
Bus.

E-Meter 10.02.21 11:43:38

"Clear"

- umozliwia wyczyszczenie wartosci
Srednich, maksymalnych wartosci
zapotrzebowania i licznika energii
elektrycznej z tego pojedynczego ekranu.
- szczegotowe informacje znajdujg sie w
rozdziale "Wyczysc" ekran

19
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4.2.3.1Podekran typu miernika na ekranie "Wiele"
Ekran sktada sie z czterech skompresowanych podekranéw. Kazdy z nich mozna skonfigurowaé indywidualnie.
Typ podekrandw mozna wybra¢ sposréd nastepujacych :

v 2351

o 2328 « tfabela
v 2334 . fale
o7in - fazory '
D23 «  harmoniczne
« licznik energii elektrycznej
400 20 >0 Rys. 4.3: Ekran "Wiele" +  miernik

Konfiguracja wszystkich typdw miernikéw jest intuicyjna i nie wymaga doktadniejszych wyja$nien.
Typ miernika ma cztery podstawowe formaty w zaleznosci od wybranej wielkosci kontrolnej. R6znig sie one od siebie
uktadem kolorowych paskow skali - patrz ponize;.

Kazdy z miernikow jest oznaczony nazwa wielkosci w lewym gornym rogu podekranu. Rzeczywista warto$¢ jest
réwniez wySwietlana w formacie numerycznym pod wskaznikiem.

Ponadto w wiekszosci formatdw miernikow wyswietlane sg znaczniki maksymalnej (czerwonej) wartosci srednie;
zarejestrowanej od ostatniego czyszczenia i odpowiadajacej jej wartosci minimalnej (niebieskiej). Szczegotowe
informacje znajduja si¢ w rozdziale Ocena wartosci $rednich ponize.

tak zawsze po wyczyszczeniu odpowiedniej grupy ilosci AVG (patrz rozdziat Ocena warto$ci $rednich

Q Jesli nie sq wyswietlane znaczniki AVG-max i AVG-min, by¢ moZe nie sq one jeszcze dostepne. Dzieje sie
ponizgj).

Tab. 4.2: Formaty podekranow typu miernika

format miernika parametr kontroli zakresu

Napiecie, Prad Uomy/ Inom

18:

2380V

76

Promdla zasilania trojfazowego
Pnow/ 3 dla zasilania jednofazowego
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format miernika parametr kontroli zakresu

Czestotliwosé fnom

10

staty uktad
brak znacznikdw AVG-max/AVG-min
(brak oceny dla cos)

4.2.3.2 Ekran "Wyczysé"

Ten ekran umozliwia wyczyszczenie réznych zarejestrowanych warto$ci z jednego punktu. Ponadto mozna tu
sprawdzi¢ znaczniki czasu ostatniego wyczyszczenia grup wielkoSci.

Na ekranie mozna wyczyscic te grupy:

«  zarejestrowane maksima i minima $rednich wartosci wielkosci z grupy U/l (patrz rozdziat Ocena wartosci
Srednich ponizej)

+  zarejestrowane maksima i minima $rednich warto$ci grupy wielkosci P/Q/S
- zarejestrowane maksima i minima $rednich warto$ci pradow resztkowych (RCM)

- zarejestrowane maksymalne zapotrzebowanie (MD, patrz rozdziat Przetwarzanie maksymalnego
zapotrzebowania)

« liczniki energii licznika energii elektrycznej (patrz rozdziat Wbudowany licznik energii elektrycznej ).

W aplikacji ENVIS-DAQ dodaj ekran Clear i wybierz go. W prawym dolnym rogu mozna ustawi¢ wtasciwosci ekranu:
Rys. 4.4: Ustawienia ekrandw uzytkownika - "Wyczy$c"
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% Instrument Configy

jon: DEFAULT/DEFAULT  SMY 134 U 230 X/5A AT N E4 (6) — il

Def. win.
Dimmeder: (= ®  Soficentdgits: 4~

BN

Zaznacz grupy ilosci, ktore chcesz wyczysci¢ z ekranu - w powyzszym przyktadzie sq to grupy AVG U/l, Maximum
Demand i Electricity Meter. Teraz wyslij ustawienia do urzadzenia.

Teraz przewin ekrany urzadzenia w gtéwnej grupie danych i znajdz nowo dodany ekran. Powinien on wyglada¢ jak na
ponizszym przyktadzie.

Rys. 4.5: Ekran "Wyczys¢" Odblokowany informuje, ze rozliczanie ilosci nie jest teraz zablokowane.

Clear

Nastepnie wy$wietlana jest lista grup ilosci. Po prawe;j stronie kazdej grupy mozna
AVG U/l 10.02.21 12:49:16 sprawdzi¢ znacznik czasu ostatniego rozliczenia.

Za pomocg przyciskéw“ i mozna wyswietli¢ liste grup iloéci, ktdre
majq zosta¢ wyczyszczone. Nastepnie nacisnij przycisk . Po potwierdzeniu

zadania odpowiednia grupa zostanie wyczyszczona, a jej znacznik czasu zostanie
zaktualizowany.

400 3A® DBPE

Kasowanie mozna zablokowa¢ specjalnym kodem PIN. Blokada dziata w nastepujacy sposob:

+  jesli sam przyrzad jest odblokowany (patrz rozdziat Blokada przyrzadu), rozliczenie jest réwniez
odblokowane (niezaleznie od ustawienia Clear PIN)

«+  jesli urzadzenie jest zablokowane, a kod Clear PIN jest ustawiony na zero, rozliczenie jest odblokowane

+  jesli urzadzenie jest zablokowane, a Clear PIN jest ustawiony na dowolng warto$¢ inng niz zero, rozliczenie
jest zablokowane.

Aby zablokowac¢ rozliczenie, w aplikacji ENVIS-DAQ ustaw kod Clear PIN na przyktad na 1234. Wyslij ustawienia do
przyrzadu. Nastepnie, jesli sam przyrzad jest odblokowany, zablokuj go - albo za pomoca aplikacji ENVIS-DAQ
(zaznacz odpowiednie pole wyboru w konfiguracji wyswietlacza i wyslij do przyrzadu), albo za posrednictwem panelu
przyrzadu.

Teraz nalezy zauwazy¢, ze pozycja Unlocked (Odblokowane) zmienita si¢ na Locked (Zablokowane). W takim
przypadku, jesli chcesz wyczysci¢ ktorakolwiek z grup, musisz najpierw odblokowac czyszczenie: wyswietl pozycije
Locked i nacisnij przycisk . Po prawej stronie pojawi sie okno z czterema cyframi. W oknie nalezy ustawi¢
warto$¢ 1234 : za pomocqn mozna przechodzi¢ miedzy poszczegoinymi cyframi i ustawia¢ ich wartosci za
pomocq“ i . Na koniec nalezy nacisna¢ przycisk KA

Jesli ustawiono prawidtowy kod PIN, pozycja zmieni sige na Odblokowany. Teraz rozliczanie jest mozliwe.
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l\\ Odblokowanie kasowania jest tylko tymczasowe! Jak tylko opuscisz ekran, rozliczenie zostanie
automatycznie zablokowane!

Aby odblokowac rozliczanie na state, w aplikacji ENVIS-DAQ ustaw PIN ekranu "Clear" na zero i wprowadz
ustawienie do urzadzenia. Opcjonalnie mozna odblokowaé sam przyrzad.

4.2.3.3 Okno domysine

Domyslnie przyrzad wyswietla ostatnio wybrane okno (ekran) danych pomiarowych, dopoki operator nie przetaczy sie
na inne. Przyrzad zapamietuje okno nawet w przypadku awarii zasilania i wySwietla je po przywrdceniu zasilania.

W programie ENVIS-DAQ mozliwe jest wymuszenie automatycznego przetaczenia przyrzadu na tzw. okno domysine
jesli przez okreslony czas nikt nie uzywa przyciskdw . Okno domysine jest zawsze pierwszym ekranem uzytkownika
ustawionym w gféwnej grupie danych (patrz opis w poprzednich rozdziatach). W programie ENVIS-DAQ, w zaktadce
Display settings (Ustawienia wyswietlania), umies¢ zadany ekran jako pierwszy na liscie, zaznacz opcje Default
Window (Okno domysine) (patrz rysunek w poprzednim rozdziale) i wyslij ustawienia do urzadzenia.

Nastepnie ustawiony ekran jest wy$wietlany automatycznie okoto 5 minut po nikt nie manipuluje przyciskami.

4.2.4 Grupy danych rzeczywistych i $rednich

Rzeczywiste/Srednie warto$ci mierzonych danych w postaci liczbowej sg wy$wietlane w grupach.
Szczegbtowy opis prezentacji wartosci rzeczywistych znajduje sie w rozdziale Wyswietlanie wartosci rzeczywistych
Ocena i agregacja ponizej.

Wszystkie wartosci sg identyfikowane za pomoca nazwy ilosci i jednostki ilosci.
Na koncu grupy danych rzeczywistych znajduje sie :

«  Okno danych rzeczywistych we/wy. Szczegdtowy opis znajduje sie w rozdziale Prezentacja danych
rzeczywistych we/wy.

« Jesli dane z urzadzen podrzednych sg monitorowane za pomoca tak zwanej funkcji Modbus Master,
wyswietlana jest kolejna tabela z rzeczywistymi danymi mierzonymi przez urzadzenia podrzedne.
Szczegotowe informacje na ten temat znajdujg sie w dalszej cze$ci rozdziatu po$wieconego modufowi
Modbus Master.

4.2.5 Licznik energii elektrycznej

W tej grupie danych mozna sprawdzi¢ energie czynna i bierng zarejestrowang we wszystkich kwadrantach.
Nastepnie wyswietlane sg maksymalne wartosci $redniej tréjfazowej mocy czynnej wraz ze znacznikami czasowymi -
tzw. maksymalne zapotrzebowanie. Szczegdtowe informacje znajdujg sie w rozdziale Wbudowany licznik energii
elektryczney.

Ponadto grupa ta zawiera réwniez tabele aktualnego stanu licznikéw impulséw (PC). Szczegdtowy opis znajduje sie w
rozdziale WejScia i wyjscia.

4.2.6 Oscylogramy

W tej grupie znajdujq sie rzeczywiste ksztatty fal wszystkich mierzonych napie¢ i pradow. Za pomocg
przyciskow

BC BKCE 102na przefaczac miedzy ekranem napiecia i pradu.
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Wyswietlane sq réwniez warto$ci skuteczne napigé/pradéw oraz maksymalne ich wartosci szczytowe oznaczone jako
Up/Ip.

LN [V] D 2387 © 2392 3 2378 p:329‘3 [A] D 1031 © 1464 3 2128 p:3B7.1

4.2.7 Wykres fazorowy

urv] 9r’]
2375 00 »
©2368 -1202

pedert 0 ’ Wykres rzeczywistych fazoréw podstawowej harmonicznej napiecia i pradu.

o P Katy fazoréw napiecia ¢ sg bezwzgledne, katy fazoréw pradu sq wzgledne do

®1796 -1434 i i A ieci
s T odpowiednich fazoréw napiecia (A¢).

Kolejno$¢ faz mozna réwniez sprawdzi¢ tutaj (wskazana jako 1-2-3 lub 1-3-2 ).

4.2.8 Harmoniczne i THD

Rzeczywiste sktadowe harmoniczne wszystkich sygnatow napiecia i pradu w formacie graficznym
(histogram). Sg one wyrazone w procentach podstawowej sktadowej harmoniczne;.

Wyswietlane sq tylko sktadowe nieparzyste od 3do 25%; dla petnego spektrum harmonicznych nalezy uzy¢
programu ENVIS-DAQ.

W prawym gornym rogu znajduijq sie wartosci THD poszczeg6lnych faz.

1295

1296
1298

4.2.9 Jakos¢ zasilania i zdarzenia napieciowe

Ta grupa danych jest dostepna tylko po zainstalowaniu odpowiedniego modutu oprogramowania
uktadowego.

Na pierwszym ekranie znajduje sie "kalendarz" oceny jakosci zasilania zgodnie z normg EN 50160. Kazdy dzien jest

oznaczony symbolem lubB w zaleznosci od tego, czy jakos¢ zasilania w danym dniu byta zgodna z norma, czy
nie.
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Nastepnie znajduije sig tabela zdarzen napigciowych (VE). Zdarzenia sg posortowane wedtug wielko$ci i czasu
trwania kazdego zwisu/spadku/przerwy, a w tabeli mozna sprawdzi¢ liczbe poszczegolnych zdarzen
zarejestrowanych od ostatniego wyczyszczenia. Tabele VE mozna wyczy$ci¢ na ekranie konfiguracji PQ.

PQ - EN50160 Week PQ - Voltage Events
| [02[05][ 1 [ 5 [60s]
o [ | [ T ]

Mo Tu We Th Fr Sa Su

400 90000

Szczegotowe informacie o ocenie PQ i zdarzeniach napigciowych mozna analizowa¢ po pobraniu do programu
ENVIS.

4.2.10 Sygnat kontroli tetnienia

Ta grupa danych jest dostepna tylko po zainstalowaniu odpowiedniego modutu oprogramowania
ukftadowego.

Na ekranie mozna sprawdzi¢ wykres na zywo sygnatu kontroli tetnienia (sygnalizacja sieciowa, Urc) 0 wybranej
czestotliwosci. Na przyktadzie przedstawiono poczatkowa cze$¢ telegramu o czestotliwosci 183 Hz na fazie L1 (Urcy)

i frc=183.3Hz Trig. Urc=1.0V

400 a00®0 « » E ;3 L 4

Dzieki I K o2na przejsé przez wszystkie mierzone fazy. Za pomoca przyciskow
B B ona przej$¢ do tabeli zmierzonych danych. Mozna tam sprawdzic :

- gorna cze$¢: rzeczywiste i Srednie (3-sekundowe ptywajace okno) warto$ci sygnatéw sterowania tetnieniami
Urct, Urca, Ures

+ dolna cze$¢: Srednie, maksymalne i minimalne napiecie wykrytych impulséw (= gdy sygnat przekracza prog
Urcstr) zarejestrowanych podczas ostatniego telegramu.

Za pomoca IS MK 2 mozna przewijac wszystkie zmierzone fazy.
Czestotliwo$¢ frci napiecie progowe U(RCTR) mozna ustawi¢ na ekranie ustawien RCS.

4.2.11 Ustawienia przyrzadu ( Parametry )

W tej grupie mozna przegladaé i edytowac wiekszos¢ wstepnie ustawionych parametréw. Dostep do innych
parametrow mozna uzyskaé za posrednictwem tacza komunikacyjnego, korzystajac wytacznie z programu ENVIS-
DAQ.
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Po wySwietleniu dowolnego okna ustawien przyrzad automatycznie przetacza sie na wySwietlanie rzeczywistych
danych w ciggu okofo 1 minuty, jesli nie sg wykonywane zadne manipulacje przyciskami.

Ponizsze rozdziaty wyjasniajg znaczenie poszczegolnych grup parametréw.

4.2.11.1  Ustawienia wyswietlacza
«Kontrast ... Moze by¢ ustawiony w zakresie 0 - 100%.

« Jasnos¢ ... Jasnos¢ jest aktywowana w przypadku nacisnigcia dowolnego przycisku. Zostanie ona
zachowana przez czas sciemniania po ostatnim nacisnieciu przycisku.

«  Przyciemniona jasnos¢ ... W celu zmniejszenia zuzycia energii przez urzadzenie i wydtuzenia zywotnosci
wy$wietlacza, jest on aktywowany po uptywie ustawionego czasu przyciemniania bez manipulowania
przyciskami.

«  Czas przyciemnienia ... Wyjasniono powyze;.

«  Okno domysline ... Automatyczne przetaczenie na tak zwane okno domysine po braku manipulaciji
przyciskami (patrz rozdziat Okno domysine powyzej).

« Jezyk ... Oprocz podstawowej wersji angielskiej mozna ustawi¢ takze inne wersje jezykowe.

«  Cykl od$wiezania wyswietlacza ... Okres od$wiezania warto$ci rzeczywistych. Szczegdtowe informacje
znajdujq sie w rozdziale Ocena i agregacja wyswietlanych warto$ci rzeczywistych.

+ Rozdzielczo$¢ wyswietlania ... Format grup danych rzeczywistych i Srednich mozna ustawi¢ na 3 lub 4
cyfry znaczace.

4.2.11.2 Ustawienia instalacji

Wszystkie parametry tej grupy zostaly wyjasnione w rozdziale Konfiguracja instalacji mierzonych wielkosci
elektrycznych powyzej (cze$¢ Rozruch).

4.2.11.3 Ustawienia komunikacji zdalnej
Parametry komunikacji dla réznych typow interfejséw réznig sie od siebie:
Interfejs COM (RS-485) :

«  Adres komunikaciji

«  Szybkos¢ komunikacji ... w bodéw (Bd)

«  Bity danych ... w tym bity parzysto$ci! Ustaw na 8 dla protokotu KMB; ustaw na 9, gdy uzywany jest bit
parzystosci (na przyktad protokot Modbus).

«  Parzystos¢ ... brak/parzyste/nieparzyste

«  Bity stopu ... ustawione na 1 (zazwyczaj)

Interfejs Ethernet :

«  DHCP ... aktywacja dynamicznego przydzielania adreséw IP

« Adres IP ... adres protokotu internetowego

+ Maska podsieci ... maska podsieci

+  Brama domysina ... brama domys$ina

«  KMB-port ... port komunikacyjny uzywany do komunikacji protokotu KMB (domy$lnie 2101)
«  Web-port ... port komunikacyjny uzywany do komunikacji z serwerem internetowym (80)

+  Modbus-port ... port komunikacyjny uzywany do komunikacji z protokotem Modbus (502)

Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale Obstuga sterowana komputerowo ponize;.
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4.2.11.4 Ustawienia zegara

- Dataigodzina ... Lokalna data i godzina

- Strefa czasowa ... Strefa czasowa powinna by¢ ustawiona zgodnie z lokalizacjg urzadzenia
podczas instalacji. Prawidtowe ustawienie jest niezbedne do wtasciwej interpretacji czasu
lokalnego.

- Daylight Saving ... Ta opcja steruje automatycznym przetgczaniem czasu lokalnego na
zimowy/letni.

- Synchronizacja czasu ... Poniewaz wbudowany obwod czasu rzeczywistego ma ograniczong doktadnos¢
podczas swobodnej pracy, dzieki tej opcji mozliwe jest utrzymywanie czasu RTC w synchronizaciji z
zewnetrznym precyzyjnym zrédtem czasu. RTC moze by¢ synchronizowany przez :

+ Impuls na sekunde / minute (PPS /PPM ) ... W tym przypadku do synchronizacji czasu z
zewnetrznego zrodta uzywane jest wejscie cyfrowe. Urzadzenie ustawia RTC z doktadno$cig do
sekundy lub minuty po wykryciu impulsu synchronizacji. Akceptowane sg impulsy synchronizacji
sekund, minut, kwadranséw lub godzin.

«  Komunikat NMEA ... Jesli urzadzenie jest wyposazone w interfejs zdalnej komunikacji RS-485,
mozna do niego podtaczy¢ zewnetrzny (zwykle oparty na GPS) odbiornik czasu. Odbiornik musi by¢
ustawiony na przesytanie komunikatu "ZDA" lub "RMC" (protokdt NMEA 0183). Interfejs
komunikacyjny musi by¢ odpowiednio ustawiony (zwykle 4800 Bd, 8 bitéw, 1 bit stopu).

«  Serwer NTP ... Opcja moze by¢ uzywana, jesli przyrzad jest wyposazony w tacze komunikacyjne
Ethernet, a w sieci dostepny jest serwer NTP. Ustaw adres IP serwera. Okres synchronizacji czasu
jest regulowany (domyslnie 15 minut).

«  Serwer PTP ... Podobnie jak w poprzednim przypadku. Warunkiem jest dostepnos¢ serwera PTP w
sieci.

+  Network Frequency ... W przypadku tej opcji parametr czestotliwosci nominalnej finom) musi byé
ustawiony prawidtowo. W przeciwnym razie synchronizacja nie bedzie dziata¢.

«  CAN Message ... Mozna uzyé¢, jesli urzadzenie jest wyposazone w interfejs CAN.

- Time Synchronization Watchdog ... Stuzy do sprawdzania funkcji synchronizacji czasu. Urzadzenie
rejestruje czas ostatniej synchronizaciji czasu lub ustawienia czasu. Je$li ustawiono limit czasu
synchronizacji czasu, przyrzad sprawdza czas, ktory uptynat od ostatniej synchronizacji czasu (lub
ustawienia) i jesli przekroczy on ustawiony limit czasu, na ekranie zacznie miga¢ wskaznik btedu

synchronizacji czasu

Wiecej informacji na temat synchronizacji czasu mozna znalez¢ w nocie aplikacyjnej nr 034: Time Adjust.

i\ Ostrzezenie: Podczas edycji parametréw zegara nalezy wzig¢ pod uwage, ze ma to wptyw na wewnetrzne
archiwa danych: podczas zmiany daty lub godziny wszystkie archiwa sq czyszczone!

4.2.11.5 Ustawienie przetwarzania warto$ci $rednich

W tej grupie parametrow mozna ustawi¢ przetwarzanie wartosci $rednich dla grupy wielko$ci mierzonych
U/I-, P/Q/S- i opcjonalnie RCM. Szczego6towe wyjasnienie mozna znalez¢ w rozdziale Ocena wartosci Srednich
ponizej.
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2 4.2.11.6  Ustawienia wbudowanego licznika energii elektrycznej

W tej grupie mozna ustawi¢ parametry dotyczace rejestraciji energii elektrycznej i przetwarzania
maksymalnego zapotrzebowania na moc czynng (MD). Szczegdtowy opis parametrow znajduje sie w rozdziale
Wbudowany licznik energii elektrycznej ponize;.

4.2.11.7  Ustawienia jakosci zasilania i wej$¢/wyjsé
p‘;’ Dostepne sq tylko przeglady parametréw. Aby je edytowac, nalezy uzy¢ programu ENVIS-DAQ.
IIO

= Tabele zdarzen napiecia mozna wyczyscic tylko w grupie ustawien jakosci zasilania.

4.2.11.8  Ustawienia sygnatu kontroli tetnienia
+ Metoda ... Metoda oceny sygnatu moze by¢ ustawiona na Filtr lub zgodnie z norma IEC61000-4-30.
fire) ... czestotliwos¢ sygnatu kontroli tetnien w Hz
Jednostka Urc... jednostka napiecia sterowania tetnieniami: V lub procent Uxom

Prog Urc(Urctr) ... minimalny poziom sygnatu rozpoznawany jako "impuls". W przypadku wykrywania
telegramu sygnat ponizej progu jest rozpoznawany jako "przerwa".

4.2.12 Blokada przyrzadu

Aby zabezpieczy¢ przyrzad przed nieautoryzowanymi zmianami lub dostepem, mozna go zablokowac.
Przyrzad mozna zablokowaé na dwa rdzne sposoby:
bezpos$rednio z panelu przyrzadu

za posrednictwem facza komunikacyjnego z programem ENVIS-DAQ przy uzyciu tzw. konfiguracji
zarzadzania uzytkownikami (patrz ponizej).

Aktualny stan blokady jest symbolizowany w menu gtéwnym za pomoca ikony :

Mo e Odblokowany - kazdy, kto ma fizyczny dostep do panelu przyrzadu, moze swobodnie ustawiac i
O konfigurowac wszystkie parametry przyrzadu, czy$ci¢ archiwa i inne trwate dane lub resetowac liczniki.

E e Zablokowany - hasfo (PIN) jest wymagane przed jakakolwiek zmiang konfiguracji.

Wytaczenie: Mozna zmieni¢ parametry grupy ustawien wyswietlacza, nawet jesli przyrzad jest zablokowany!
Sq to jedyne parametry, ktére zawsze mozna zmienic.

4.2.12.1 Blokowanie z panelu przyrzadu

Aby zablokowa¢ przyrzad, wystarczy przetaczy¢ w oknie Menu-Lock blokade A n . Nastepnie nalezy opusci¢
okno za pomocq i potwierdzi¢ zapisanie zmienionego stanu.
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4.2.12.2 Odblokowanie z panelu instrumentow

Aby odblokowac przyrzad, nalezy przetaczy¢ w Menu -> Zablokuj stan blokady A% n-E3 , wprowadzajac kod PIN.

Gdy urzadzenie zostato zablokowane z panelu urzadzenia, warto$¢ tego kodu PIN jest stata i rowna czterem ostatnim
cyfrom numeru seryjnego urzadzenia. Ten numer seryjny mozna znalez¢ na wy$wietlaczu urzadzenia w Menu -> Info
-> Serial number .

Gdy przyrzad zostat zablokowany przez zarzadzanie uzytkownikami, potrzebny jest kod PIN zdefiniowany w
zarzadzaniu (patrz ponizej).

Nastepnie nalezy wyjs¢ z okna Lock za pomocq i potwierdzi¢ zapisanie zmienionego stanu.

tymczasowe | przyrzad automatycznie przetaczy sie w stan blokady po okoto 15 minutach od ostatniego
nacisniecia dowolnego przycisku. Aby odblokowac taki przyrzad na stafe, nalezy uzyc funkcji zarzgdzania
uzytkownikami.

Q Nalezy pamigtac, ze odblokowanie stanu blokady zarzadzania uzytkownika z panelu przyrzadu jest

4.2.12.3 Blokowanie/odblokowywanie za pomocq zarzadzania
uzytkownikami

Dzieki zarzadzaniu uzytkownikami mozna korzystac¢ z bardziej ztozonej i wyrafinowanej
kontroli dostepu do przyrzadu nie tylko z panelu przyrzadu, ale ze wszystkich
interfejséw komunikacyjnych.

Mozna sprawdzic, czy blokada zarzadzania uzytkownikami jest uzywana w Menu ->
Ekran blokady - wySwietlany jest co najmniej jeden dodatkowy parametr uzytkownika.

W takim przypadku PIN opisany w poprzednim rozdziale nie ma zastosowania, a PIN
zdefiniowany w zarzadzaniu uzytkownikami jest niezbedny do odblokowania. Ponadto mozna zdefiniowa¢ wiecej
uzytkownikow z ich prywatnymi kodami PIN.

Tak wiec, gdy chcesz zmieni¢ cokolwiek z panelu instrumentow, musisz :
1. wybraé uzytkownika (Peter w naszym przyktadzie)
2. wprowadzi¢ PIN odpowiadajacy temu uzytkownikowi w konfiguraciji zarzadzania uzytkownikami

Szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w nocie aplikacyjnej nr 004: Uzytkownicy, hasta i kody PIN.

W przypadku utraty kodu PIN nalezy poprosi¢ producenta o alternatywny kod PIN za posSrednictwem strony
internetowej producenta pod adresem www.kmb.cz .

4.2.13 Informacje o urzadzeniu

Model urzadzenia i numer seryjny ... Model urzadzenia i numer seryjny.

Wersje sprzetu, oprogramowania sprzetowego i programu fadujacego ...Specyfikacja sprzetu i
oprogramowania sprzetowego przyrzadu.

Object Number ... Specyfikacja mierzonego wezta (wstepnie ustawiona przez program ENVIS-DAQ w celu
identyfikacji danych).

29



;;;;;;;

SMY 13x G3 - Instrukcja obstugi

« Vbatt ... Napiecie baterii zapasowe;j (jesli jest na wyposazeniu)

«  Error Code ... Wskazuje problem ze sprzetem lub ustawieniami przyrzadu. W normalnym stanie jest réwny
0. W przypadku wykrycia jakiegokolwiek btedu zawiera liczbe utworzong jako suma wag binarnych btedow.
Ponizsza tabela zawiera ich przeglad i zalecane dziatania.

+  Moduly oprogramowania sprzetowego ... lista zainstalowanych modutéw oprogramowania sprzetowego
Zakfadka 4.3 : Bfedy urzadzenia

Nr btedu Btad Dziatanie
(waga)
1 Btad pamieci RAM przywrdci¢ ustawienia domysine urzadzenia (optymalnie za pomocg,

programu ENVIS, jesli to mozliwe); jesli btad pojawi sie ponownie,
wystac urzadzenie do serwisu w celu naprawy.

2 btad konfiguraciji przyrzadu | ustaw instrument (optymalnie za pomocg programu ENVIS, jesli to
mozliwe) na ustawienia domysine; je$li btad pojawi sie ponownie, wyslij
instrument do serwisu w celu naprawy

4 biad kalibracji przyrzad musi zosta¢ ponownie skalibrowany - wysta¢ do serwisu
btad modutu komunikacji | wystaé do serwisu
bezprzewodowe;
(WifilZigbee)
16 Btad RTC W oknie konfiguracji czasu (lub lepiej za pomocg programu ENVIS, jesli

to mozliwe), ustaw aktualng date i godzine; jesli btad pojawi sie
ponownie, sprawdz wbudowang baterie zapasowa; w przeciwnym razie
wyslij przyrzad do serwisu w celu naprawy

128 btad danych archiwalnych |wyczy$¢ wszystkie archiwa za pomoca programu ENVIS; jesli btad
pojawi sie ponownie, wyslij urzadzenie do serwisu w celu naprawy.

256 Btad pamieci FLASH wystac do serwisu

512 bfad wyswietlacza wystaé do organizaciji serwisowej
1024 | Biad interfejsu ETH wystanie do organizacji serwisowej
2048 | Btad karty SD jesli wskazany tylko przy wtozonej karcie, wymien karte

jesli sygnalizowany rowniez przy wysunietej karcie, wysta¢ do
organizacji serwisowe;

4096 |Roztadowana bateria wystac¢ do serwisu w celu wymiany baterii
podtrzymujaca RTC

4214 Lampka sygnalizacyjna "R"

Dioda sygnalizacyjna "R" wskazuje, ze urzgdzenie jest uruchomione. W przysziosci moze by¢ uzywana do
wskazywania innych funkgcji.

4.3 Opis dziafania
4.3.1 Metoda pomiaru

Pomiar sktada si¢ z trzech procesow wykonywanych w sposob ciggty i jednoczesny: pomiaru czestotliwosci,
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prébkowania sygnatéw napiecia i pradu oraz oceny wielko$ci z probkowanych sygnatow.

4.3.1.1Metoda pomiaru czestotliwo$ci podstawowej napiecia

Czestotliwo$¢ podstawowa napiecia jest mierzona przy sygnale napiecia U1. Jest ona mierzona w sposéb ciagly i
analizowana co 10 sekund.

Wyijsciowa czestotliwosé podstawowa jest stosunkiem liczby catkowitych cykli sieciowych zliczonych podczas 10-
sekundowego interwatu zegara, podzielonym przez taczny czas trwania cykli catkowitych.

Jesli warto$¢ czestotliwosci jest poza zakresem pomiarowym, taki stan jest sygnalizowany migajacym wskaznikiem
w prawym gornym rogu okna danych rzeczywistych.

4.3.1.2Metoda pomiaru napiecia i pradu

Sygnaty napiecia i pradu sg mierzone w sposob ciggty, zgodnie z wymaganiami normy IEC 61000-4-30, wyd. 2.
Jednostkowy interwat oceny, cykl pomiarowy, to dziesie¢ / dwanascie (warto$¢ za ukosnikiem jest wazna dla fvom=
60 Hz) cykli sieciowych (tj. 200 ms przy czestotliwosci rownej ustawionej fivom)), ktory jest uzywany jako podstawa do
wszystkich innych obliczen.

Prébkowanie wszystkich sygnatéw napiecia i pradu odbywa sie z czestotliwo$cig 288/240 probek na cykl sieci.
Czestotliwo$¢ probkowania jest dostosowywana do czestotliwo$ci mierzonej na wejsciu napieciowym U1. Jesli
zmierzona czestotliwos¢ znajduje sie w mierzalnym zakresie przynajmniej na jednym z tych wej$¢, wéwczas warto$¢
ta jest uzywana do pdzniejszego prébkowania sygnatu. Jesli zmierzona czestotliwos¢ jest poza tym zakresem,
uzywana jest wstepnie ustawiona warto$¢ czestotliwosci ( fnom), @ zmierzone wartosci moga by¢ nieprawidiowe.

Po przekroczeniu zakresu pomiarowego dowolnego napigcia lub pradu przyrzad wskazuje przecigzenie za pomocg
wskaznikallll prawym gornym rogu okna danych rzeczywistych.

Na podstawie probkowanych sygnatéw oceniane sa nastepujace wielkosci w cyklu pomiarowym (przyktady dla fazy nr
1):

Sktadowa DC napiecia fazowego (warto$¢ srednia) : Upcl = %Z?zl Uili
Sktadowa AC napiecia fazowego (warto$¢ skuteczna) : Ul = \/ % Y, (Uli—=Upcl)?
Napigcie linii (warto$¢ skuteczna sktadowej AC) : Ul2 =

BB (= Upc) - (V20 = Upc2))?

Prad (warto$¢ skuteczna sktadowej AC) : n= |+ L, 1
n

Sktadowa DC napiecia linii nie jest analizowana.
i\ Wejscia pradowe przyrzadu majg sprzezenie AC i nie pozwalajg na pomiar skfadowej DC.

_—
Znaczenie wielkoSci: i ........... indeks prabki
(I liczba prébek na cykl pomiarowy (2880)
Uiy, lip .. probkowane wartosci napigcia i pradu
Suma pradu fazowego : Y=L+, +1;

Dane dla diuzszych pomiaréw sg agregowane z tych cykli pomiarowych. Dtugi interwat czasowy rozpoczyna sie po
wystapieniu tykniecia RTC na poczatku nastepnego interwatu czasowego cyklu pomiarowego. Ta zasada umozliwia
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skonfigurowanie innych interwatow do 2 godzin dla cel6éw rejestrowania danych.

Mierzone napigcia fazowe Uydo Usodpowiadajg potencjatowi zaciskow VOLTAGE / U1 do U3 w kierunku zacisku
VOLTAGE / N.

Impedancja wej$¢ napiecia pomiarowego jest w zakresie jednostek MQ. W przypadku braku podfaczonego
l\\ sygnatu (np. przepalenia bezpiecznika ochronnego), ze wzgledu na pasozytniczg impedancje wejscia
zasilania, na wejsciach napiecia pomiarowego moze pojawic sie napiecie pasozytnicze o warto$ci do
—d  kilkudziesieciu woltow. W takim przypadku przyrzad moze pokazywac niezerowe napiecia!

Przy potaczeniu w gwiazde (trojkat, 3Y) mierzone s trzy sygnaty pradowe - I, Iz, Is. Kolejny prad jest obliczany na
podstawie probek bezposrednio zmierzonych jako ujemna suma wektorowa wektorow pradu Iy, Iz, I3) (reguta
Kirchhoffa). Obliczony prad jest okre$lany jako Ixc.

Jesli przyrzad jest wyposazony w cztery wejcia pradowe, mierzony jest rowniez czwarty prad ls. Nastepnie kolejny
prad, okreslany jako Ipec, jest obliczany jako ujemna suma wektorowa wektorow pradu Iy, Iz, 13, la.

W potaczeniu Aron (3A) prad lznie jest mierzony, ale jest obliczany jako ujemna suma wektorowa wektordw pradu li
l3.
4.3.1.3Metoda oceny harmonicznych i THD

Cate spektrum sktadowych harmonicznych i THD jest oceniane w sposéb nieciggty - okresowo co sekunde z sygnatu
o dtugosci 10/12 cykli sieciowych zgodnie z norma IEC 61000-4-7 ed.2 jako podgrupy harmonicznych (Hsg).
Oceniane sa nastepujace wielkoSci:

Sktadowe harmoniczne napigcia i pradu do 128%/120%rzedu: Uih), lihy
(i....rzad sktadowej harmonicznej )

Kat bezwzgledny fazora sktadowej harmonicznej napigcia : @Uihy
Kat fazora sktadowej harmonicznej pradu wzgledem fazora Ufhy:  ¢lihy
Kat wzgledny miedzy odpowiednimi fazorami napiecia i pradu:  Agis

Catkowite znieksztatcenie harmoniczne napiecia: THDy, = ﬁ f 20, Uih12 %« 100%

Catkowite znieksztatcenie harmoniczne pradu : THD;, = ﬁ / 20, Iih? x 100%
1

4.3.1.4Metoda oceny mocy, wspéfczynnika mocy i niezrownowazenia

Wartosci mocy i wspotczynnika mocy sg obliczane w sposoéb ciggty na podstawie probkowanych sygnatow zgodnie z
ponizszymi wzorami. Wzory dotycza podstawowego typu potaczenia - tréjkat (gwiazda).

Moc czynna : Py =X{_1 Ugq*Iiq * cosA@y
Moc bierna : Qy =XR=1 Uy * I *sindey

gdzie : k ... indeks rzedu harmonicznych, tylko sktadowe nieparzyste
N ... rzad najwyzszej sktadowej harmonicznej (128/120)
Uk1, I ... khsktadowa harmoniczna napiecia i pradu (fazy 1)
A1) .. kat pomiedzy kizeciasktadowa harmoniczng Uk 1, l.1) fazy 1)
(te sktadowe harmoniczne U i | sg oceniane z kazdego cyklu pomiarowego)
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Moc pozorna : S;=U; *1;
Moc znieksztatcen : D, = /S? — P2 —(Q?
Wspotczynnik mocy pF, =12l

S1
Tréjfazowa moc czynna: : YP=P +P,+P;
Tréjfazowa moc bierna :

20=0,+0Q;+0Q3

Tréjfazowa moc pozorna : YS=8+5,+5;

Moc znieksztatcen tréjfazowych : 3D = /352 — 3P2 — 3Q2

ypF =20

Wspdtczynnik mocy trojfazowe;: s

Podstawowe sktadowe harmoniczne :

Wspotczynnik mocy podstawowej harmoniczne; :

Podstawowa harmoniczna mocy czynnej :

Podstawowa harmoniczna mocy bierne; :

Podstawowa harmoniczna tréjfazowej mocy czynne; :

Podstawowa harmoniczna tréjfazowej mocy bierne; :

Wspdtczynnik mocy podstawowej harmonicznej tréjfazowe;:

COSAp, " tanAg, .

Pfhy = Ufhy xIfhy * cosd¢,

Qfhy = Ufhy * Ifhy * sind¢,

Y.Pfh=Pfh; + Pfh, + Pfhs

LQfh=Qfhi + Qfhy + Qfh3

xef )

Y.cosA@ = cos(arctg (prh

Moce i wspdiczynniki mocy podstawowej sktadowej harmonicznej (cos ¢) sg oceniane w 4 kwadrantach zgodnie z

normg |EC 62053-23, dodatek C:
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Rys. 4.20: Identyfikacja zuzycia i zasilania oraz charakter mocy biernej w zaleznosci od réznicy faz

W przypadku prostej specyfikacji kwadrantu, wspdtczynnik mocy podstawowej sktadowej harmonicznej - cos @ - jest
wyrazany zgodnie z wykresem z dwoma atrybutami:
znak (+ lub - ), ktéry wskazuje biegunowo$¢ mocy czynnej
znak (L lub C ), ktdry wskazuje charakter wspotczynnika mocy (biegunowo$¢ mocy biernej w stosunku do
mocy czynnej).
Ocena niezréwnowazenia napiecia i pradu opiera si¢ na ujemnych/dodatnich sekwencjach sktadowych
harmonicznych napiecia i pradu:
__ voltagenegativesequence

Niezrownowazenie napiecia : unby = — * 100%
voltagepositivesequence
. ; . t ti
Niezréwnowazenie pradu : unb, = S NCITIERCAIERE 4 100%
currentpositivesequence
Ujemny kat sekwencji pradu : onsl

Wszystkie wartosci kata sg wyrazone w stopniach w zakresie [ -180.0 do +179.9 ].

4.3.1.5 Temperatura

Zaréwno temperatura wewnetrzna Ti, jak i temperatura zewnetrzna Te (tylko w wybranych modelach) sg mierzone i
aktualizowane co okoto 10 sekund.

4.3.1.6 Tryb "Fixscan" ("DC-500")

Przyrzad jest przeznaczony gtéwnie do pomiaru sieci dystrybucyjnych o czestotliwosci nominalnej 50 lub 60 Hz.
Probkowanie, przetwarzanie i agregacja mierzonego sygnatu przy ustawieniu parametru fvom) na jedng z tych dwoch
warto$ci zostata opisana powyzej i odpowiada standardom okreslonym w parametrach technicznych.

Istniejg jednak inne zastosowania, takie jak:
+  sieci z fyou= 400 Hz
- sieci 0 zmiennej czestotliwosci, takie jak wyjscie przemiennikow czestotliwosci.
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Tryb Fixscan jest uzywany do pomiaru takich sieci.

4.3.1.6.1 Funkcja

Tryb Fixscan jest aktywowany poprzez ustawienie parametru fvom) na "DC-500". Urzadzenie dziata woéwczas w
nastepujacy sposob:

« sygnaty Uil prébkowane ze statg czestotliwoscig prébkowania 14400Hz
- staly interwat oceny mierzonych wielko$ci co 200ms (N=2880 prébek)
« skladowa stata napiecia jest réwniez mierzona (sktadowa stata pradu nie jest mierzona)

« asortyment mierzonych wielkosci jest ograniczony zgodnie z ponizszg tabelg; inne zmienne, takie jak
sktadowe harmoniczne, THD, niezrownowazenia nie sa mierzone w tym trybie

+  niepewnos$ci pomiarowe sg zdefiniowane w oddzielnej tabeli (patrz parametry techniczne)

Czestotliwo$¢ mierzonego sygnatu moze miescic sie w zakresie 0 - 500 Hz.

ll\ Ze wzgledu na state okno oceny (200 ms), moze wystgpic¢ btad systematyczny niepetnej liczby ocenianych
" fal, szczegdlnie w przypadku sygnatow o niskiej czestotliwosci!

Temperatura i wejScia analogowe sg mierzone w taki sam sposob, jak w trybie standardowym. Podobnie, energia jest
obliczana standardowo poprzez catkowanie odpowiedniej mocy.

Tab. 4.4: Przeglad mierzonych wielkosci w trybie Fixscan

Oznaczenie llosé Metoda oceny

f czestotliwo$¢ napiecia sygnat napieciowy filtracja cyfrowa +
pomiar okresu przejscia przez zero

U1 napiecie przemienne faza-neutralne
(warto$¢ skuteczna)
Ul =
Udc1 bezposrednie napiecie faza-neutralne 1 N
(sktadowa bezposrednia sygnatu) Udcl = ﬁz Uil
i=1
u12 napiecie przemienne miedzyfazowe v
(warto$¢ skuteczna) 1 _ ]
U12 = Nz (Uil — Ui2)?
i=1

11 prad przemienny
(warto$¢ skuteczna)

P1 moc czynna

Q1 moc nieaktywna 01 = /S12 — P12
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S1 moc pozorna S1=U1=11
5 i P1
PF1 wspdtczynnik mocy PF1 = |51|

Uwaga : 1. Znaki i formuty oceny pokazane dla fazy nr 1
2.N=2880

4.3.2 Ocena i agregacja zmierzonych wartosci

Jak opisano powyzej, zmierzone wartosci sg oceniane zgodnie z normg |[EC 61000-4-30 ed.2, w oparciu 0
przetwarzanie ciggte (bez przerw), 10/12 cykli sieciowych w dtugich odstepach czasu (cykl pomiarowy).

Dalsza agregacja warto$ci rzeczywistych z tej oceny stuzy do uzyskania wartosci do wy$wietlania i rejestrowania.

4.3.2.10cena i agregacja wartosci rzeczywistych

Rzeczywiste (chwilowe) wartosci mierzonych wielkosci, ktére mozna wyswietli¢ na wyswietlaczu przyrzadu, sq
obliczane jako $rednia z catkowitej liczby warto$ci cyklu pomiarowego na cykl od$wieZania wy$wietlacza.

Cykl od$wiezania wyswietlacza jest ustawiany w zakresie od 2 do 20 cykli pomiarowych, co odpowiada w przyblizeniu
czasowi trwania cyklu od$wiezania wyswietlacza od 0,4 do 4 sekund.

WysSwietlane sg rowniez maksymalne (oznaczone jako? )i minimalne (| ) warto$ci cyklu pomiarowego
zarejestrowane podczas interwatu cyklu od$wiezania wySwietlacza.

12510 U2 Setting - Display -
12509 2509 X a0
1018 I2 .

1018 i A

+  czestotliwos¢ - warto$¢ jest odSwiezana w kazdym cyklu pomiaru czestotliwosci (patrz wyzej)

+  skladowe harmoniczne, THD i niezrownowazenie - wySwietlane sg wartosci z ostatniego cyklu pomiarowego
(bez usredniania)

« temperatura - wartos¢ jest od$wiezana w kazdym cyklu pomiaru temperatury (patrz wyzej).

Warto$ci rzeczywiste, odczytane z przyrzadu za posrednictwem facza komunikacyjnego do celéw monitorowania, sg
oceniane tylko z jednego - ostatniego - cyklu pomiarowego.

Ani maksima, ani minima rzeczywistych warto$ci cosQ nie sg oceniane ze wzgledu na szczegdlny charakter
@ tej wielkosci. Podobnie, te ekstremalne warto$ci nie sq oceniane dla sktadowych harmonicznych U & 1.

4.3.2.20cena wartosci srednich

Na podstawie wartosci cyklu pomiarowego obliczane sg $rednie warto$ci wszystkich podstawowych wielko$ci. Aby
kontrolowac¢ sposdb usredniania, mozna ustawi¢ nastepujace parametry:

« metoda u$redniania, ktéra moze by¢ ustawiona na jedng z :
+  state okno
+  okno zmienne
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«  okres usredniania w zakresie od 0,2 sekundy do 1 godziny.

Gdy ustawione jest usrednianie w statym oknie, warto$ci sg obliczane na podstawie statych interwatéw blokowych.
Wartosci s aktualizowane na kofcu kazdego interwatu. Poczatki interwatéw sg zsynchronizowane z najblizszym
petnym czasem (na przyktad, gdy okres usredniania jest ustawiony na 15 minut, $rednie warto$ci sg aktualizowane
cztery razy na godzing w xx:00, xx:15, xx:30 i xx:45).

Gdy ustawione jest okno zmienne, obliczana jest wyktadnicza $rednia kroczaca.

Przetwarzanie wartosci $rednich mozna ustawi¢ niezaleznie dla tzw. grupy U/l, grupy P/QIS i opcjonalnie dla grupy
RCM. Ponizsza tabela zawiera liste przetwarzanych wielkosci dla wszystkich grup.

Tab. 4.5: Grupy wartosci Srednich

Grupa wartosci Srednich Usrednione iloéci
"u/I" Uw), U, LR, T
"P/Q/S" P, Q, S, PF, Pth, Qth
"RCM" IA (prady szczatkowe)

Specjalng opcja jest rejestrowanie maksymalnych i minimalnych wartosci jednego cyklu pomiarowego (= sekcja 10
lub 12 dla fivom= 60 Hz, cykli sieciowych, 1j. o dtugosci 200 ms przy czestotliwosci odpowiadajacej ustawionej fnowm.
Zamiast wartosci $rednich rejestrowane sg maksymalne i minimalne wartosci cykli pomiarowych podczas "okresu
usredniania”. Ustawienie metody usredniania nie jest w tym przypadku istotne.

\ Po ustawieniu parametrow uSredniania, ocena warto$ci Srednich rozpoczyna sie od poczatku. WartoSci
Q Srednie sg tymczasowo niedostepne do momentu wygasniecia pierwszego okna usredniania.

it Wstepnie ustawione parametry usredniania wymienione powyZej sq wazne dla tak zwanych standardowych
wartosci $rednich. Dla maksymalnego zapotrzebowania na moc MD w grupie licznikdw energii elektrycznej
1 uzywany jest osobny parametr (patrz ponizej).

Srednie wartoéci cosg nie sq obliczane ze wzgledu na szczegdiny charakter tej wielkosci. Podobnie, $rednie
wartoSci skfadowych harmonicznych U i | rowniez nie sg obliczane.

4.3.2.21 Maksymalne i minimalne wartosci Srednie

Maksymalne i minimalne warto$ci Srednie sg rejestrowane w pamieci urzadzenia, wraz z datg i godzing ich
wystagpienia.

Warto$ci maksymalne i minimalne sg wyswietlane po lewej stronie okna warto$ci $rednich - warto$¢ maksymalna jest
oznaczona symbolem? , a warto$¢ minimalna symbolem| .

Aby wyswietlié ich znaczniki czasowe, naciénij przycisk . ETCHN

AVG Setting - U/l
Mode flogling 17391 05.06.18 09:0408 IP

16744 o05.06.18 09:02:05 W

1-4513 05.06.18 09:04:41 3Q

1-4744 05.06.18 09:02:05 V"

11400 05.06.18 08:56:13 3O
11286 o05.06.18 0g:01:55 VA
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Zarejestrowane wartosci maksymalne i minimalne moga by¢ kasowane recznie lub automatycznie.

Aby recznie wyczysci¢ wartosci, nalezy przej$¢ do odpowiedniego ekranu konfiguracji grupy $rednich i uzy¢ opcji
Wyczys$¢. Na tym ekranie mozna réwniez sprawdzi¢ date ostatniego wyczyszczenia.

Aby aktywowaé¢ automatyczne czyszczenie maksimow/minimoéw wartosci Srednich, nalezy ustawi¢ okres
automatycznego czyszczenia.

\ Pojedyncze kasowanie ma wptyw tylko na odpowiednig grupe (U/l lub P/Q/S lub RCM) Srednich
i\ maksimow/miniméw! Kazda grupa musi by¢ kasowana lub ustawiana indywidualnie

A\ Po skasowaniu zarejestrowanych Srednich wartosci maksymalnych/minimalnych, ocena odpowiednich
i\ warto$ci Srednich rozpoczyna sie od poczatku. Nastepnie zarowno wartosci Srednie, jak i ich zarejestrowane
maksima/minima sq tymczasowo niedostepne do czasu wygasniecia nowego okna usredniania.

tak zwanego ekranu uzytkownika "Wyczys$c". Szczegoétowe informacje znajdujg sie w rozdziale Main Data

Q Do recznego wyczyszczenia zarejestrowanych Srednich wartosci maksymalnych/minimalnych mozna uzy¢
Group.

4.3.2.3Agregacja zarejestrowanych wartosci

Wszystkie zmierzone i ocenione dane moga by¢ opcjonalnie archiwizowane w pamieci urzadzenia. Okres zapisu jest
wstepnie ustawiany w szerokim zakresie, a zagregowane dane sg archiwizowane.

Najkrotszy interwat agregaciji wynosi 0,2 s, a najdtuzszy konfigurowalny interwat wynosi 2 godziny. Jesli wybrano
interwat agregaciji ponizej 1 minuty, ocena jest agregowana zgodnie z liczba cykli przy rzeczywistej czestotliwosci. W
przypadku interwatéw dtuzszych niz jedna minuta agregacja jest przeprowadzana zgodnie z taktem czasu
rzeczywistego.

W stosownych przypadkach mozna zapisa¢ nie tylko warto$¢ $rednia, ale takze warto$ci minimalne i maksymaine w
przedziale agregacji.

4.3.3 Wbudowany licznik energii elektrycznej

Do pomiaru energii elektrycznej w urzadzeniach zaimplementowana jest samodzielna jednostka - licznik energii
elektrycznej. Energie sg mierzone zgodnie z normg IEC 62053-24: energia czynna z petnego spektrum
harmonicznych i energia bierna tylko z podstawowej sktadowej harmonicznej.

Poza energig elektryczng, w urzadzeniu rejestrowane jest maksymalne zapotrzebowanie na moc czynna.

4.3.3.1Przetwarzanie energii elektrycznej

Zmierzone warto$ci energii elektrycznej sq rejestrowane oddzielnie w czterech kwadrantach (patrz rys. 4.20):
zaréwno energia czynna (A), jak i energia bierna (R). Na ich podstawie sumy kombinacji kwadrantéw sg nastepnie
oceniane zgodnie z normg EN 62056-6-1. Przetwarzane sg zaréwno energie jednofazowe, jak i trojfazowe.
Wspdtczynniki mocy sg réwniez obliczane na podstawie odpowiednich energii.

Przeglad wielkosci podano w ponizsze;j tabeli.

Tab. 4.6: Przeglad energii i wspofczynnikéw mocy

Energia / Wspotczynnik mocy Kod OBIS Oznaczenie
Kwadrant 3p/1p 3p/1p
aktywny-import 1.8.0 +A
I +IV 21.8.0,41.8.0,61.8.0 +A1, +A2, +A3
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active-export 2.8.0 -A
1+ 111 22.8.0,42.8.0,62.8.0 -A1, -A2, -A3
reactive-import 3.8.0 +R
[+l 23.8.0,43.8.0,63.8.0 +R1, +R2, +R3
reactive-export 4.8.0 -R
1+ v 24.8.0,44.8.0,64.8.0 -R1,-R2, -R3
reaktywny-importujacy- 5.8.0 +Ri
indukcyjny 25.8.0,45.8.0,65.8.0 +Ri1, +Ri2, +Ri3
I
reaktywny-import- 6.8.0 +Rc
pojemnos$ciowy 26.8.0, 46.8.0, 66.8.0 +Ri1, +Ri2, +Ri3
Il
reaktywny-eksport-indukcyjny 7.8.0 -Ri
I 27.8.0,47.8.0,67.8.0 -Ri1, -Ri2, -Ri3
reactive-export-capacitive 8.8.0 -Rc
\% 28.8.0, 48.8.0,68.8.0 -Ri1, -Ri2, -Ri3
reaktywny-indukcyjny 100.8.0 Ri
[+ 111 101.8.0,102.8.0,103.8.0 Ri1, Ri2, Ri3
reaktywny-pojemnosciowy 104.8.0 Rc
II+1V 105.8.0,106.8.0,107.8.0 Re1, Re2, Re3
pozorny import 9.8.0 +S
I +1V 29.8.0,49.8.0,69.8.0 +51, +82, +S3
pozorny eksport 10.8.0 -S
1+ 111 30.8.0, 50.8.0, 70.8.0 -51,-S2, -S3
import wspdtczynnika mocy 13.4.0 +PF
I +IV 33.8.0,53.8.0,73.8.0 +PF1, +PF2, +PF3
eksport wspotczynnika mocy 84.4.0 -PF
1+ 111 85.8.0, 86.8.0, 87.8.0 -PF1, -PF2, -PF3
wspdtczynnik mocy PF
[+ 1+ 1+ 1V PF1, PF2, PF3

Ponadto energia trojfazowa jest oceniana w trzech wstepnie ustawionych strefach taryfowych (czas uzytkowania).
Rzeczywista taryfa moze by¢ kontrolowana przez rzeczywisty czas RTC przy uzyciu wstepnie ustawionej tabeli stref
taryfowych z rozdzielczo$cig jednej godziny lub przez sygnat zewnetrzny za po$rednictwem wejscia cyfrowego.
Wewnetrzne liczniki energii majg wystarczajaca pojemnosc, aby nie przepetnic sie przez caly okres uzytkowania
urzadzenia. Na wyswietlaczu przyrzadu mozna wys$wietli¢ tylko 9 cyfr - dlatego po przekroczeniu warto$ci energii
999999999 kWh/kvarh, format wy$wietlania przyrzadu automatycznie przetacza sie na MWh/Mvarh, a nastepnie na
GWh/Gvarh.

Dane z licznika energii elektrycznej mogg by¢ okresowo archiwizowane z ustawionym interwatem rejestracji w
pamieci przyrzadu i moga by¢ analizowane pozniej po pobraniu do komputera.

4.3.31.1  Standardowa prezentacja energii

Dane energetyczne licznika energii elekirycznej znajdujg sie w oddzielnej grupie ekranow, ktore sg dostepne
za posrednictwem menu gtéwnego.
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O‘DEQC- o.OEQC- o‘DEQC-
1 4Q/T kWh/kvarh 2 4Q/T KkWh/kvarh 3 4Q/T kWh/kvarh

Domy$Inie wySwietlana jest tzw. gataz 2Q (po lewej stronie na mapie). Ekran 1stpokazuje rzeczywiste tréjfazowe
energie zarejestrowane od ostatniego rozliczenia do chwili obecnej dla wszystkich stref taryfowych ( ZT ) w
kwadrantach tylko aktywnego importu (QI+QIV):

- +A ... importowana energia czynna (QI+QIV)
« +*Ri...importowana energia bierna indukcyjna (Ql)
+ -Rc ... eksportowana energia bierna pojemnosciowa (QIV)

Przewijajac w dét, mozna réwniez sprawdzi¢ energie poszczegolnych faz.

Przechodzac w prawo mozna przej$¢ do gatezi 4QIT. Ta prezentacja przedstawia energie zarejestrowane we
wszystkich kwadrantach, tj. w tym :

« -A... eksportowana energia czynna (QII+Qlll)
« -Ri... eksportowana energia bierna indukcyjna (QIll)
+ +*Rc ... importowana energia bierna pojemno$ciowa (Qll)
Ta prezentacja moze byé przydatna zwtaszcza do monitorowania zrédet odnawialnych.
Przewijajac w dot mozna sprawdzi¢ te energie zarejestrowane w poszczegélnych strefach taryfowych T1, T2i T3.

Wreszcie, w prawej gatezi 4Q/L mozna przegladac energie poszczegdlnych faz L1, L2, L3 (dla wszystkich trzech stref
taryfowych).

Strefy taryfowe mozna ustawi¢ za po$rednictwem tacza komunikacyjnego przy uzyciu programu ENVIS-DAQ.

Liczniki energii mozna wyczysci¢ recznie lub za pomoca zdalnego komputera. Reczne czyszczenie mozna wywotat
za pomoca opcji Wyczys$¢ na ekranie konfiguracji licznika energii elektrycznej. Mozna tam réwniez sprawdzi¢ czas i
date poprzedniego czyszczenia.

Do recznego czyszczenia licznikbw energii mozna uzy¢ tak zwanego ekranu uzytkownika "Wyczysc".
Szczegotowe informacje znajdujg sie w rozdziale Grupa danych gtéwnych.
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4.3.3.1.2  Konfigurowalny ekran energii

Program ENVIS-DAQ umozliwia dodanie do gtéwnej grupy danych specjalnego, konfigurowalnego przez uzytkownika
ekranu licznika energii elektrycznej. Na ekranie mozna wybraé nie tylko energie, ktora nas interesuije, ale takze okres
przetwarzania.

Okres przetwarzania mozna wybra¢ spo$rod :
« Rzeczywisty ... energie zarejestrowane od ostatniego rozliczenia
- Ten miesiac/tydzien ... energie zarejestrowane w biezacym miesigcu/tygodniu
«  Ostatni miesiac/tydzien ... energie zarejestrowane w ostatnim miesigcu/tygodniu
- Zakladka ... energie zarejestrowane od okreslonej daty i godziny (=zaktadka)
Na przyktad, jesli jeste$ zainteresowany zaimportowang tréjfazowa energig czynng zarejestrowang od godziny 11 w

dniu 5 czerwca 2018 r., utworz taki niestandardowy ekran w programie ENVIS-DAQ, wybierz okres oceny do zakfadki
i ustaw jego date i godzine. Nastepnie zadany ekran pojawi si¢ w gtdwnej grupie danych.

Setting - E-Meter
Clear 05.06.18 10:39:14=T

Podczas ustawiania okresu przetwarzania nalezy pamietac, Ze energie oceniane na tym ekranie sq
obliczane zgodnie z wartoSciami przechowywanymi w archiwum licznika energii elektrycznej. Jesli taki zapis
nie jest przechowywany w archiwum, obliczona energia moze byc fatszywa. Aby uzyskac prawidtowe
wartoSci, zapis archiwum licznika energii elektrycznej musi by¢ odpowiednio ustawiony, a archiwum musi byc
wypetfnione wystarczajacg iloscig danych. Nalezy zwroci¢ uwage za kazdym razem, gdy archiwum licznika
energii elektrycznej jest czyszczone!

4.3.3.1.3 Zarejestrowane wartosci agregacji energii

Wszystkie odczyty licznikow energii elektrycznej moga by¢ opcjonalnie archiwizowane w oddzielnym archiwum. Uzyj
ENVIS-DAQ do konfiguracji archiwum licznikow energii elektryczne;.

Mozna ustawi¢ okres zapisu, ktéry okresla, jak czesto stan licznika energii elektrycznej jest zapisywany w pamieci.
Minimalny okres zapisu to 1 minuta. Historig licznika energii elektrycznej mozna pdzniej pobra¢ do komputera i
przeanalizowac.

Rzeczywista taryfa moze by¢ kontrolowana przez aktualny czas lokalny przy uzyciu tabeli stref taryfowych lub przez
wejscie cyfrowe. W przypadku wyboru tabeli mozna zdefiniowa¢ harmonogram dzienny dla 3 réznych taryf z
rozdzielczo$cig godzinowa.

W przypadku wyboru wejscia cyfrowego, wybrane wejscie cyfrowe okre$la aktualng taryfe - stan otwarty oznacza
taryfe 1, stan zamkniety taryfe 2. Taryfa 3 nie jest uzywana w tym przypadku.

4.3.3.2Przetwarzanie maksymalnego zapotrzebowania

Na podstawie chwilowych zmierzonych warto$ci wszystkich mocy czynnych przyrzad oblicza ich $rednie wartosci w
zadanym okresie przy uzyciu zadanej metody usredniania. Takie wielko$ci nazywane sg rzeczywistymi
zapotrzebowaniami (AD). Nalezy pamietac, ze rzeczywiste zapotrzebowania sg przetwarzane indywidualnie, a ich
metoda usredniania i okres sg ustawiane niezaleznie od standardowych warto$ci $rednich (pave).
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Ich maksymalne wartosci osiggniete od ostatniego rozliczenia lub w okresie oceny MD nazywane sg maksymalnymi
Zgdaniami (MD).
AVGisettingi=IMD Parametry okre$lajace przetwarzanie maksymalnego zapotrzebowania mozna ustawic¢

Mode floating

na ekranie Setting - AVG - MD. DomysInie ustawiona jest metoda uéredniania z
ptywajgcym oknem.

Zapotrzebowanie zarejestrowane od ostatniego rozliczenia jest oznaczone jako MD.
Zadania zarejestrowane w przedziale oceny MD sg oznaczone dodatkowym
odpowiednim indeksem X - patrz ponize;.

Interwat oceny MD mozna ustawi¢ w zakresie od 1 dnia do 1 roku.

Maksymalne zgdania sg przechowywane wraz ze znacznikami czasowymi. Mogg one
by¢ kasowane niezaleznie od standardowych érednich wartosci maksymalnych i minimalnych. Czas i date ostatniego
czyszczenia mozna sprawdzi¢ na ekranie ustawien MD.

Po ustawieniu srednich parametrow MD lub wyczyszczeniu zarejestrowanych warto$ci MD, ocena zgdan
i\ rozpoczyna sie od poczatku. Wartosci zapotrzebowania sg tymczasowo niedostepne do momentu
1 wygasnigcia pierwszego okna usredniania.

4.3.3.21 Przetwarzanie MD w stalym oknie, ostatnie zapotrzebowanie i szacowane
zapotrzebowanie

Jesli tryb usredniania maksymalnego zapotrzebowania jest ustawiony na metode statego okna, ocena AD rézni sie od
oceny zmiennego okna. Bufor energii pomocniczej jest czyszczony na poczatku kazdego okna uéredniania i zaczyna
by¢ liczony od zera. Tak wiec $rednia moc, ktdra jest obliczana na podstawie energii zarejestrowanej w buforze
podzielonej przez dtugo$¢ okna usredniania, okresowo spada do zera, a nastepnie rosnie i osigga rzeczywistg
$rednig moc dopiero na koncu przedziatu usredniania.

Wtedy inne Zgdania moga by¢ uzyteczne:

« LD ... ostatnie zadanie = warto$¢ AD (rzeczywiste zapotrzebowanie = $rednia moc czynna) na koniec
poprzedniego okna usredniania. Warto$¢ jest wyswietlana wraz ze znacznikiem czasu, ktéry odpowiada
koricowi okna.

- ED ... szacowane zapotrzebowanie = szacowana warto$¢ AD (rzeczywiste zapotrzebowanie = $rednia moc
czynna), ktéra powinna zostaé¢ osiggnieta pod koniec biezacego okna usredniania.

it Jedli tryb usredniania maksymalnego zapotrzebowania jest ustawiony na metode ptywajacego okna, wartosci
LD i ED sg nieistotne (zawierajq tylko kopie wielkosci AD).

-_—
4.3.3.2.2 Prezentacja maksymalnego zapotrzebowania
W oknie energii licznika energii elektrycznej mozna przetaczy¢ sie w dét do okien maksymalnego zapotrzebowania.
Pierwsza gatgz ma tylko dwa ekrany i zawiera wartosci trojfazowe:

«  3MD ... maksymalne zapotrzebowanie = maksymalna warto$¢ 3AD osiggnieta od ostatniego rozliczenia

+  3MD.x, 3MDcx ... maksymalne warto$ci 3AD osiggniete podczas ostatniego (L) i biezacego (C) przedziatu
oceny. Indeks "X" zalezy od ustawionej wartosci interwafu oceny MD: D=dzien, W=tydzien, M=miesiac,
Q=kwartat, Y=rok.

« 3AD, 3LD, 3ED ... rzeczywiste / ostatnie / szacowane zapotrzebowanie
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Przewijajac w dot, mozna przej$¢ do jednofazowej gatezi maksymalnych warto$ci zapotrzebowania. Tutaj mozna
sprawdzi¢ zapotrzebowanie poszczegélnych faz.

4.4
4.5 Whbudowane dodatkowe podtrzymanie napiecia (UPS)

Urzadzenia mogg by¢ wyposazone w modut podtrzymania napigcia oparty na superkondensatorach (UPS). Dzigki
modutowi UPS urzadzenie moze pracowaé bez zaktdcen nawet podczas krétkich przerw w zasilaniu (patrz
specyfikacja czasu podtrzymania w parametrach technicznych ponizej).

Podany czas podtrzymania dotyczy w petni obcigzonego urzadzenia. W szczegdlnosci wazna role odgrywajq
obcigzenie zasilania pomocniczego dla czujnikdw pradu dla modeli "X/333mV"
liczba i wykorzystanie kanatéw komunikacyjnych
ustawienia jasnosci wyswietlacza

Zmniejszenie tych najwiekszych obcigzen spowoduje wydtuzenie czasu podtrzymania.

4.5.1 Wskazanie statusu UPS na wyswietlaczu

Jesli urzadzenie jest wyposazone w modut UPS, ikona "baterii" jest wySwietlana na pasku stanu przed godzing;

lkona wskazuje aktualny stan modutu UPS:

W_E_B-.0. cyklicznie = trwa tadowanie modutu UPS (obecne napiecie zasilania). Modut UPS nie
jest jeszcze wystarczajaco natadowany, aby méc wykonac kopie zapasowa w przypadku awarii zasilania

C . statycznie = trwa tadowanie, modut UPS jest juz w stanie podtrzymac¢ zasilanie w przypadku
awarii zasilania, ale tylko przez ograniczony czas

O ... modut UPS jest w petni natadowany

O . ,EE. ... awaria zasilania, trwa tworzenie kopii zapasowej. Typ i kolor ikony wskazuje pozostatg
pojemnos¢ podtrzymania.

Okoto 5 sekund przed zakoriczeniem podtrzymania na wy$wietlaczu pojawi sie migajacy wskaznikill
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Oprocz panelu stanu, stan podtrzymania, w tym biezace napigcie na superkondensatorach Vups, mozna réwniez
monitorowa¢ w oknie Menu - Info.
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5. Monitorowanie pradu szczatkowego (RCM)

Urzadzenia wyposazone w wejscia pradu szczatkowego moga by¢ wykorzystywane do monitorowania pradu
szczatkowego (RCM). RCM moze uzyskac wczesne ostrzezenie o zmierzonych awariach sieci.

Przyrzady mierzg zmienne i pulsujace state prady szczatkowe zgodnie ze specyfikacjg RCM typu A okreslong w
normie |EC 62020. Nie zaimplementowano czutoSci kierunkowej pradéw szczatkowych.

5.1 Przekfadniki pomiarowe dla RCM

Wszystkie przyrzady sq przeznaczone do podtaczenia posredniego, dlatego konieczne jest uzycie przektadnika
pradowego. Jednak w przypadku RCM nalezy uzy¢ specjalnego przektadnika réznicowopradowego (RCT). Ponizsze
parametry sg niezbedne do odpowiedniego doboru przektadnika RCT:

+ In ... prad znamionowy = maksymalny prad pierwotny RCT. RCT In musi by¢ wigkszy niz warto$¢ znamionowa
wytacznika nadpradowego (= maksymalny staty prad fazowy monitorowane; sieci). Jesli nie okreslono,
zamiast tego mozna uzy¢ RCT lcth (znamionowy ciagly prad termiczny).

Zwykle rozmiar RCT i jego okno zalezy od warto$ci In - sprawdz ja réwniez, aby dopasowac uzywany kabel.
« Wspétczynnik RCT ... (na przyktad 600/1)

« lAn ... pierwotny szczatkowy prad roboczy. Okre$la zakres pierwotnych pradéw szczatkowych, ktdre mozna
zmierzy¢ z okreslong doktadnoscig i wykorzysta¢ do wiarygodnego wskazania przekroczenia progu pradu
szczatkowego. Nastepnie :

zadany prog pradu resztkowego musi miesci¢ sie w zakresie RCT 1An

zadany prog pradu resztkowego podzielony przez wspdtczynnik RCT musi miescic sie w zakresie pradu
resztkowego przyrzadu.

+ RRCMMAX ... maksymalne obcigzenie = maksymalna impedancja bocznika podtaczonego do wyjécia RCT. Musi
ona by¢ wyzsza niz impedancja wejsciowa pradu szczatkowego urzadzenia.

5.1.1 Bezpieczenstwo elektryczne

Wejscia pomiaru pradu szczatkowego nie sg odizolowane od wewnetrznych obwodéw przyrzadu, dlatego mozna do
nich podtacza¢ wytacznie sygnaty o bezpiecznym napigciu.
1 ‘ Izolacja uzywanego RCT musi spefnia¢ wymagania normy IEC61010-1 dla podwdjnej izolacji CATIII dla
obecnego napiecia sieciowego!

5.1.2 Standardowe RCT z wyjsciem pradu przemiennego

Te RCT sg powszechnie stosowane. Odpowiedni wspdtczynnik CTremw postaci xxx/1 musi by¢ ustawiony w grupie
parametrow Instalacja.

Nalezy jednak wzig¢ pod uwage, ze w niektdrych przypadkach mozliwe przetezenie na wyjsciu RCT moze by¢
niebezpieczne dla wejcia przyrzadu.
3.1.2.1Zabezpieczenie nadpradowe

W przeciwieistwie do standardowych wejs¢ pradowych, wejscia réznicowopradowe sg zaprojektowane do pomiaru
pradu resztkowego w zakresie miliamperéw (patrz specyfikacje techniczne), tj. pradow, ktdre s o kilka rzedéw
wielkoSci nizsze. Z tego powodu sg one generalnie mniej odporne na przetezenia niz standardowe wejscia pradowe.

Dlatego nalezy sprawdzi¢ mozliwe najgorsze warunki w sieci i obliczy¢ maksymalne mozliwe prady szczatkowe na
wyjéciu RCT, zarédwno state, jak i dynamiczne, a nastepnie poréwnac je z maksymalnymi dopuszczalnymi pradami
statycznymi i dynamicznymi wejs¢ przyrzaddw, ktére mozna znalez¢ w specyfikacjach technicznych.
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Podczas instalacji RCT nalezy zachowaé szczeg6lng ostroznosé¢. Jesli, na przyktad, tylko dwa przewody zasilajace
kabla tréjfazowego zostang omytkowo zainstalowane w RCT, RCT moze wypchnag¢ ze swojego wyjscia fatszywy prad
szczatkowy o wielkosci odpowiadajgcej znamionowemu pradowi fazowemu sieci!

Przyktad :
znamionowy prad fazy pierwotne; : 120A
Wspdtczynnik RCT : 600/ 1
Fatszywy pierwotny prad resztkowy (mierzone tylko prady 2-fazowe): 120 A
fatszywy wtorny prad resztkowy : 120/600=0.2A

l\\ Jesli RCT jest wystarczajaco silny, aby generowac taki fatszywy wtérny prad szczatkowy przez dtugi czas, a
jego wartosc przekracza maksymalny dopuszczalny prad na wejsciu przyrzadu, zdecydowanie zaleca sie
1 sprawdzenie pradu wyjsciowego RCT przed podtaczeniem go do przyrzadu!

i Nigdy nie uzywaj standardowych przektadnikow pradowych o znamionowym pradzie wtérnym 5A dla RCM!
Ewentualne przeteZenie moze uszkodzic¢ wejscie pradu szczatkowego przyrzadu!

5.1.3 Specjalne przektadniki RCT z wyjsciem pradu statego

Oprdcz standardowych przektadnikéw RCT, mozna réwniez stosowaé przektadniki RCT z wyj$ciowq petlg pradowg 4-
20 mA DC. W takim przypadku zamiast wspotczynnika CTremnalezy ustawic pierwotne wartosci pradu réznicowego
odpowiadajace 20 mA w grupie parametréw Instalacja (patrz ponizej).

W takim przypadku nie moze doj$¢ do przeciazenia pradowego wej$¢ urzagdzenia.

5.2 Podflaczenie wejsé RCM

Chociaz nie jest to obowigzkowe, zalecamy podtaczenie sygnatu S1 (lub "k") ze standardowego typu RCT do zacisku
I1A11/1A21, a sygnatu S2 ("l") do 1A12/1A22, gdy uzywany jest standardowy RCT.

W przypadku korzystania ze specjalnego RCT z wyjciem petli pradowej DC nalezy podtaczy¢ biegun dodatni (+) do
zacisku 1411/ 1A21, a biegun ujemny (-) do zacisku 1A12 / 1A22.

zalecany typ przewodu : HO5V-U (CY)
zalecany minimalny przekroj : 0,5 mm?
maksymalny przekro; : 1,5 mm?

Sprawdz zmierzone prady szczatkowe natychmiast po podigczeniu RCT - jesli ktorykolwiek z nich jest wyzszy niz
maksymalny dopuszczalny prad wejscia (okreslony w specyfikacji technicznej), natychmiast odfacz RCT, w
@ przeciwnym razie przyrzad moze zostac uszkodzony !!!
Prady szczatkowe sq oznaczone jako IA i mozna je sprawdzi¢ na wysSwietlaczu przyrzadu. Gdy ktérekolwiek z
wejs¢ RCM jest przecigzone, wskaznikil miga w prawym gornym rogu wyS$wietlacza.

Nastepnie nalezy ustawi¢ wspdtczynnik CTremw grupie parametréw Installation Setting.

‘“ Wejscia RCM nie sq izolowane ani od wewnetrznych obwodéw przyrzadu, ani wzajemnie! Zaciski IA12 i 1A22
(lub T- w modelach typu AT) sq potaczone wewnetrznie, nie nalezy podfgczac do nich sygnatow o réznym
potencjale!
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Przyrzady SMY:
Jedno z wyj$¢ kazdego RCT moze by¢ opcjonalnie uziemione do PE - w takim przypadku nalezy zawsze uziemi¢
wyjScie podfaczone do zaciskow 1A12 / 1A22!
Urzadzenia SMP :

i\ Poniewaz przyrzady SMP majg wewnetrzne obwody uziemione (=podtaczone do PE), wyjscia RCT muszg

1 byc "plywajace”, tj. nie moga by¢ uziemione (=podtgczone do PE)!
Podobnie, jesli wejscia do pomiaru pradow szczatkowych sq uzywane do pomiaru petli pradowej 20 mA ss lub jesli
podiagczony jest zewnetrzny termometr (w modelach typu AT), podtaczony sygnat musi by¢ rowniez ptywajgcy!

@ Maksymalna dfugo$¢ kabla wynosi 3 metry! W przeciwnym razie odporno$¢ przyrzadu na zaktdcenia
elektromagnetyczne moze ulec pogorszeniu.

5.3 Konfiguracja i prezentacja RCM

Jesli uzywany jest standardowy RCT z wyjsciem pradu przemiennego, nalezy ustawic¢ jego wspotczynnik CTreuw
grupie parametrow Instalacja. Opcjonalnie mozna réwniez uzy¢é mnoznika Ircm.

Setting - Installation Setting - Installation

IRCM-Muit. 100 RCT type 4-20mA

Jesli uzywany jest RCT z petlg wyjsciowg pradu statego 4/20 mA lub 0/20 mA, nalezy najpierw odpowiednio
przetaczy¢ typ RCT, edytujac mnoznik Irem. Nastepnie wprowadz prad pierwotny RCT odpowiadajacy wyjsciu 20 mA
DC (w miliamperach - na powyzszym przyktadzie ustawiono wspotczynnik konwersji 300 mA /20 mA). Nie mozna
ustawi¢ wartosci odpowiadajacej 0 lub 4 mA - jest ona automatycznie zerowana.

Dostepne sa tylko warto$ci skuteczne pradow szczatkowych. Prady resztkowe sg oznaczone jako 1A1 i 1A2.

Wartosci pradu szczatkowego mogg by¢ nie tylko monitorowane i archiwizowane, ale przekroczenie ustawionego
poziomu moze by¢ sygnalizowane za pomocg odpowiedniego warunku konfiguracji wej$¢/wyjs¢ - patrz odpowiedni
rozdziat ponize;j.

przecigzona, a wskazniil miga w prawym gornym rogu wy$wietlacza, gdy tylko pierwotny prad szczatkowy

Jesli ustawiony jest typ RCT 0-20 mA lub 4-20 mA, wartosc¢ pradu szczatkowego jest oznaczona jako
przekroczy wartos¢ odpowiadajgcq pradowi wtornemu 20 mA, wskazujgc moZzliwe przecigzenie RCT.

nieprawidfowa, a wskaznikil miga w prawym gérnym rogu wy$wietlacza, gdy tylko prad wtérny RCT spadnie

Q Jesli ustawiony jest typ RCT 4-20mA, warto$¢ pradu szczatkowego jest oznaczona jako moZliwa
ponizej 3,8 mA, wskazujac nieprawidfowe pofgczenie lub moZliwe uszkodzenie RCT.
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i1\

Gdy tylko wejscie pradu szczatkowego zostanie uzyte jako wejscie analogowe (Al) i odpowiednie dziatanie
zostanie zdefiniowane w konfiguracji bloku I/O (patrz ponizej), monitorowanie pradu szczatkowego na
odpowiednim wejsciu zostanie wytaczone i odpowiednia wartosc IA zostanie wytgczona.

i odpowiednia wartoSc¢ IA nie jest juz dostepna!

5.4

Porady i wskazOwki

Nigdy nie prowadz przewodu PE przez RCT, tylko wszystkie przewody pod napieciem moga by¢ przez
niego przewleczone. Jedynym wyjatkiem jest sytuacja, gdy prad szczatkowy jest monitorowany przez pomiar
pojedynczego przewodu PE - wtedy musi to by¢ jedyny przewoéd przewleczony.

Nigdy nie przeprowadzaj ekranowanego przewodu przez RCT.

Zainstaluj RCT na prostej cze$ci kabla, wystarczajaco daleko od zakretow. Wysrodkuj kabel wewnatrz okna
RCT tak doktadnie, jak to mozliwe. W przeciwnym razie moga pojawic sig fatszywe prady szczatkowe.

Aby osiagna¢ wyzszg odpornosé na fatszywe prady szczatkowe z powodu asymetrycznej instalacii,
zwlaszcza gdy mierzone sg niskie prady szczatkowe, nalezy uzy¢ RCT o wiekszej Srednicy okna niz jest to
konieczne.

Nalezy wzig¢ pod uwage rodzime prady uptywu spowodowane przez dtugie kable (pojemnos¢ rozproszona),
filtry pojemno$ciowe, ograniczniki przepiec itp., zwtaszcza gdy w monitorowane; sieci zainstalowanych jest
wiele urzadzen jednofazowych podtaczonych do przewodu PE (w celach bezpieczenstwa lub innych). Mogg
one powodowac ucigzliwe wskazania pradu szczatkowego.
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6. Wejscia i wyjscia
Przyrzady moga by¢ opcjonalnie wyposazone w kombinacje wyjs¢ i wejs¢ (patrz oznaczenia produkowanych modeli
ponizej). Dostepne sq nastepujace typy wejsciwyjsc:
elektromechaniczne przekaznikowe wyjscie cyfrowe, okreslane jako ROXx (x = numer wyjécia)
potprzewodnikowe wyjscie cyfrowe - DOx
wejscie sygnatu cyfrowego (pétprzewodnikowe) - Dix

wejscie analogowe, zwykle o zakresie 0-20 mA pc- Alx
wejscie temperaturowe, zwykle dla czujnika Pt100 - Te

W zalezno$ci od modelu urzadzenia dostepne sg nastepujace wejécia i wyjscia:

Asortyment kombinacji wejsc/wyjs¢

model Kombinacja wej$¢/wyjs¢ Charakter wejscia/wyjscia
RR 2xRO+1xDlI dwubiegunowy (AC/DC); RO do 250 vac
RI 1xRO +1xDO + 1xDI dwubiegunowy (AC/DC); RO do 250 vac
I 2xDO+1xDI bipolarny (AC/DC)
v 4 x DO/DI (dwukierunkowe) unipolarny (DC)
W 2xRO+ dwubiegunowy (AC/DC)
2 x DI dwubiegunowy (DC)
RV 2xRO+ dwubiegunowy (AC/DC)
4 x DI/DO (dwukierunkowy) unipolarny (DC)
RXI 2xRO+ dwubiegunowy (AC/DC), do 250 vac
4 x DI dwubiegunowy (DC)
AA 1 x DO/DI (dwukierunkowy) jednobiegunowy (DC)
2 XAl Petla 20mA DC (wspoétdzielona z RCM)
AT 1 x DO/DI (dwukierunkowy) unipolarny (DC)
1 x Al Petla 20mA DC (wspdtdzielona z RCM)
1xTe Pt100
DT 2 x DO/DI (dwukierunkowy) unipolarny (DC)
1xTe Pt100, izolowany

Wszystkie modele "RR / RI/ [I" posiadajg 2 wyjécia cyfrowe i 1 wejscie cyfrowe. Zarowno wyjscia, jak i wejscie sq
dwubiegunowe, tzn. polaryzacja sygnatu jest dowolna i nawet sygnaty AC moga by¢ przetaczane i odczytywane.

Natomiast modele "V" majq 4 cyfrowe wejscia/wyjscia i kazde z nich moze by¢ uzywane jako wejscie lub wyjscie.
Polaryzacja sygnatu musi by¢ zachowana; zalezy to od tego, czy dane wejscie/wyjscie jest uzywane jako wejscie czy
wyjscie (patrz opis ponizej).

Modele "W" posiadaja dwa elektromechaniczne wyjscia przekaznikowe (oznaczone jako RO1 i RO2) oraz dwa
bipolarne wejscia cyfrowe (DI1, DI2).

Modele "RV" majq dwa wyjscia przekaznikowe (RO5 i RO6) i cztery wejscia cyfrowe tego samego typu, co model "V".

Modele "RXI" majg dwa wyjscia przekaznikowe (RO5, RO6) o napieciu znamionowym do 250 vac i cztery
dwubiegunowe wejscia cyfrowe (DI1-DI4).

Modele "DT" majg dwa wejscia/wyjscia cyfrowe takie same jak modele "V", a na kolejnych 3 pinach znajduje sie
wejscie czujnika temperatury Pt100 do pomiaru temperatury zewnetrznej (Te). Wejscie jest odizolowane od
wewnetrznych obwodéw urzadzenia.
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Modele "AA" i "AT" posiadajg 1 cyfrowe wejscie/wyjscie o takich samych wiasciwosciach jak w modelach "V".
Nastepnie, w zaleznosci od modelu, posiadajg one 2 lub 1 wejécia pradu szczatkowego, ktdre - jedli nie sg uzywane
do pomiaru pradu szczatkowego - moga by¢ uzywane jako wejsécie analogowe petli pradowej 0-20mA DC (lub 4-
20mA DC). Modele "AA" majg dwa takie wejscia, modele "AT" tylko jedno. Zamiast drugiego, modele "AT" posiadajq
wejscie czujnika temperatury Pt100 do pomiaru temperatury zewnetrznej (Te). Zardwno wejscia analogowe, jak i
temperaturowe nie sg odizolowane od wewnetrznych obwoddw przyrzadu.

Ponadto wszystkie modele przyrzaddw posiadajg dwie kontrolki "alarmowe" A1 i A2 do wskazywania rdznych standw,
ktére mozna uznac za inne specjalne wyjscia cyfrowe. Dziatanie tych kontrolek mozna ustawi¢ w taki sam sposab, jak
w przypadku standardowych wyj$¢ cyfrowych.

Zachowanie wyjs¢ cyfrowych mozna zaprogramowaé zgodnie z wymaganiami jako :

«  wyjScie standardowe ... prosty sterownik dwupozycyjny lub zdefiniowany wskaznik stanu

«  wyjScie impulsowe ... transmitujace licznik energii elektrycznej (tylko wyjécia typu DO)

+  wyjScie synchronizacji czasu ... do transmisji impulséw sekundowych lub minutowych
Wejscia cyfrowe moga by¢ uzywane

«  do monitorowania stanu (zamkniecie styku itp.)

«  jako licznik impulséw lub czestotliwosci (patrz opis ponizej)

«  jako wielko$¢ wejsciowa stanu klauzuli konfiguracji I/O (patrz opis ponizej)

Aktualny stan lampek alarmowych i wej$¢/wyjs¢ cyfrowych mozna sprawdzi¢ na pasku stanu (patrz wyzej).

6.1 Podflaczanie wejsc/wyjsé

Ztacza wejsc/wyjs¢ znajdujq sie w prawym dolnym rogu.
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Wejscia i wyjscia sg podtaczone do zaciskow na tylnym panelu urzadzenia zgodnie z ponizszymi tabelami.

Rys. 6.1: SMY133/134 - Ztacza
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Modele RR / RI/ Il - Podfaczenie wejs¢/wyjsc

sssssss

zacisk nr. sygnat uwagi
15,16 | O1A, O1B ... Wyjscie cyfrowe DO1/RO1 - wejscia i wyjécia sq odizolowane zaréwno od
wewnetrznych obwoddw urzadzenia, jak i od siebie
17,18 [ O2A, 02B ... wyjscie cyfrowe DO2/RO2 nawzajem
19,20 | 11A, 1B ...... Wejscie cyfrowe DI1 zalecany typ przewodu: HO5V-U (CY)
minimalny przekroj: 0,75 mm?
maksymalny przekrdj  :2,5 mm?

Modele V - potaczenie we/wy
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zacisk nr. sygnat uwagi
41 D1 ... DO1 wyjscie cyfrowe lub - wejscie i wyjécia sq unipolarne
Wejscie cyfrowe DI1 - wspolny biegun wyj$¢ "DO" jest dodatni (+)
42 D2... DO2 wyjScie cyfrowe lub :xzzocligyi t\)/\I/egé,ucri]a\l\éejSocdiIz::)lICJJV?/ZJ[nl:aJir(T;r\l/\sllesl-v)n trznych
Wejscie cyfrowe DI2 owaodéw urzJ dzeniaé e
43 C12...DO1/DI1i DO2/DI2 wspblny biegun A

- Para DO1/DI1 i DO2/DI2 jest odizolowana od pary

Wejscie cyfrowe DI3 '
45 D4 ... Wyjscie cyfrowe DO4 lub wejscie cyfrowe
Wejscie cyfrowe DI4 . zalecany typ przewodu: HO5V-U (CY)
46 C34 WSpOlny b|egun DO3/DI3 | DO4/D|4 Za|ecany minimalny przekr(')j: 0,5 mm?2
maksymalny przekréj: 1,5 mm?
Modele W - pofaczenie we/wy
zacisk nr. sygnat uwagi
41 Wyjscie cyfrowe RO1 ... RO1 -RO1i RO2: przekazniki elektromechaniczne,
42 Wyijscie cyfrowe RO2 ... RO2 dwubiegunowe
43 CO ... RO1iR02 wspélny biegun - Wejscia DI1 i DI2 sa dwubiegunowe
44 DI ... Wejscie cyfrowe DI1 - wejscia i wyjécia sg odizolowane od wewnetrznych
45 DI2 ..... Wejscie cyfrowe DI2 obwodow urzadzenia ,
46 c DI1 i DI2 wspolny biegun - Para RO1iRO2 jest odizolowana od pary DI1 i DI2
zalecany typ przewodu: H05V-U (CY)
minimalny przekroj: 0,5 mm?
maksymalny przekréj: 1,5 mm?
Modele RV - potaczenie we/wy
zacisk nr. sygnat uwagi
41 D1 ... DO1 wyjscie cyfrowe lub - wejscie i wyjscia sg unipolarne
Wejscie cyfrowe DI1 - wspolny biegun wyjs¢ "DO" jest dodatni (+)
42 |D2 ... DO2 wyjscie cyfrowe Iub : W:psi";y blegéucr)avvsejzz Doll oleztn‘girg”ye(')n -
Wejscie cyfrowe DI2 o;ijo q é wl l\jgjq dlzeniaeln Iz0low wewnetrzny
43 C12.. DQ,VD” | DO2/DI2 wspdiny biegun | _ Para DO1/DI1 i DO2/DI2 jest odizolowana od pary
Wejscie cyfrowe DI3
45 D4 ... WyjScie cyfrowe DO4 lub wejscie
cyfrowe zalecany typ przewodu: H05V-U (CY)
Wejscie cyfrowe DI4 zalecany minimalny przekréj: 0,5 mm2
46 C34 WSpélny biegun DO3/D|3 i DO4/D|4 maksymalny przekr(')j: 1,5 mm?2
47 RO5 ... RO5 wyjscie cyfrowe -RO5i RO6: przekazniki elektromechaniczne,
48 Wyijscie cyfrowe RO6 ... RO6 dwubiegunowe
49 CO ... wspdlny biegun RO5 i RO6 - wejscia sg odizolowane od wewngtrznych obwodow

urzadzenia

zalecany typ przewodu: H05V-U (CY)
minimalny przekrdj : 0,75 mm?
maksymalny przekrdj  :2,5 mm2
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Modele RXI - pofaczenie we/wy

zacisk nr. sygnat uwagi
41 Wejscie cyfrowe DI1 ... D1 - wejscia i wyjécia sg unipolarne
42 Wejscie cyfrowe DI2 ... DI2 - wejscia i wyjScia sg odizolowane od wewnetrznych
43 DI3 ... Wejscie cyfrowe DI3 obwoddw urzadzenia
44 D4 ... Wejscie cyfrowe DI4
45 Cl ... DI1 - DI4 wspdlny biegun Zale_canly typ prie}{voill)u‘:3 HOS;/-U (CY)
- minimalny przekréj : 0,5 mm
46 niepodiaczone maksymalny przekréj  : 1,5 mm?
47 RO5 ... RO5 wyjscie cyfrowe -RO5i RO6: przekazniki elektromechaniczne,
48 Wyijscie cyfrowe RO6 ... RO6 dwubiegunowe
49 CO ... wspolny biegun RO5 i RO6 - wejscia sg odizolowane od wewnetrznych obwodow
urzadzenia

zalecany typ przewodu: HO5V-U (CY)
minimalny przekrdj : 0,75 mm?
maksymalny przekréj  :2,5 mm2

Modele DT - potaczenie we/wy

zacisk nr. sygnat uwagi
41 D1 ... DO1 wyjscie cyfrowe lub - wejscie i wyjécia sg unipolarne
Wejscie cyfrowe DI1 - wspoiny biegun wyjs¢ "DO" jest dodatni (+)

- wspolny biegun wejs¢ "DI" jest ujemny (-)

- wejscia i wyjscia sq odizolowane od wewnetrznych
obwoddéw urzadzenia

zalecany typ przewodu: H05V-U (CY)

minimalny przekréj: 0,5 mm?

maksymalny przekrdj  : 1,5 mm2

45,46, 47 [T+, T-, Ts ......... TeWejscie czujnika temperatury | - odizolowane od wewnetrznych obwoddw

Pt100 urzadzenia

- potaczenie tréjprzewodowe lub dwuprzewodowe
zalecany typ przewodu: HO5V-U (CY)

zalecany minimalny przekréj: 0,5 mm?
maksymalny przekréj: 1,5 mm?

42 D2 ... DO2 wyjscie cyfrowe lub
Wejscie cyfrowe DI2
43 C12 ... DO1/DI1 i DO2/DI2 wspdlny biegun

Modele AA/ AT - potaczenie we/wy

zacisk nr sygnat uwagi
41,42 D1A, D1B ... DO1 wyjscie cyfrowe lub - wejscie/wyjscie cyfrowe jest jednobiegunowe
Wejscie cyfrowe DI1 - D1B wyj$cia "DO" jest dodatnie (+)

- D1B wejscia "DI" jest ujemne (-)

- cyfrowe wejscia/wyjscia sg odizolowane od
wewnetrznych obwodow urzadzenia
zalecany typ przewodu: HO5V-U (CY)
minimalny przekréj: 0,5 mm?
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maksymalny przekroj 1,5 mm?
43,44  [1A11,1A12 ... 1A1 wejScie pradu szczatkowego | - dla pradu szczatkowego IAx1 jest S1 (k)
lub - dla petli 20mA IAx1 jest dodatnie (+)

... wejscie analogowe petli Al1 - wejscia nie sg odizolowane od wewnetrznych
20mA obwodow przyrzadu !!!
- ten sam sygnat (poziom napiecia) lub sygnat
bezpotencjatowy mozna podtgczy¢ tylko do
zaciskow 1A12, 1A22 lub T-!

zalecany typ przewodu: H05V-U (CY)

45, 46 1A21, 1A22 ... IA2 wejScie pradu szczatkowego
AA%) lub

... wejScie analogowe petli Al2

20mA — — minimalny przekréj: 0,5 mm?
45,46 | T+ T-........ TeWejscie czujnika temperatury maksymalny przekréj 1,5 mm?
AT*) Pt100 ’

Uwaga: AA*) ... wazne tylko dla modeli "AA"; AT*) ... wazne tylko dla modeli "AT".

6.1.1 Wyjscie cyfrowe (DO, RO) Podtaczenie

Wyijscia sq realizowane przez potprzewodnikowe urzadzenie przetgczajace (DO) lub przekaznik elektromechaniczny
(RO. Zawsze dwubiegunowy). Nalezy przestrzega¢ maksymalnego dopuszczalnego napiecia i pradu obcigzenia
zgodnie ze specyfikacjami technicznymi.

Wyijscia DO modeli "RR/RI/ 11" i "W" sg dwubiegunowe, dzieki czemu mozna podiaczy¢ zaréwno sygnaty DC, jak i
AC. Do wyj$¢ RO mozna podtaczyc¢ niskie napiecie AC w zakresie zgodnym z parametrami technicznymi.
Polaryzacja sygnatu dla modeli "V", "DT", "AA" i "AT" musi by¢ zgodna z powyzszg tabela.

Wyijscia DO modeli "RV" sq tego samego typu co modele "V" (tj. dwubiegunowe).

W przypadku modeli "RXI" do wyj$¢ RO mozna podtaczy¢ niskie napiecie AC w zakresie zgodnym z parametrami
technicznymi.

WyjScia sg odizolowane od wewnetrznych obwoddw przyrzadu. W przypadku modeli "RR / RI/ II" sg one réwniez
wzajemnie izolowane. W przypadku innych modeli kazda para wyj$¢ ma wspolny biegun, a pary sg wzajemnie
izolowane.

6.1.2 Podiaczenie wejscia cyfrowego (DI)

Wejscia DI sg odizolowane od wewnetrznych obwoddw instrumentu. W przypadku modeli "RR / RI/ II" sg one
réwniez odizolowane od wyjs¢. W przypadku innych modeli kazda para wejs¢/wyj$¢ ma wspolny biegun, a pary sg
wzajemnie izolowane. Wyjatkiem jest model "RXI", ktdry ma wspdlny zacisk dla wszystkich 4 wejs¢.

Wejscie zaktada podtaczenie sygnatu napieciowego o odpowiedniej wielkosci (patrz specyfikacje techniczne).
Biegunowos¢ sygnatu dla modeli "V*, "DT", "AA", "AT" i "RV" musi by¢ zgodna z powyzszg tabela. W przypadku
modeli "RR/RI/I", "W" i "RXI" jest ona dowolna.

Jesli napiecie wejsciowe przekroczy zadeklarowany poziom, wejscie zostanie aktywowane (=warto$¢ 1).

Zwykie sygnaty 12 lub 24 V DC/AC mogg by¢ podtaczane bezposrednio. Jesli konieczne jest podigczenie sygnatu
napieciowego o wielkosci przekraczajacej maksymalne cyfrowe napiecie wejsciowe, nalezy uzy¢ zewnetrznego
rezystora ograniczajacego o odpowiedniej wartosci znamionowe;.

przypadku uzycia jako wejscie, na tym samym zacisku nie moze by¢ ustawiona funkcja wyjscia. Ponadto

Kazde z wejs¢ cyfrowych typu "V", "DT", "AA", "AT" i "RV" moze by¢ réwniez uzywane jako wyjscie. W
Q nalezy zachowac prawidtowg polaryzacje zacisku sygnafu i odpowiedniego zacisku wspolnego.
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6.1.3 Podlaczanie wejs¢ analogowych

Jesli prady szczatkowe nie sg mierzone, wejscia pradu szczatkowego moga by¢ opcjonalnie uzywane jako wejscia
analogowe petli pradowej 0-20 mA DC (lub 4-20 mA DC).

Sprawdz, czy zrodto sygnatu jest w stanie pracowac z impedancjq wejscia okre$long w specyfikacji technicznej.
Podtacz sygnat dodatni (+) do zacisku 1A11 / 1A21, a sygnat ujemny (-) do zacisku 1A12 / 1A22.
Nastepnie nalezy ustawi¢ parametry wejScia - patrz rozdziat Konfiguracja wej$c¢/wyjsc¢ ponize;.

[\ Wejscia réznicowopradowe i wejscie temperatury zewnetrznej modeli "AA" i "AT" nie sg izolowane ani od
@ wewnetrznych obwodéw przyrzadu, ani wzajemnie! Zaciski IA12 i 1A22 (lub IA12 i T- dla modelu AT) sq
—{ polfgczone wewnetrznie, nie nalezy podfgczac do nich sygnatow o roznych potencjatach!

l\\ W przypadku modeli "AA" i "AT" maksymalna dfugoS¢ kabla wynosi 3 metry. W przeciwnym razie moze to
negatywnie wptyng¢ na odpornoS¢ na zaktocenia elektromagnetyczne!

monitorowanie pradu szczatkowego na odpowiednim wejsciu jest tumione i odpowiednia warto$¢ IA nie jest

||i Gdy tylko tryb wejscia analogowego (Al) zostanie aktywowany w konfiguracji bloku I/O (patrz ponizej),
1 juzdostepna!

6.1.4 Podiaczenie zewnetrznego czujnika temperatury Pt100

Modele "DT" i "AT" umozliwiaja pomiar temperatury zewnetrznej Te. Odpowiednie wejscie tego modelu jest
przeznaczone do podtaczenia rezystancyjnego czujnika temperatury Pt100.

6.1.4.1Modele "DT"

Wejscie jest przeznaczone do tréjprzewodowego potaczenia z rezystancyjnym czujnikiem temperatury typu Pt100.
Podtacz czujnik do zaciskédw nr 44 (T+), 45 (T-) i 46 (TS) zgodnie z ponizszym rysunkiem.

W przypadku potaczenia dwuprzewodowego, podtacz czujnik do zaciskéw T+ i T- i zewrzyj zacisk T- z zaciskiem TS.

‘\\ W przypadku potgczenia dwuprzewodowego nalezy pamietac, ze impedancja petli kabla czujnika musi byc jak
najnizsza - kazde 0,39 Ohm oznacza dodatkowy bfgd pomiaru 1 °C!

6.1.4.2Modele "AT"
Podtacz czujnik do zaciskdw nr 45 (T+) i 46 (T-).
Jedli jakikolwiek sygnat jest rowniez podtgczony do wej§¢ IA11 - IA12, nalezy pamietac, ze zacisk IA12 jest

wewnetrznie pofaczony z zaciskiem T-. Tak wiec wzajemnie izolowane sygnaty lub sygnaty o tym samym
—1 wspdinym potencjale bieguna mogq by¢ podtgczone tylko!

l\\ W przypadku modeli "AT" maksymalna dtugo$¢ kabla wynosi 3 metry. W przeciwnym razie moze to
negatywnie wptyng¢ na odpornoS¢ na zaktocenia elektromagnetyczne!
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6.2 Konfiguracja wejs¢/wyjsé

sssssss

Mozliwosci przetwarzania wejs¢ i wyj$¢ sg bardzo szerokie i ustawienie ich za pomocg panelu przyrzadéw bytoby
do$¢ skomplikowane. W zwigzku z tym mozna je skonfigurowac tylko na komputerze PC podtaczonym za pomocq

tacza komunikacyjnego, korzystajac wytacznie z programu ENVIS-DAQ.

Rys. 6.2 : Przykiad konfiguracji zarzadzania we/wy w programie ENVIS-Dagq

‘ Summary

‘ Install

‘ Time and Date

‘ Aggregation

‘ Communication
‘ 1/O Management
‘ Memory

‘ Archive

| Etectricy meter
‘ Modules

‘ Debug

Ready

Save Load

‘ Power Management
[oN |

Condition Action 3|
o) [#] Bl | oz |E
o) [ El | o |E
— 3® — — |
oN >ask [[an) | Rt | [+ RO Lﬂ't ‘
oy ok (e |
— po1 |
on) [+] po2t |[+]
a2
o) =] an |[+]
@ = B |2 |m=
™
Properties
send | Receive | close |

Do konfiguracji wej$¢/wyjs¢ stuzy Config — I/O Management . Kompletna konfiguracja wejs¢/wyj$¢ sktada sie z tzw.
klauzul. Poszczegolne klauzule sa wySwietlane na ekranie zarzadzania wej$ciami/wyjsciami.

Kazda klauzula sktada sie z :

[ ON |

...Przetacznik klauzuli - Je$li jest wtaczony (ON), klauzula jest aktywna, tzn. warunek klauzuli (jesli jest

ustawiony) jest oceniany i jesli uzyska warto$¢ true (= logika 1), przetwarzana jest akcja (lub akcje) klauzuli.
Klikajac przetacznik, mozna przetaczy¢ go na OFF - wtedy przetwarzanie klauzuli jest ttumione i nie ma
zadnego efektu.

Warunek klauzuli - wyrazenie logiczne. Gdy wynikiem wyrazenia jest prawda (= logika 1), wykonywana jest

akcja klauzuli. Jesli wynik jest fatszywy (= logika 0), akcja nie jest wykonywana (= ttumiona).

Warunek klauzuli moze :

«  by¢ pusty - wtedy odpowiednia akcja klauzuli jest wykonywana na state (pusty warunek otrzymuje
wynik true)

«  by¢ utworzony tylko przez jedng pozycje warunku (na przyktad warunek warto$ci ilosci)

+  by¢ utworzony przez kombinacje dwoch lub wiecej pozycji warunku potaczonych operatorami
| AND |

(patrz klauzula nr 2 w powyzszym przyktadzie).

(R Jj

Klauzula action - za pomocg akcji mozna ustawi¢ rézne funkcje dotyczace zwykle wejs¢ i wyjs¢ przyrzadu.

Typowe akcje to na przyktad sterowanie wyjsciem cyfrowym lub przetwarzanie wej$cia analogowego.
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SymboAIJ nie jest ani warunkiem, ani operatorem, ani akcjq - jest to przycisk, za pomocaq ktorego mozna
dodac warunki lub akcje do klauzuli.

Nawet jesli nie ustawiono zadnej akcji we/wy, folder I/0O Management zawiera jeden pusty "szablon" klauzuli z
przyciskamm przygotowanymi do zdefiniowania nowej klauzuli.

Aby dodaé¢ nowg klauzule, kliknij przycis w polu akcji (= po prawej) pustego szablonu klauzuli. W
wyskakujacym menu wybierz wymagang akcje. Do tej samej klauzuli mozna doda¢ jedng lub maksymalnie dwie
akcje.

Opcjonalnie mozna réwniez dodaé jeden lub wiecej warunkéw za pomoca odpowiedniego przyciskuE w polu
warunku (=lewy). Je$li dodano wigcej warunkdw, nalezy ustawi¢ operatory logiczne OR/AND - wystarczy klikng¢, aby
przetaczy¢ ich wartosg.

\\ Podczas projektowania wyrazenia warunku nalezy pamietac, Ze operator AND ma wyZszy priorytet - najpierw
@ oceniane sq podwyrazenia pofgczone z operatorami AND, a nastepnie reszta wyrazenia z operatorami OR.

Aby usunag¢ akcje lub warunek z klauzuli, kliknij go i nacisnij przycisk Usur w polu wtasciwo$ci warunku/akcii (lub
nacisnij klawisz Delete).

Do tymczasowego wytaczania lub wigczania dowolnej klauzuli stuzy przetacznik klauzuli ON / OFF. Po wytaczeniu
(OFF) dziatanie klauzuli jest wstrzymane, ale pozostaje w konfiguracji przygotowanej do uzycia w przysztosci.

6.2.1 Dziatania we/wy
6.2.1.1Wyjscie cyfrowe (standardowe, DO/RO)

W potgczeniu z odpowiednim warunkiem (patrz opis warunku warto$ci ilo$ci ponizej) mozna utworzy¢ prosty
dwustanowy kontroler lub wskaznik za pomoca tej akcji. Ten typ akcji bedzie nazywany wyjsciem standardowym.

Dodaj akcje Digital Output i ustaw :
«  pozadane wyjscie cyfrowe

«  polarity ... wybierz Direct, jesli wyjscie ma by¢ wigczone pod prawdziwym wynikiem odpowiedniego warunku
klauzuli i odwrotnie

«  control ... gdy ustawione na 1, stan wyjécia po prostu podgza za wartoscig wyniku warunku. Jesli ustawione
na 1, wyjscie wigcza sie/wytacza (w zalezno$ci od ustawienia polaryzacji) tymczasowo dla zadanej
szerokos$ci impulsu tylko wtedy, gdy wynik warunku zmienia sie z fafszywego (0) na prawdziwy (1).

Rys. 6.3: Konfiguracja wejsc/wyjs¢ - standardowe wiasciwosci akcji wyjscia cyfrowego

Properties

| Delete |

Input LogicResult] TULIUTL_L_ |
detf TULAL L |
L |

Polarity: | (&) Direct () Inverted Delay=0{ Inverted| |
- " direct | | 1] | E—
@1 0->1 Dr:-l-‘\,f*‘.l{ =
Control = Inverted| | [
Puise Width: ' “Delay . Delay
ulse Wid s Delay Delay  Delay
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Zadnego warunku (warunek "pusty” otrzymuje staty wynik true (=1)). Nastepnie ustaw zgdang polaryzacje i

Dla prostego "recznego” sterowania wyjciem cyfrowym dodaj standardowq akcje wyjscia cyfrowego bez
wySlij konfiguracje do urzadzenia.

6.2.1.2Kontrolka alarmu (A)

Lampki alarmowe A1, A2 moga by¢ ustawione w taki sam sposab jak wyjscia cyfrowe (patrz wyzej) i uzywane do
wskazywania rdznych zdarzen na wysSwietlaczu urzadzenia.

6.2.1.3Wyjscie impulsowe (PO)

Dowolne z wyj$¢ cyfrowych lub lampek alarmowych moze by¢ ustawione jako licznik impulséw. Czestotliwosé
generowanych impulséw mozna ustawi¢ w zaleznosci od wartoSci zmierzonej energii elektrycznej przez wbudowany
licznik energii elektryczne.

typu R (przekazniki elektromechaniczne). Nalezy jednak pamietac, ze przekazniki elektromechaniczne majg

@ W trybie wyjscia impulsowego mozna ustawic nie tylko wyjscia typu I (potorzewodnikowe), ale takze wyjscia
—1 ograniczong liczbe operacji przetaczania.

Dla wyjscia impulsowego nalezy ustawi¢ nastepujace parametry:

+ docelowe wyjscie cyfrowe

« docelowa ilo$¢ energii ... tutaj nalezy wybra¢ przesytang energie (patrz opis licznika energii elektrycznej w
celu uzyskania wyjasnien dotyczacych energii)

+ liczba impulséw na kWh/kvarh/kVAh

Rys. 6.4: Konfiguracja wej$¢/wyjs¢ - Wrasciwos$ci dziatania wyjscia impulsowego
Properties

| Delete |
Pulse Qutput: PO1

Outputs:  DO21 v| Az [v
Quantity: 3p v [P+ [v
Pulses [ kWh: 1000 [

Mozna réwniez ustawic jedng z kontrolek alarmowych (A1, A2) jako wyjscie impulsowe, a nastepnie mozna
jednoczesnie sprawdzic funkcje impulsu na wy$wietlaczu przyrzadu.

6.2.1.4Przetacznik impulséw (Switch)

Dziatanie przetgcznika impulsowego jest przeznaczone do sterowania przetacznikami lub stycznikami, ktére
wymagajg dwdch sygnatow: jednego do wigczania i drugiego do wytaczania.

Wybierz wyjcia cyfrowe dla wigczania i wytaczania oraz ustaw szeroko$¢ impulsu przetaczajacego. Nastepnie dodaj
warunek dla dziatania przetacznika impulsowego.

Rys. 6.5: Konfiguracja wejsc¢/wyjsc - przetacznik impulsowy
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Properties

Pulse Switch Delete |

Digital Output: |DO2 [v] off

pulse Width: 04[] s

Po skonfigurowaniu, jesli nastapi jakakolwiek zmiana warunku, pojawi sie impuls o okre$lonym czasie trwania:
+  nawyjsciu ustawionym jako On, przy zmianie false-to-true
+  nawyjsciu ustawionym jako Off, przy zmianie prawda-fatsz.

6.2.1.5Licznik czestotliwosci (FC)

Wejscie cyfrowe moze by¢ uzywane do monitorowania wielko$ci w zaleznosci od czestotliwosci lub cyklu pracy
przychodzacych impulsow.

6.2.1.5.1 Tryb czestotliwosci

Jako przyktad mozna podtaczy¢ przeptywomierze lub anemometry z wyjsciem impulsowym (czesto typu "S0"), a
przyrzad moze mierzy€ i rejestrowac natezenie przeptywu lub predkos¢ wiatru. Tak wiec pomimo tego, ze jest tak
nazywana, wielkosc ta nie jest zadnym licznikiem, ale wielkoscig sterowang czestotliwoscia.
Wybierz pustq klauzule i dodaj akcje Frequency Counter. W polu Type wybierz Frequency. W polu Wrasciwosci
ponizej mozesz ustawic :

«  nazwe wielko$ci (na przyktad Vwind)

«  jednostke wielkosci (m/s)

+  wspotczynnik transformacji w jednym z dwéch formatow :
«  Hz/Jednostka ... czestotliwo$¢ impulsow wejsciowych w hercach odpowiadajaca jednej jednostce
+ lub Units / Hz ... warto$¢ wielko$ci (w ustawionych jednostkach) w przypadku, gdy czestotliwos¢
impulséw wejsciowych wynosi 1 Hz.

Rys. 6.6: Konfiguracja We/Wy - Wiasciwosci akcji FC

Properties

Frequency Counter Delete |
Digital Input: Type: Frequency Counter \7} )
Name: Hz/Unit: 5

Unit: mfs Units / Hz: 0,2

Jesli nazwa nie jest zdefiniowana, wielko$¢ jest okreslana ogolng nazwa FCxx (gdy xx jest indeksem odpowiedniego
wejscia cyfrowego).

6.21.5.2 Tryb PWM

W tym trybie cykl pracy przychodzacego sygnatu steruje wartoscig licznika. Taki sygnat jest
czesto nazywany jest rowniez PWM (Pulse With Modulation).
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W polu Type nalezy wybra¢ PWM. Pozostate ustawienia sg takie same jak w przypadku typu Frequency, z wyjatkiem
wspotczynnika transformacii - jest on okreslony wartosciami granicznymi dla 100% (wejscie stale aktywne) i 0%
(wejScie stale nieaktywne).

6.2.1.6Licznik impulséw (PC)

Podobnie, liczniki przychodzacych impulséw moga by¢ sprawdzane dla wszystkich wejs¢ cyfrowych. Liczniki te
zazwyczaj reprezentuja ilos¢ nosnika, ktéra uptyneta od ostatniego wyzerowania licznika.
Dodaj akcje Pulse Counter i ustaw :

«  nazwe licznika (na przyktad Barrel1)
+  jednostke ilosci (hl)
+ wspotczynnik transformacji w jednym z dwéch formatow :
«  Pulses/Unit ... liczba impulséw wejsciowych odpowiadajaca jednej jednostce
+  lub Units / Pulse ... warto$¢ wielko$ci (w ustawionych jednostkach) odpowiadajaca jednemu

impulsowi.
Rys. 6.7 : Konfiguracja We/Wy - Wtadciwo$ci akcji PC
Properties
Pulse Counter Clear 'Delete |
Digital Input: | DI22 (v
MName: Barl
Unit: hl
Pulses { Unit: 100 (=
Units | Pulse: 0,010 | 3 i

Jesli nazwa nie jest zdefiniowana, wielko$¢ jest okreslana ogoéing nazwg PCxx (gdy xx jest indeksem odpowiedniego
wejscia cyfrowego).

6.2.1.7Wejscie analogowe (Al)

Dla kazdego z wej$¢ analogowych nalezy okreslic :
«  numer wejscia analogowego
«  nazwa reprezentowanej wielkosci
+  jednostka reprezentowanej wielko$ci
«  typ wejscia i wspdfczynnik konwersji ... wybierz typ wejscia "10V" lub "20mA" i warto$ci reprezentowane;
wielko$ci odpowiednio dla 10V / 20mA i 0V / 4(0)mA.

Rys. 6.8 : Konfiguracja wejsc/wyjsc - wiasciwosci wejScia analogowego

Properties
Analog Input: Represented Quantity | Delete |
All [v! Name: VFlow
Unit: 'm3/s
valueat: 20 mA: 100 [£]
Value at: 4 ma v 0
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Jesli wejscie analogowe moze rowniez mierzy¢ prad szczatkowy, odpowiedni prad szczatkowy IA jest domysinie
mierzony na wejsciu przy uzyciu wspotczynnika CTremokreslonego w grupie parametrow Instalacja.
‘\\ Jednak gdy tylko dziatanie wejScia analogowego zostanie zdefiniowane w konfiguraciji bloku 1/0,
monitorowanie pradu szczatkowego na tym wejsciu zostanie wytgczone, a odpowiednia warto$¢ IA nie bedzie
juz dostepna, poniewaz wejscie jest teraz uzywane dla sygnatu petli pradowej 20 mA.

6.2.1.8Wyjscie analogowe (AO)

Wyijscia analogowe wymagajq ustawienia nastepujacych parametrow:
«  numer wyj$cia analogowego
«  wielkoS¢ sterujgca i faza ... wybierz zadana wielkos¢, ktéra ma by¢ przesytana do wyjscia. Mozna wybraé
zaréwno wielkosci jednofazowe, jak i trojfazowe lub logiczne AND/OR z nich.
«  wspdfczynnik konwersji ... wartosci wielkosci sterujacej odpowiadajace 20 mA i 4(0)mA

Rys. 6.9: Konfiguracja wejs¢/wyjsc - wiasciwosci wyj$cia analogowego

Properties

Analog Output: | Deleter |
AO1L |v| Control Quantity: P [v]
Phase: 3p (v
Value at: 20 mA: 500 (=
Value at: 4ma |v 0

mA - ten minimalny prad wyjsciowy jest utrzymywany, nawet jesli odpowiednia wielko$¢ sterujgca jest nizsza,

Jesli wspdtczynnik konwersji jest zdefiniowany w postaci 4/20 mA, prad wyjsciowy nigdy nie spadnie ponizej 4
Q w celu zasilania ewentualnych podtaczonych odbiornikow pasywnych.

Prad wyjsciowy jest ograniczony do maksymalnej wartosci 22 mA.

6.2.1.9Wyslij wiadomos¢ (Message)

Za pomoca tej akcji mozna przestaé prosta wiadomos¢ do wybranego interfejsu komunikacyjnego. Wiadomo$¢ musi
by¢ wprowadzona w formacie szesnastkowym.

Wiadomos¢ jest wysytana, gdy tylko odpowiedni warunek zmieni si¢ z fatszywego na prawdziwy. Za pomoca opcji
Repetition (Powtarzanie) mozna ustawi¢ wielokrotng transmisje komunikatu.

Rys. 6.10: Konfiguracja We/Wy - Wyslij wiadomo$c

Properties
Port: coM1 (v [ Delete
Repetition: *q v

Message Example (Hexadecimal format)

€8 10090000010200 000505

534F 53

61



sssssss

SMY 13x G3 - Instrukcja obstugi

Port docelowy mozna ustawic nie tylko na dowolny port przyrzadu, ale takze na SELF. W takim przypadku
komunikat nie jest przesytany, ale przetwarzany wewngtrz samego urzgdzenia w taki sam sposob, jak
przychodzace polecenie w formacie Modbus. Moze byc¢ uzywany w szczegélnych przypadkach do zmiany
konfiguracji przyrzadu.

6.2.1.10 Wyslij e-mail
Podobna funkcja do poprzedniej akcji. Oprécz wiadomosci mozna réwniez ustawi¢ temat wiadomosci - oba w
formacie tekstowym.
Rys. 6.11: Konfiguracja wejsc/wyjs¢ - Wyslij e-mail
Properties
(Deete |

Subject: Trafo State Warning

Message: |Load > 120%

Ponadto odbiorca musi by¢ okreslony w folderze Communication setup. Wiacz opcje Email i ustaw parametry
wiadomosci e-mail zgodnie z notg aplikacyjng nr 003: E-mail Usage for Status Notifications.

Rys. 6.12 : Przyktad konfiguracji komunikacji dla akcji Send Email

Instrument Configuration: DEFAULT/DEFAULT  SMY 134 U 230 X/5A AT E4 (6)
‘ Feeyy Locked: or ETH (MAC: 58-21-36-00-00-7E) Emai
—————  Device Address: 15 [[] From DHcP oi: © ([ sedmest )
‘ Instal oM 1P Address: 10.5.0.6 et e Port:
: ~ Net Mask: 255.255.255.0 smpt.seznam.cz S
: 1 v =
‘ T Port Speed 115200 =
I Protocol: KMB ~ Default Gateway: 10.0.0.138 Status: SMTP unreachable (click ...)
‘ Aggregation Parity: none ™~ DNS: 208.67.222.222 Encryption: None 5
Data Bits + Parity: s = Portss Authentication: Plain password [
‘ S Stop Bits: one @ KMB Long: 21015 User name:
‘ = Modbus: 5025 PQPL@emai.cz
‘ 1o Maragemet Modbus Master = e
- Web Server: 80 %)
‘ s coM: COM 1 ~ - soeee
5 &
From emai:
‘ Memory PQPL@email.cz
| To email:
‘ Archive PQPL@email.cz
— Maximum emais:
‘ Bleclrkity Metes In 1 minute: sE
[ Modes In: dayl M US|
Log all sent emais: =
2]
Ready
save Load Send Receive Close

6.2.1.11 Pokaz notatke (SN)

Za pomoca tej akcji na wySwietlaczu urzadzenia mozna wyswietli¢ prostg notatke. Moze by¢ ona uzywana w
przypadku réznych alertdw lub ostrzezen operatora urzadzenia.

Dodaj akcje PokaZ notatke i wypetnij na przyktad pole Notatka:
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Rys. 6.13 : Konfiguracja wej$¢/wyj$¢ - Pokaz notatke
Properties

Delete

Note ' M1motor overheated! Y

Show Note Screen /!

Notatka to dowolny cigg tekstowy. Ze wzgledu na ograniczong ilo$¢ miejsca na wyswietlaczu moze mieé
maksymalnie okoto 60 znakdw.

Nastepnie - w celu przeprowadzenia pierwszego testu - zaznacz pole wyboru Show Note Screen, pozostaw warunek
klauzuli pusty i wyslij ustawienia do urzadzenia. Funkcja pola wyboru zostanie wyjasniona ponizej.

Teraz, jesli akcja zostata dodana do klauzuli bez zadnego warunku, jest ona trwale aktywna (poniewaz warto$¢
pustego warunku wynosi true=1). Powinno to by¢ odzwierciedlone w migajacym wskazniku notatkillll na
wys$wietlaczu instrumentu.

Wskaznik sygnalizuje, ze na ekranie uzytkownika Note wy$wietlana jest co najmniej jedna niepotwierdzona notatka.
Aby wyswietli¢ notatke, ekran uzytkownika notatki musi zosta¢ dodany do gtéwnej grupy danych (patrz rozdziat
Gféwna grupa danych powyzej).

Po dodaniu ekranu uzytkownika notatki ekran powinien zosta¢ wy$wietlony natychmiast. Zawiera on :

- Notatka 1/2 ... oznacza to, ze wySwietlana jest teraz notatka nr 1 z tacznej liczby dwéch notatek. Mozna wyswietli¢
liste wszystkich notatek za pomocg przyciskow

Note 1/2
B I

- Tekst notatki ... moze mie¢ do trzech wierszy

M1 motor overheated!

- State ... stan aktualnej warto$ci notatki (aktywna teraz)

State: ®
Confirmed: x . . . f .

RITRISTE] - Potwierdzone .. B8 = notatka nie zostata jeszcze potwierdzona. Odczyt notatki
4 mozna potwierdzi¢ przyciskiem . Nastepnie warto$¢ zmienia sie natdl ,

notatka staje sie "pasywna" i przestaje inicjowa¢ wskaznik powiadomienia.

- Czas ... znacznik czasu notatki: data i godzina wygenerowania notatki.

Teraz mozesz doda¢ odpowiedni warunek do jego klauzuli i zaczaé go uzywac.

Jesli funkcja Show Note Screen nie jest zaznaczona w ustawieniach notatki w konfiguracji wej$¢/wyjs¢, notatka
inicjuje powiadomienie tylko za pomocg wskaznikalll . Aby sprawdzi¢ takg notatke, konieczne jest reczne
przewiniecie do ekranu notatki.

Jesli funkcja Pokaz ekran notatki jest zaznaczona, notatka (oprocz wskazania powiadomienia) jest wy$wietlana
automatycznie.

Mechanizm automatycznego wyS$wietlania notatek jest tymczasowo wytgczany na okoto minute po ostatnim
naci$nieciu dowolnego przycisku, aby umoZzliwic reczne przewijanie miedzy ekranami.

Gdy tylko notatka zostanie potwierdzona, staje si¢ "pasywna". Powoduje ona wysSwietlenie powiadomienia i nie jest
juz automatycznie wy$wietlana, nawet jesli warunek notatki (=State) pozostaje prawdziwy (=1).
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Notatka moze zosta¢ "reaktywowana" tylko wtedy, gdy jej stan zmieni sig na fatszywy (=0), a nastepnie ponownie na
prawdziwy. Wtedy notatka staje sie ponownie aktywna (=niepotwierdzona). Jednocze$nie aktualizowany jest znacznik
czasu notatki.

W konfiguracji wej$¢/wyjs¢ mozna ustawi¢ co najmniej 8 roznych notatek oznaczonych od 1 do 8 (zalezy to od
dtugosci notatek).

6.2.1.12 Licznik godzin (HM)

Licznik godzin umozliwia pomiar czasu trwania niektdrych zdarzen. Dodaj licznik godzin i wprowadz jego nazwe - na
przyktad HX2:

Rys. 6.15: Konfiguracja wejs¢/wyjs¢ - Licznik godzinowy
Properties

Hour Meter Delete

Name: HX

N

Cleared: 14.06.2018 12:09:50
Up Time: 01:42:45 -93%
Down Time: 00:07:40

Clear max on send: | |

Nastepnie dodaj warunek dla zdarzenia - na przyktad, aby sprawdzi¢ czas przecigzenia zasilania, dodaj warunek
Measured Quantity i ustaw dla niego limit mocy (patrz konfiguracja warunku ponizej).

Nastepnie licznik godzin zacznie dziata¢. Zawiera on trzy liczniki :

«  Up ... okres od ostatniego wyzerowania, dla ktérego warunek zostat spetniony (= prawda)
« Down ... okres od ostatniego rozliczenia, dla ktérego warunek nie zostat spetiony (= fatsz)
« Cnt... liczba zmian warunku false na true od ostatniego rozliczenia

Hour Meters HM___ Mozna zdefiniowa¢ do 4 licznikéw godzin.

Aby sprawdzi¢ stan licznikow godzin na wySwietlaczu urzadzenia, nalezy dodac ekran
licznika godzin za pomocg programu ENVIS-DAQ do gtéwnej grupy danych. Nastepnie
mozna przewing¢ ekran i sprawdzi¢ zmierzone dane.

Na przyktadzie wida¢ dwa liczniki godzin pracy: HM1 o nazwie HX1 i HM2 o nazwie
400 IO B0 HX2. Czas trwania licznikbw w gdre i w dét jest wyrazony w godzinach:minutach.

ENVIS-DAQ, zaznaczenie opcji Wyczysé przy wysytaniu i wystanie ustawien do przyrzadu. Godzina i data
wyzerowania sq rejestrowane jednocze$nie i mozna je sprawdzic, odczytujgc ustawienia z powrotem z
przyrzadu.

Q Jedyng metodg wyczyszczenia licznika godzin jest wybranie ikony konfiguracji licznika godzin w programie

6.2.1.13 Synchronizacja czasu (PPM/PPS)

Przyrzady, ktore majg wewnetrzny licznik czasu rzeczywistego (RTC), moga by¢ uzywane do synchronizacji czasu
innych przyrzadéw za pomoca tej akcji.

Wybierz wyjscie cyfrowe, do ktérego ma zosta¢ wystany impuls synchronizacji i wybierz okres transmisji PPS lub
PPM. Szeroko$¢ impulsu synchronizacji jest stata: 200 ms.
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Rys. 6.17: Konfiguracja we/wy - wyjscie synchronizacji czasu

Properties

Digital Output: Delete
DO3 ..........

Time synchronization pulse:

(#) Pulse Per Minute (PPM)
Pulse Per Second (PPS)

6.2.1.14 Kontrola archiwum
Za pomoca tej funkcji mozna kontrolowaé zapisywanie danych pomiarowych w archiwum przyrzadu.
Mozna ustawic jeden z dwdch trybdw pracy:

«  Continuous (Ciggly) ... zapis danych jest uruchamiany, gdy odpowiedni warunek jest prawdziwy i
zatrzymywany, gdy jest fatszywy.

« Duration ... zapis danych rozpoczyna sie, gdy tylko odpowiedni warunek zmieni sig z fatszywego na
prawdziwy; po uptywie okresu zdefiniowanego w polu Duration zapis jest zatrzymywany; nastepnie czeka na
kolejng zmiane warunku z fatszywego na prawdziwy.

Rys. 6.18 : I/O Setup - Archive Control

Properties
Archive Control Delete

Maximum archive duration

Eontious

Duration: s

Jesli nie zostanie ustawiona zadna akcja kontroli archiwizacji, nagrywanie bedzie trwato nieprzerwanie.

6.2.1.15 Oscylogram ogéiny (GO)

Ta akcja jest dostepna tylko wtedy, gdy zainstalowany jest odpowiedni modut oprogramowania uktadowego.
Umozliwia rejestrowanie przebiegéw mierzonych napie¢, ktdre moga by¢ wyswietlane w formie graficzne;.

Na ekranie konfiguracji mozna ustawic :

+ kanaly napiecia i pradu, ktére majg by¢ rejestrowane

«  czestotliwoS¢ probkowania rejestracj :

- Adaptive ... ustawi¢ 16, 32, 64 lub 128 probek na okres (spp)
- Stafa ... ustawi¢ zadang czestotliwo$¢ probkowania w Hz (sps)

«  Filter ... zaznacz te opcje, jesli w mierzonej sieci moga wystepowac sygnaty o czestotliwosciach wyzszych
niz odpowiadajace wybranej czestotliwosci prébkowania. Jesli ich wielko$¢ jest istotna, mogg wystapi¢
znieksztatcenia oscylograméw z powodu efektu alias.

«  czas trwania zapisu :

- Start ... sprawdz warunek With, jesli nagrywanie ma sig rozpocza¢ wraz z wyzwoleniem; lub sprawdz
warunek Before i ustaw odpowiedni czas trwania cze$ci przed wyzwoleniem.
- End ... sprawdz warunek With lub After i ustaw odpowiedni czas trwania cze$ci po wyzwoleniu.
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Rys. 6.19: Konfiguracja wej$¢/wyjsé - oscylogram ogdiny

Voltage: Sampling Rate: spp / sps: Filter: Delete

Mui M3 © Adaptive ©18 Q64 032 O16

W vz Fixed e Pre Post| InputlogicResut[ N ML 1 1]

Currents = =, =0 =0 LevelSensitive| L M LJ
- J >0 =0 PreTrigger +Level| W WW1__ W L[

Vi With conditon With condition =0 >0 Post Trigger| NN WL -

M2 O © Before condition 0z =]s | @A P =s |20 50| Pre+PostTrioer] i Em |

Wiecej informacji mozna znalez¢ w nocie aplikacyjnej nr 028 : Ogélne oscylogramy i trendy.

Zazwyczaj stan urzadzenia VE-All jest optymalny do wyzwalania zapisu oscylogramu. Patrz opis stanu
urzadzenia ponizej.

Sprawdz, czy w folderze ustawier pamieci przydzielono wystarczajacq ilos¢ pamieci do zapisu
oscylogramow! W przeciwnym razie Zadne zapisy nie zostang utworzone!

6.2.1.16 Zmienna (Var)

Za pomoca tej akcji mozna zaprojektowac bardziej ztozone warunki w klauzuli niz te, ktére mozna zaprojektowac za
pomoca tylko podstawowych warunkéw.

Warto$¢ zmiennej jest obliczana na podstawie warunku zdefiniowanego w klauzuli przy uzyciu ponizszych
parametrow. Nastepnie moze by¢ uzyta w wyrazeniach logicznych warunkow w dowolnej innej klauzuli.

Dodaj akcje i wybierz jej nazwe Var x, gdzie x jest jej numerem seryjnym od 1 do 16. Nastepnie ustaw :

+  Polarity ... je$li bezpo$redni lub odwrécony wynik warunku zdefiniowanego w klauzuli jest uzywany do oceny
Zmiennej

«  Control ... czy zmienna jest kontrolowang wartoscig warunku (1, "level-controlled") lub kontrolowang zmiang
wartosci warunku (0—1, "edge-controlled")

«  Pulse Width ... jesli zmienna jest sterowana zboczem (control = 0—1), opcja ta definiuje czas, przez jaki
zmienna utrzymuje warto$¢ true po ustawieniu na; nastepnie automatycznie powraca do false

«  Persistent ... gdy tylko zmienna uzyska warto$¢ true, opcja ta "przykleja" warto§¢ do momentu recznego
zresetowania z powrotem do false.

+ Reseton send ... jesli zmienna utrzymuje wartos¢ true dzieki opcji Persistent, mozliwe jest wymuszenie jej
powrotu do warto$ci false poprzez zaznaczenie tej opcji i wystanie do urzadzenia.

Rys. 6.20: Konfiguracja We/Wy - Zmienna

Properties

Delete

Variable: |Var 1 (v]

Polarity: | (¢ Direct () Inverted Persistent: [

Control: | @ 1 O0->1 Reseton send: []
Pulse Width: s

Teraz okresl warunek dla tej akcji, na przyktad :
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Rys. 6.21 : Konfiguracja We/Wy - Warunek Przykfad akcji zmiennej

Condition Action
3Cosgp
i <0,95 |

‘ »
PIt (a0 | >0k (a0 + Var 1 +
h

OoN [

Nastepnie zmienna jest kontrolowana przez warunek i moze by¢ po prostu uzywana w innych klauzulach jako kolejny
warunek Var{ - patrz rozdziat Warunki I/O ponizej.

Podczas inicjalizacji bloku we/wy po wigczeniu lub ponownym uruchomieniu urzgdzenia wszystkie zmienne
i\ (z wyjatkiem tych, ktore zachowujg warto$c true z powodu opcji Persistent) s ustawiane na false. Po
kazdym kroku oceny bloku we/wy warto$ci zmiennych sq zapisywane i wykorzystywane w nastepnym kroku.
Wiecej informacji na ten temat znajduje sie w rozdziale Przetwarzanie blokow we/wy.

6.2.1.16.1 Monitorowanie wartosci zmiennych i reczna zmiana

Rzeczywiste warto$ci wszystkich zmiennych mozna sprawdzi¢ na wyswietlaczu urzadzenia za pomoca ekranu
uzytkownika /O Variables (patrz rozdziat Main Data Group powyzej).

Dodaj ekran do wybranych ekrandw uzytkownika i ustaw :
«  nazwe ekranu
+ na liscie zmiennych :
- dodaj zmienne do wySwietlenia. Kazda zmienna jest wyraznie oznaczona numerem
ustawi¢ nazwe zmiennej - wySwietlane zmienne sg prezentowane wedtug ich nazw, patrz ponize;.

Nastepnie wyslij ustawienia do urzadzenia.

VAL Teraz przewin ekrany Main Data Group (Gtéwne grupy danych) i odszukaj ekran /0O

v/ Service now!

Variables (Zmienne wejscia-wyjscia).

Na ekranie znajduije sig lista zmiennych 1/O reprezentowanych przez ich nazwy.
Biezacy stan zmiennych jest oznaczony znacznikami :

. ...true(=|ogika1)
. B fase (= logika 0)

Jesli zmienna jest sterowana zboczem, mozna nig zarzadzac recznie. Za pomocg przyciskéwn i
& wybierz zgdany warunek. Teraz naciskajqc mozna przetaczac jego wartosc.

Uwaga: Je$li zmienna jest sterowana poziomem, proces bloku I/O wymusza natychmiastowe przywrdcenie
odpowiedniej wartosci zmiennej.

6.2.1.17 Wyslij SNMP Trap (SNMP Trap)

Akcja ta moze byé uzywana do powiadamiania o dowolnym zdarzeniu za posrednictwem sieci IP. Tak zwana putapka
SNMP moze zosta¢ wystana do jednego lub wiecej odbiorcow putapek.

Rys. 6.23: Konfiguracja We/Wy - Send SNMP Trap (Wys$lij putapke SNMP)
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Properties

Delete

Trap specific number: P

Numer specyficzny putapki jest jedynym parametrem, ktory mozna ustawi¢ w putapce.
Odbiorcy musza by¢ okresleni w bloku parametrow SNMP w folderze Communication setup:

Rys. 6.24 : Przyktad konfiguracji komunikacji dla akcji Send SNMP Trap

°% Instrument Configuration: DEFAULT/DEFAULT  SMY 134 U 230 X/SA AT N E4 (6) - Jlo | x
lacat: 3 ) ETH (MAC: 58-21-36-00-18-B9) A
Summary
Device Address: 2. 5 /] From DHCP
Install COM 1 IP Address:
Port Speed: 9600 - Net Mask:
e and Date Protocol: M-Bus - Default Gateway:
. ; DNS: 208.67.222.222
Aggregation Parity: Even v
Data Bits + Parity: 9 - Ports: [ ]
P
Communication  /§ Stop Bits: Ohe = KMB Long: @ 2101 §
Modbus: (4] 502 3
= Modbus Master
R sagement Web Server: (i ) 80 o
COM: COM 1 Y
Display SNMP
/| SNMP Enabled Port: 161 3
Memory
SNMP Host address (Trap) Enabled
Archive 1: 31.30.175.253
2:  SNMP-manager| s/
lart Matas v
- < >
Ready
Save Load Send Receive Close

Wiecej informacji mozna znalez¢ w nocie aplikacyjnej nr 011: Simple Network Management Protocol (SNMP).

6.2.2
6.2.3 Warunki We/Wy

6.2.3.1Warunek wejscia cyfrowego

Kliknij przycis w czeSci warunku klauzuli docelowej i wybierz opcje Digital Input. Nastepnie nalezy ustawic :

«  pozadane wejscie cyfrowe

o« 1/0/0<->1/1<->0/0<->1 ... stan (= tryb sterowany poziomem) lub zmiane stanu (= tryb sterowany
krawedzia) wejscia cyfrowego, ktdre otrzymuje warunek true (logiczna 1).

Jesli ktorakolwiek ze zmian stanu jest ustawiona, a wejscie cyfrowe utrzymuje te sama wartos¢, co w poprzednim
cyklu oceny bloku I/0, wynik warunku jest fatszywy.

+  Block Time ... minimalny czas trwania stabilnego stanu wej$cia cyfrowego (dotyczy tylko trybu sterowania
poziomem). Jesli nie wynosi zero, szybkie zmiany sygnatu wej$ciowego sg "filtrowane", a nowy stan wyniku
warunku wystepuje tylko wtedy, gdy sygnat trwa przez co najmniej ustawiony czas bloku. Ta konfiguracja jest
oznaczona znakiem "b" w ikonie stanu.
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Rys. 6.30: Konfiguracja wejsc/wyjsc - wiasciwosci stanu wejscia cyfrowego

Properties
Digital Input: | Delete |
DIt (v Logic Input State| T I
: - - direct TUL___[ L
: B | (B Delay = 0:
01 0->1 0<->1 Inverted —
Qo o<1 direct Il
Delay # 0 | | ]
- Inverted|[ 1 | [
Block Time: 0= s

'Delay( belay o Delay ’De|ay‘

6.2.3.2Warunek mierzonej wielkoSci
Wartosci gtéwnych wielkosci mierzonych moga by¢ uzywane jako warunek w klauzulach konfiguracji wej$¢/wyjsé.

Rys. 6.31: Konfiguracja we/wy - wtasciwo$ci warunku mierzonej wielkoSci

Properties

Quantity: P [v] ®viaw O % Nom. | Delete |
@At OAavg umit:| 10,005 kw [v 100,0kw Fiysteresis
= = — Value |
Abs: | Hysteresis: s w (v Hysteresis ‘
Phiase|3p o Block Time: 0s
Rule: > [v] Dela.y Dele:y
OFF ON OFF

Wybrany rozmiar ilosci jest poréwnywany z ustawionym limitem i otrzymuje wynik true (1) lub false (0). W tym celu
nalezy ustawi¢ nastepujace parametry:

«  Quantity & Phase ... zadana ilo$¢ sterujaca (jedno- lub tréjfazowa lub ich kombinacja AND/OR)
« Actual lub Average ... zadana wartos¢ wielkosci sterujace;

«  Abs ... sprawdza, czy ma by¢ oceniana warto$¢ bezwzgledna wielko$ci sterujgcej (dotyczy tylko wielkosci
dwubiegunowych)

+ Rule ... okre$la biegunowos¢ odchylenia miedzy wielkoscig sterujaca a ustawiong wartoscig graniczng dla
prawdziwego wyniku warunku

«  Limit Value ... warto$¢ graniczna wielko$ci regulowanej - w jednostkach podstawowych lub procentach
wartosci nominalnej (Unomy/ Inom/ Pivom) )

«  Limit Hysteresis ... definiuje zakres niewrazliwo$ci oceny stanu.

+  Block Time ... definiuje minimalny ciggty czas trwania odpowiedniej wielko$ci wielkosci sterujacej do
momentu zmiany wyniku stanu.

Jesli wartosc¢ wielkoSci sterujgcej nie jest zdefiniowana, wynik warunku jest fatszywy.

6.2.3.2.1 Sprawdzanie i edycja limitu stanu na wyswietlaczu przyrzadu

Wszystkie warto$ci graniczne stanu mierzonej wielkosci mozna sprawdzié¢ na wyswietlaczu przyrzadu za pomocg
ekranu uzytkownika I/O Limits (patrz rozdziat Main Data Group powyzej).

Zobacz ponizszy przyktad konfiguracji wejS¢/wyjsc:

69



;;;;;;;

SMY 13x G3 - Instrukcja obstugi

Rys. 6.32: Konfiguracja we/wy - przyktad stanu mierzonej wielko$ci

% Instrument Configuration: DEFAULT/DEFAULT  SMY 134 U 230 X/SA AT N E4 (6) — (o ][ x

Condition Action
Summary
Time >
on| | 050221 [orR =
07:18

Al OR Iram1 + = Var 1 +

Install

Time and Date
OonN Var 1 + = DO1 GO +

Aggregation 1

Communication 3p Signal
o > 70k A1

+
y
+

10 Management
Te Te
Display on >45 |[or|| <25 +
h
Memory
on| [ + . =
Archive
Electridty Meter
Properties
Modules Quantity: P v © V/AW % Nom. ——————— Delete
W 100,0 ki Steresis _{_v_\
Value
w Hysteresis /
Blocking Time: 0

Rule: [> v Delay Deley

O Act Avg Limit: 70,00

Users
Abs: Hysteresis: 0

Phase | 3p

ORI

Power Quality

Ready

Save Load Send Receive Close

Uzywane sg trzy warunki ilosciowe:
+  jeden warunek tréjfazowej mocy czynnej (3P) z limitem 70 kW w 3. klauzuli
«  dwa warunki temperatury zewnetrznej (Te) z limitami 45 °C i -25 °C w klauzuli 4.

10 Limit
3.1 P > 70.0kW

Teraz, po dodaniu ekranu uzytkownika /O Limits do listy dostepnych ekranéw i
wysSwietleniu go, mozna zobaczy¢ wszystkie warunki, w tym limity.

Dla jasnej identyfikacji, kazdy z warunkdw jest oznaczony "X.Y", gdzie :
«  X...numer klauzuli, w kt6rej warunek jest uzywany

« Y ...numer seryjny warunku w klauzuli

Jesli chcesz zmieni¢ warto$¢ wyswietlanego limitu, wybierz odpowiedni warunek za
pomoca przyciskow IIESE KM i przejdz do trybu edycji za pomoca przycisku
:

Pojawi sie pole z aktualng warto$cig limitéw. Za pomoca przycisku-, wybierz
cyfre (lub znak) do zmiany i ustaw zadang warto$¢ za pomocg przyciskéw“ i
B \\ ten sam sposob ustaw wszystkie cyfry, krok po kroku.

Na koniec potwierdz warto$¢ przyciskiem , @ wartos¢ limitu zostanie zapisana.

6.2.3.3Stan urzadzenia

Warunek mozna skonfigurowa¢ do monitorowania réznych zdarzen, gtownie dotyczacych jakosci zasilania (zdarzenia
napieciowe, awarie zasilania, gwattowne zmiany napiecia itp.
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Wybierz zadane zdarzenie i - jesli ma to zastosowanie - zaznacz fazy, ktére majq by¢ oceniane.
Za pomoca opcji Control mozna ustawi¢ tryb oceny wygladu zdarzenia:

« 1... Poziom kontrolowany. Jesli ktérekolwiek ze zdarzen pojawito sie (1j. powstato podczas biezacego cyklu
oceny lub utrzymato sie z poprzedniego), wynik warunku staje sie prawdziwy; w przeciwnym razie staje sie

fatszywy
« 01 ... Tryb kontroli krawedzi. Je$li jakiekolwiek zdarzenie pojawito sie w biezacym cyklu oceny (tj. nie

utrzymato sie), wynik warunku staje sie prawdziwy; jesli zadne zdarzenie nie pojawito sie (tj. zadne nie
pojawito sie w ogole lub trwato tylko), otrzymuje wartos¢ false.

6.2.3.3.1 Zdarzenia stanu urzadzenia
Dla tatwiejszej orientacji, zdarzenia sg utozone w grupy, patrz przeglad w nastepnych rozdziatach.

(\\\ Niektore grupy lub pojedyncze zdarzenia mogq by¢ niedostgpne - zalezy to od modelu urzadzenia i
zainstalowanych modutéw oprogramowania uktadowego.

6.2.3.3.1.1 Flagi
W tej grupie mozna ustawi¢ nastepujgce zdarzenia:
+  Frequency ... przyjmuje warto$¢ true, jesli czestotliwos¢ sieci jest poza zakresem pomiarowym.

«  Time Adjusted ... przyjmuje warto$¢ true za kazdym razem, gdy zegar przyrzadu (RTC) jest ustawiany lub
regulowany

+ 10-minutowe taktowanie ... prawda co 10 minut

« UIP Phase 1/2/3 ... prawda, jesli napiecie lub prad wybranej fazy jest poza zakresem pomiarowym
(przepetnienie, niedopetienie)

+  Pst/PIt Phase 1/2/3 ... warto$¢ true, jesli warto$¢ migotania wybranej fazy przekracza ustawione limity (patrz

zaktadka Power Quality).
Rys. 6.35: Konfiguracja We/Wy - Flagi Wta$ciwosci stanu urzadzenia
Properties
Flags - Control: 1 v Delete
Flags
V! Frequency W/ UIP Phase 2 PLT Phase 1
Time Adjusted  {a/] UIP Phase 3 i[] PLT Phase 2
10 minute tick PST Phase 1 PLT Phase 3

Flex disconnected PST Phase 2
¥/ UIP Phase 1 PST Phase 3

Wynik zdarzenia catkowitego jest suma logiczng rzeczywistych wartosci wybranych zdarzen.

6.2.3.3.1.2 Zdarzenia napiecia i jakosci zasilania

Zdarzenia te sg oceniane tylko wtedy, gdy zainstalowany jest modut oprogramowania sprzetowego Power Quality.
Mozna wybrac nastepujace opcje:

+  Zdarzenia napiecia - Wszystkie

+  Zdarzenia napiecia - wzrost

« Zdarzenia napiecia - Spadek

- Zdarzenia napiecia - Przerwa napiecia
Zdarzenia jakosci zasilania - 100%

- Zdarzenia zwiazane z jakoscig zasilania - 95%
+  Gwaltowne zmiany napiecia (RVC)
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Gdy zdarzenia jako$ci zasilania sq uzywane jako zdarzenia kontrolne dla stanu urzgadzenia, nalezy pamietac,
Ze sg one regularnie oceniane z okresem ustawionym w grupie parametrow Jako$¢ zasilania. Wynik oceny
Jest dostepny pod koniec kazdego cyklu oceny PQ tylko dla jednego okresu cyklu oceny bloku I/O! W
miedzyczasie wartosci tych zdarzen sq fatszywe.

Rys. 6.36: Konfiguracja We/Wy - Zdarzenia napieciowe WtasciwoSci stanu urzagdzenia

Properties

WVoltage Event - All - Control: |1 - Delete

Wybrane zdarzenie przyjmuje wartosc¢ true, jesli wartos¢/wartosci odpowiedniej wielkoscifilosci przekraczaja limity
ustawione w grupie parametrow Power Quality - patrz ponizej:

Rys. 6.37: Konfiguracja we/wy - parametry jako$ci zasilania, wybor typu zdarzen napieciowych

°% Instrument Configuration: DEFAULT/DEFAULT  SMY 134 U 230 X/5A AT N E4 (6)

Property Value (Low Limit[%]) Value (High Lir
Aggregation
Record Interval 10 min
» Frequency 94-104; 99-101
Communication » Voltage 85-110; 90-110
» Unbalance 0-100; 0-2
IO Management _§ »  Flicker 0-1;0-1
» RCS 0-8
Display » THDu 0-8
» Harmonics
~ Voltage Events >110; <90; <5;h 2
Memory
é Type I v
Reference ®
Archivi =
oy swell 2
Dip S0
Electricity Meter Interruption 5
Hysteresis Z
Modules Imax 0A
» Rapid Voltage Changes Disabled; 5% Unom; h 1% Unom

Users

Power Quality

Zdarzenia napieciowe sg oceniane jako zdarzenia trojfazowe lub trzy pojedyncze zdarzenia jednofazowe zgodnie z
ustawieniami parametrow jakoSci zasilania - patrz rysunek powyzej.
Jesli parametr Typ jest ustawiony na 3P, kazde zdarzenie na dowolnej fazie jest traktowane jako zdarzenie
caftej sieci trojfazowej - dlatego nie mozna wybrac oceny zdarzen tylko w wybranych fazach.
Jesli Typ jest ustawiony na 3*1P, zdarzenia poszczeg6inych faz sq oceniane oddzielnie. Wowczas mozna
wybrac ocene zdarzen tylko dla niektorych faz. Wynik catkowitego zdarzenia bedzie suma logiczng wartosci
zdarzen wybranych faz.

6.2.3.3.1.3 Ochrona

Za pomocaq tego zdarzenia w potaczeniu z akcjg DO mozna utworzy¢ proste urzadzenie zabezpieczajace napiecie
i/lub czestotliwosé.
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Rys. 6.38 : I/0 Setup - Wrasciwo$ci stanu urzgdzenia zabezpieczajgcego

Properties
Protection 1R Control: 1 - Delete
%Unom Delay [s] Hz Delay [s] Hold Time [s]
U< %0 2 = 8 2 0.5 60 >

U< 85 5 0,2 3 f< 47,5 3 0,2 5 Phase
u> 110 & s2] & so52 12 Mu M2

Mozna ustawic :
« U<, U> f< f>, ... limity napiecia i czestotliwoSci
« Delay ... minimalny czas trwania odchylenia do aktywacji warunku

+ Hold Time ... nakfadanie sie aktywacji warunku po zakoriczeniu odchylenia
« Phase ... fazy do oceny

6.2.3.4Warunek RCM

Przyrzady wyposazone w wejécia monitorowania pradu szczatkowego (RCM) moga by¢ uzywane do wskazywania
awarii stanu izolacji sieci przy uzyciu tego warunku.

Dodaj warunek i sprawdz prady RCM IAx, ktére majg by¢ monitorowane. Nastepnie ustaw limit pradu szczatkowego,
biegunowos¢ odchylenia, ocene warto$ci pradu rzeczywistego/Sredniego, histereze odchylenia i opdznienie aktywacji.
Opoznienie dotyczy tylko aktywacji warunku; dezaktywacja nastepuje natychmiast.

Rys. 6.39: Konfiguracja we/wy - wia$ciwo$ci stanu RCM

Properties

RCM v Delete
1/4 —
LJIa1
A > v 1 mA | () Act Avg
Hysteresis: 0,25 mA

Delay: 1Els

Mozna utworzy¢ i uzywac do czterech takich réznych warunkdw.

l\\ Nie zapomnij ustawi¢ wspotczynnika monitorowania pradu szczatkowego CTreuw grupie parametrow
Ustawienia instalacji!

6.2.3.5Warunek czasowy
Ten warunek moze by¢ uzywany jako pojedynczy licznik czasu.
 Time ... date & time since the condition result either gets true forever or starts pulsing

«  Fixed/Pulse ... jesli Fixed, warunek staje sie prawdziwy na zawsze po uptywie okreslonej daty i czasu; jesli
Pulse, warunek staje sie prawdziwy okresowo (przez jeden cykl oceny bloku we/wy) z opcjg Repeat every
period.

Rys. 6.40: Konfiguracja We/Wy - Wiasciwosci warunku czasowego
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Properties

Time |> |v| | 15,06 2018 20:00:00 v Delete
(O Level ) Pulse
Repeat every: second ilv

6.2.3.6 Warunek zmiennej

Jesli zdefiniowano dowolng akcje Variable (patrz opis powyzej), mozna jej uzywac w taki sam sposob, jak innych
warunkéw podstawowych.

Konfiguracja jest podobna jak w przypadku warunku wejscia cyfrowego - nalezy okresli¢ numer zmiennej, polaryzacje
i czas bloku.

Rys. 6.41: Konfiguracja We/Wy - wia$ciwosci warunku zmiennego

Properties

Delete

*) Direct Inverted

Block Time: 0,60 s

6.3 Prezentacja rzeczywistych danych we/wy
6.3.1 Cyfrowe i analogowe wejscia/wyjscia

Na koncu gatezi danych rzeczywistych mozna wy$wietli¢ ekran stanu rzeczywistego cyfrowych we/wy oraz, jesli
ustawiono, ekran stanu analogowych we/wy.

Rys. 6.50: Przyktadowy ekran danych rzeczywistych we/wy cyfrowych

=1 Digital Inputs DI
| [ [ FC Name FC Value
[1[O] Vwind  [821 mis

0@ 9000

Ekran rzeczywistych danych we/wy cyfrowych pokazuje rzeczywisty stan wszystkich wejs¢ i wyjsé:

. @ ... stan wytaczony (lub nieaktywny: napiecie wejsciowe ponizej zdefiniowanego progu lub wyjscie
otwarte)

. @ ... stan wigczony (lub aktywny: napiecie wejsciowe powyzej zdefiniowanego progu lub wyjcie
zamknigte).
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Jesli ustawione jest przetwarzanie licznika czestotliwo$ci wejscia cyfrowego, jego nazwa (Vwind na przyktadzie) i
wartos¢ rzeczywista (8,21 m/s) sq rowniez wyswietlane w odpowiednim wierszu. W przeciwnym razie wyswietlana
jest tylko kreska.

Jesli ustawione jest rowniez przetwarzanie wielkosci analogowych, w gatezi wy$wietlany jest ekran rzeczywistych
danych we/wy analogowych (w przeciwnym razie jest on pomijany):

Value

| [ Name [ Value |
1927 m3/s
A2 | 000 ] 0000000

ERINE S Ry's. 6.51: Przykfadowy ekran rzeczywistych danych we/wy analogowych

Warto$¢ reprezentowanej wielko$ci wejscia analogowego odpowiada rzeczywistemu pradowi lub napieciu
wejSciowemu na odpowiednim wejsciu analogowym zgodnie z ustawionym wspotczynnikiem. W tym przyktadzie
reprezentowana wielko$¢ Vlow ma rzeczywistg warto$¢ 19,27 m3/s.

6.3.2 Liczniki impulsow

Jesli co najmniej jedna akcja licznika impulsdw jest uzywana w konfiguracii
wej$¢/wyjs¢, ekran licznikow impulsdw moze by¢ wysSwietlany w gatezi licznika energii
[ | ;

I E——— C|CK{ryCZNE).

Tabela pokazuje ustawione liczniki impulséw PC odpowiadajace wejsciom cyfrowym
DI. Rzeczywista wartos¢ licznika impulséw przeliczona na ustawione jednostki iloSci
licznika impulséw jest wySwietlana w odpowiednim wierszu, w tym jego nazwa i
jednostka (skrécona do 6/4 znakow).

[ |
4]

8400 A0 BO

6.4 Przetwarzanie bloku wejs¢/wyjs¢

Blok I/O jest przetwarzany cyklicznie w kazdym cyklu pomiarowym (tj. 200 ms @ 50 Hz), wiec definiuje najszybszy
czas reakcji sposrod wszystkich ustawionych dziatan.

Kolejno$¢ oceny jest nastepujaca:

1. Warunki klauzul, ktére nie sg wytaczone, sg oceniane w kolejnosci, w jakiej znajdujq sie na liscie - od gory
do dotu.

Domyslinie poszczegblne warunki sg oceniane od lewej do prawej. Wyrazenia zwigzane operatorem AND sg zawsze
obliczane jako pierwsze, a nastepnie wyrazenia zwigzane operatorem OR.

Jesli jakakolwiek zmienna jest uzywana w warunku, uzywane sg wartosci z poprzedniego cyklu oceny bloku 1/0. W
pierwszym cyklu oceny (po wiaczeniu zasilania urzadzenia lub restarcie) warto$¢ wszystkich zmiennych jest fatszywa,
z wyjatkiem tych, ktore zachowujg wartos¢ true dzieki opcji Persistent.
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2. Akcje typu zmiennej (klauzul, ktdre nie sg wytaczone) sg oceniane od géry do dotu (zmienne otrzymujq
nowe warto$ci).

3. Kroki 1i2 sg wykonywane ponownie z nowymi wartosciami zmiennych (warunki i wartosci zmiennych sg
aktualizowane).

4. Wszystkie akcje (z klauzul, ktdre nie sg wytaczone), z wyjatkiem akcji typu zmiennej, sg oceniane i
wykonywane od géry do dotu, przy uzyciu zaktualizowanych warunkow.

5. Zaktualizowane warto$ci zmiennych sg przechowywane dla nastepnego kroku oceny bloku I/0.

6.4.1 Wejscia cyfrowe
6.4.1.1Filtr wejsé cyfrowych

Wejscia cyfrowe sg odczytywane z okresem 0,2 ms. W celu ttumienia zaktcen sygnat jest filtrowany cyfrowo (przez
oprogramowanie uktadowe). Domyslna czestotliwo$¢ graniczna filtra jest wstepnie ustawiona na 100 Hz.

Czestotliwo$¢ graniczng filtra mozna ustawi¢ w parametrach zaawansowanych. Parametr minimalnej szeroko$ci
impulsu filtra DI definiuje minimalng szeroko$¢ impulsu/przerwy w milisekundach. Na przyktad, gdy pozadana jest
czestotliwosé¢ graniczna 100 Hz, nalezy ustawi¢ parametr na 50 ms (impuls 50 ms + przerwa 50 ms = 100 ms).
Impulsy i przerwy krétsze niz ustawiony limit beda filtrowane.

Nie zaleca sie zbytniego zwiekszania czestotliwosci granicznej. W przeciwnym razie skoki zaktocen mogq

powodowac fatszywe pomiary.
Z drugiej strony, gdy maksymalna czestotliwoS¢ wyjsciowa czujnika podfgczonego do urzadzenia jest nizsza
niz 100 Hz, nalezy zmnigjszy¢ czestotliwo$¢ graniczng do odpowiedniej wartoSci.

6.4.1.2Wejscie cyfrowe jako licznik czestotliwoSci
6.4.1.21 Tryb "Czestotliwos$¢"

Dziatanie licznika czestotliwo$ci opiera sie na pomiarze czasu trwania miedzy dwoma ostatnimi impulsami. Po
uruchomieniu urzagdzenia warto$¢ licznika jest ustawiana na zero do momentu pojawienia sie co najmniej dwoch
impulséw. Nastepnie warto$¢ licznika jest obliczana okresowo w kazdym cyklu pomiarowym (ok. 0,2 s).

6.41.2.2 Tryb "PWM"
Warto$¢ licznika jest kontrolowana przez cykl pracy sygnatu wejsciowego. Ocena przebiega w nastepujacy sposob:
+  po uruchomieniu urzadzenia wartos¢ jest niezdefiniowana przez 50 cykli pomiarowych (ok. 10 s)
+  nastepnie warto$¢ jest obliczana okresowo w kazdym cyklu pomiarowym (ok. 0,2 s)

+  jesli cykl pracy spadnie ponizej 0,5%, jest zaokraglany do 0%, jesli przekroczy 99,5%, jest zaokraglany do
100%.

6.4.1.3Wejscie cyfrowe jako licznik impulsow

Licznik impulséw ma pojemno$¢ 232- 1 impulséw. Nastepnie nastepuje przepetnienie i licznik zaczyna zlicza¢ od zera.
Zawarto$¢ licznikéw jest utrzymywana w przypadku awarii zasilania.

Rzeczywisty stan licznikéw mozna sprawdzi¢ za po$rednictwem tgcza komunikacyjnego wytacznie przy uzyciu
programu ENVIS-Dag.
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6.4.2 Wyjscia cyfrowe
Wyjscia cyfrowe sg przetwarzane i od$wiezane po kazdym cyklu pomiarowym, tj. zwykle co 200 ms.
Jedynym wyjatkiem sg wyj$cia ustawione na funkcje impulsowa.

6.4.2.1Wyjscia impulsowe

Po ustawieniu trybu funkcji impulsowej, co 200 milisekund przyrzad przeprowadza ocene zmierzonej energii
elektrycznej. Jesli przyrost zarejestrowanej mocy elektrycznej jest wiekszy lub réwny ilosci mocy na jeden impuls,
urzadzenie wysle jeden lub dwa impulsy. Ze wspomnianego opisu wynika, ze ptynnos¢ transmisji impulséw wynosi +/-
200 ms.

Szerokos¢ impulsu i minimalny odstep miedzy impulsami wynoszg 50 / 50 ms (zgodnie z tzw. definicjg wyjscia SO0),
maksymalna czestotliwo$¢ wynosi 10 impulséw na sekunde.
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7. Magistrala lokalna

Magistrala lokalna to zastrzezona magistrala taczaca sygnaty do komunikaciji, synchronizacji i zasilania modutow
zewnetrznych. Za pomocg interfejsu magistrali lokalnej mozna mierzy¢ podstawowe parametry elektryczne do 20
dodatkowych gatezi tréjfazowych (= zasilaczy), tj. 60 pradéw za pomoca maksymalnie pieciu modutéw EMI 12.

Przyrzad SMY/SMP automatycznie wykrywa podtgczone moduty i przeprowadza ich pdzniejsza konfiguracie.
Rzeczywiste warto$ci mierzonych wielkosci sg dostepne natychmiast po podtaczeniu, a uzytkownik moze
skonfigurowa¢ nowo wykryte moduty. Aby jednoznacznie zidentyfikowa¢ moduty w ustawieniach, uzywane sa ich
numery seryjne (mozna je znalez¢ na etykiecie przyrzadu).

Ruch na magistrali lokalnej jest kontrolowany przez urzadzenie nadrzedne - w naszym przypadku jest to przyrzad
SMY/SMP. Moduty EMI 12 odpowiadaja na zadania urzadzenia nadrzednego - dziataj jako urzadzenia podrzedne.

7.1 Pofaczenie

Do takich zastosowan wykorzystywane sa modele przyrzadow SMY/SMP z opcjq zasilania "S" (tj. z dodatkowym
zasilaniem w zakresie 12-30 V DC).

Rys. 7.1: Pomiar wielu zasilaczy przez magistrale lokalng
X6-RJ Cable

SMY 134 S 230 X/& DT LBE

[case | [refrx[x[w] [ catse |
Local Bus | [SN: 123 | [ Local Bus |

EMI 12

o @O+ [13]13a]
[AVI§AVZT N U TU2 U3 ]

12-24V DC Eﬁ%ﬁ%{ Itz

Current Inputs ‘ Current Inputs
[nes Juse [ rsn Juonng [z Tuise [ rsi Juonin]

Zaciski zasilania przyrzadu AV1 / AV2 sg wewnetrznie podtaczone odpowiednio do zaciskéw interfejsu magistrali
lokalnej X1 / X2. W zwiazku z tym dodatkowe napigcie zasilania dla urzadzen EMI jest dostarczane automatycznie po
wigczeniu zasilania przyrzadu.

Pomiedzy wyjsciem zasilania 12-24 VDC a wejsciem zasilania urzgdzenia nalezy zainstalowac zewnetrzny
bezpiecznik o maksymalnej warto$ci znamionowej T3,15 A (T = niski znak). Opcjonalnie, jesli zasilacz 12-24
VDC umozliwia ustawienie limitu pradu na wyjsciu na ok. 3 A, bezpiecznik mozna wyeliminowac.

W przeciwnym razie urzgdzenie moze ulec uszkodzeniu w razie przypadkowego zwarcia na magistrali
lokalnej!

W celu potaczenia z modutami EMI przyrzady sa wyposazone w 6-stykowe zlgcze "DFMC" - patrz $rodkowe ztacze w
dolnym rzedzie na ponizszym rysunku.
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Rys. 7.2 : SMY134 z interfejsem magistrali lokalnej - ztacza

SMY 134 S 230 XISA DT LBE

Serial No.: | |
Date | 8 r| |2014||u=20 [ Made in Gzech Republic

-_ C€
§ 10 a1 1 % 14 ZSI'IV E

CAT Iy —

5A15°V @
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m
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2

Moduty EMI 12 sg wyposazone w dwa ztacza magistrali lokalnej typu RJ, umozliwiajace utworzenie magistrali.
Do potaczenia miedzy urzadzeniem nadrzednym (=SMY/SMP) a pierwszym modutem EMI 12 niezbedny jest
specjalny kabel "X6-RJ" o odpowiedniej dtugosci.

Rys. 7.3: Kabel X6-RJ dla magistrali lokalnej
EMI 12 SMY 134

X1 4A SA

i
i

DFMC 1,5/ 3-ST-3,5-LR

W

Zalecany kabel :  UTP CAT5e 8xAWG24
Standard okablowania pindw: Strona DFMC: 1=X1, 2=X2, 3=4A, 4=4B, 5=SA, 5=SB
Strona RJ-45: TIA/EIA-568-B (1+2=X1, 3+6=X2, 5=4A, 4=4B, 7=SA, 8=SB)

Do potgczenia modutow EMI 12 miedzy sobg nalezy uzy¢ kabla "RJ-RJ" o odpowiedniej dtugo$ci. Nalezy postepowac
zgodnie z instrukcjami zawartymi w podreczniku EMI 12.
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Rys. 7.4: Kabel RJ-RJ dla magistrali lokalnej
EMI 12 EMI 12

X1 X1 X2 4B 4A X2 SA SB X1 X1 X2 4B 4A X2 SA SB

fEsMIEIR FRfMIER

k]
RJ-45

Maksymalna dfugo$¢ magistrali lokalnej (tj. odlegto$¢ miedzy modutem nadrzednym a ostatnim
zainstalowanym modutem EMI 12) nie powinna przekraczac 15 m. W przeciwnym razie niezawodnos¢
dziatania moze ulec pogorszeniu.

Kable o zwyktych dlugosciach moga by¢ dostarczane wraz z przyrzadami - zapytaj sprzedawce.

Prawidtowe potaczenie modutdw EMI 12 z urzadzeniem nadrzednym mozna sprawdzi¢ za pomoca ich wskaznikéw
LED - wskaznik PWR musi sie $wieci¢, a wszystkie pozostate muszg migac.

7.2 Wskazniki LED magistrali lokalnej

PWR - zielony ... $wieci, gdy na magistrali obecne jest napiecie zasilania

SYN - niebieski ... miga synchronicznie z impulsem synchronizaciji co dziesie¢ okreséw czestotliwosci sieci (lub
dwanascie okreséw w sieciach 60Hz)

TX - z6fty ... miga podczas wysytania danych na magistrale
RX - czerwony ... miga podczas odbierania danych z magistrali
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7.3 Uruchomienie

Podtacz przyrzad do komputera za pomocg dowolnego interfejsu komunikacyjnego. Uruchom aplikacje ENVIS.Daq,
wybierz interfejs i potacz sie z przyrzadem - powinno pojawic¢ sie okno podobne do ponizszego przykfadu:

Rys. 7.5: ENVIS-Daq - Okno gtdwne podfaczonego przyrzadu

Disconnect Llocator Setup Connect 115200 Logged: Milan (ADMIN)

Identify: DEFAULT/DEFAULT ~ SMY 134S 230 FLEX DT LB4 (1)

=l (36

com3:9600 A:1 Help

Model: SMY 134 S 230 FLEX DT LB4 Serial Number: 1 Hardware Version: 26
Object: DEFAULT Device Address: 1 Bootioader Version: 4.1
Record Name: DEFAULT Firmware Modules: ~ None Firmware Version: 3.13.4.5283
Send Receive (i ]
5\ | | Archive Downloader &
Act Data 2
Archives to d On D Advanced
Conllys QQ Archive Count Download Clear
Main Archive v
Electricity Meter v
Management * Log v
o
Status 0' 3
L) : :
Shortcut -,a
vid
Calibration ‘i,
Destination
Record Path: DEFAULT/ DEFAULT v
Database File Type: ENVIS Archive (*.cea) v
© File

SYsTEmMS

Nacisnij przycisk Configs. Pojawi sie nowe okno z zaktadkami ustawien podrzednych. Wybierz karte Local Bus

(Magistrala lokalna):

Rys. 7.6: ENVIS-Daq - Konfiguracja magistrali lokalnej, nic nie skonfigurowano

% Instrument Configuration: DEFAULT/DEFAULT  SMY 134 S 230 FLEX DT LB4 (1)

Summary

Install

Time and Date

Aggregation

Communication

10 Management

Display

Memory

Archive

Electridty Meter

Modules

Ready

Save

Load

Avg
Avg Period:  1m - Min/Max reset:
© Min/Max of 200ms values in AVG period
Configured Slaves

» (D1) Unassigned
» (D2) Unassigned
» (D3) Unassigned
» (D4) Unassigned
» (DS) Unassigned

Detected but not Configured Slaves
EMI 12(nr. 16), FW: 4.1.1.5220

Empty

Empty

Empty

Empty
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Jesli urzadzenia podrzedne sg prawidtowo podtaczone do magistrali lokalnej, powinny pojawi¢ si¢ w bloku Detected
but not Configured Slaves - w naszym przypadku jest to modut EMI 12 o numerze seryjnym 16.

Jesli nie wykryto zadnego urzadzenia podrzednego (puste we wszystkich pieciu wierszach), ponownie sprawdz
wskazniki magistrali lokalnej zaréwno na urzadzeniu nadrzednym, jak i na wszystkich urzadzeniach podrzednych;
jesli sq w porzadku, nacisnij przycisk Receive - nastepnie od$wiezy sie stan magistrali lokalnej.

Po wykryciu wszystkich urzadzen podrzednych nalezy je skonfigurowac. W bloku Configure Slaves nalezy wybraé
pierwszego slave'a, tj. slave'a oznaczonego jako D1, a nastepnie w bloku Parameters wybra¢ numer seryjny
pierwszego nieskonfigurowanego slave'a - no. 16 :

Rys. 7.7: ENVIS-Daq - Konfiguracja magistrali lokalnej, Konfiguracja urzadzenia podrzednego, krok 1

°% Instrument Configuration: DEFAULT/DEFAULT  SMY 134 S 230 FLEX DT LB4 (1) —Jla]lx

Avg Slaves Modbus Address Block
Time and Date

AvgPeriod:  1m i Min/Max reset: Clear Min/Max Start Address: 200 |

Aggregation © MinMax of 200ms values in AVG period N/A Address Range: N/A

Configured Slaves Parameters

hcato D1) Unassigned
D2) Unassign: Serial Number: WEEST] =
(D2) Unassigned

16
10 Management » (03) Unassigned Name: | stodetect
+  (D4) Unassigned Unassigned

» (D) Unassigned
Display ©3) 2

Memory
Archive
Electricity Meter

Modules
Detected but not Configured Slaves

Local Bus EMI 12(nr. 16), FW: 4.1.1.5220
Empty
Empty
Users Empty
- Empty

Ready

Save Load Send Receive Close

Po dokonaniu wyboru urzadzenie podrzedne o numerze seryjnym. 16 pojawi sie w bloku Configured Slaves jako
slave D1 :
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Rys. 7.8: ENVIS-Daq - Konfiguracja magistrali lokalnej, Konfiguracja urzadzenia podrzednego, krok 2

“% Instrument Configuration: DEFAULT/DEFAULT  SMY 134 S 230 FLEX DT LB4 (1) - o x
Avg Slaves Modbus Address Block
Time and Date =
Avg Period: | 1m - Min/Max reset: Clear Min/Max Start Address: | 200 >
resation ©) Min/Max of 200ms values in AVG period N/A Address Range: N/A
— T ~| Configured Slaves Parameters
Communication » {(D1) Not EMI1 SN: 16 e
> P =
——————| » (D2) Unassigned et
10 Management » (D3) Unassigned Name: EMI1
» (D4) Unassigned
» (D) Unassigned
Display
Memory
Archive

Electricty Meter

Modules
Detected but not Configured Slaves
Local Bus §, | EMI 12(v. 16), FW: 4.1.1.5220
Empty
Empty
Users Empty
- Empty
Ready
Save Load Send Receive Close

Teraz konieczne jest wystanie tej konfiguracji do urzadzenia nadrzednego - nacisnij przycisk Send (Wyslij), a
nastepnie Receive (Odbierz). Urzadzenie nadrzedne przetworzy ustawienia i zwrdci nowy stan:

Rys. 7.9: ENVIS-Daq - Konfiguracja magistrali lokalnej, Konfiguracja urzadzenia podrzednego, krok 3

b = e )lx
Avg Slaves Modbus Address Block
Time and Date
Avg Period: | 1m v (O MinMax reset: Clear Min/Max Start Address: | 200 3

Aggregation ©) Min/Max of 200ms values in AVG period N/A Address Range: N/A

| Configured Slaves Parameters
Communication » (D1) EMI1, EMI 12(nr. 16), FW: 4.1.1.5220

. Serial Number: 16 -

— |+ (D2)Unassigned

1O Maragement » (D3) Unassigned Name: EMI1

» (04) Unassigned
» (DS) Unassigned

Memory

Archive

Electridty Meter

Modules
Detected but not Configured Slaves
Local Bus Empty
Empty
Empty
Users Empty
- Empty
Ready
save Load Send Close

Nalezy zauwazyé, ze slave D1 w bloku Configured Slaves zawiera teraz bardziej szczegdtowe informacie.
Jednoczesnie slave zniknat z bloku Detected but not Configured Slaves.

Domyslinie przypisana jest do niego nazwa EMI1. Aby utatwi¢ orientacje w danych pomiarowych, mozna dowolnie
zmieni¢ nazwe urzadzenia podrzednego w bloku Parameters w nastepujacy sposob:
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Rys. 7.10: ENVIS-Daq - konfiguracja magistrali lokalnej, konfiguracja urzadzenia podrzednego, krok 4

% Instrument Configuration: DEFAULT/DEFAULT  SMY 134 S 230 FLEX DT LB4 (1) — Lo Jix
Avg Slaves Modbus Address Block
Time and Date
Avg Period: | 1m - Min/Max reset: Clear Min/Max Start Address: | 200
Aggregation © Min/Max of 200ms values in AVG period N/A Address Range: N/A
Configured Slaves Parameters
Communication + (D1) Boilers, EMI 12(nr. 16), FW: 4.1.1.5220
Serial Number: 16 -
» (D2) Unassigned
10 Management » (D3) Unassigned Name: Boilers|
» (D4) Unassigned
» (DS) Unassigned
Display
Memory
Archive
Electricity Meter
Modules
Detected but not Configured Slaves
Local Bus j, Emety
Empty
Empty
Users Empty
- Empty
Ready
Save Load Send Receive Close

Teraz nazwa urzadzenia podrzednego zostata zmieniona na Boilers. Oprocz nazwy dla kazdego skonfigurowanego
urzadzenia podrzednego wyswietlane sg nastepujace informacje:

- typ i numer seryjny urzadzenia podrzednego (EMI 12(nr.16))

« nrfirmware slave'a (FW:4.1.1.5220).
Nastepnie nalezy ustawi¢ poszczegoine podajniki urzadzenia podrzednego. Kliknij tréjkat z przodu urzadzenia
podrzednego D1 i wybierz podajnik F1 :

Rys. 7.11: ENVIS-Daq - Konfiguracja magistrali lokalnej, Konfiguracja urzadzenia podrzednego, krok 5

°% Instrument Configuration: DEFAULT/DEFAULT  SMY 134 S 230 FLEX DT LB4 (1) — JLax
Avg Slaves Modbus Address Block
Time and Date s
AvgPeriod: | 1m v ) MinMax reset: Clear Min/Max Start Address: | 200 &
Agaregation ©) Min/Max of 200ms values in AVG period N/A Address Range: N/A
ol Configured Slaves Parameters
Communication = i . :4.1.1.
(D1) Boilers, EMI 12(nr. 16), FW: 4.1.1.5220 s
— » {(F1) Disabled
10 Management » (F2) Disabled Connection: 3Y -
> (F3) Disabled Name:
o » (F4) Disabled
isplay 5 .
= » (D2) Unassigned mom:| 0 A
» (D3) Unassigned Ratio 1 =a/333mv
Memory » (D4) Unassigned e
» (D5) Unassigned Multiplier: 1
Archive
Electricity Meter
Modules
Detected but not Configured Slaves
Local Bus j, Emoty
Empty
Empty
Users Empty
- Empty
Ready
save Load Send Receive Close

Jak wida¢, wszystkie podajniki sg domy$inie wytaczone i nie jest wykonywany Zaden pomiar. Aby rozpoczaé pomiary,
kazdy z podajnikéw musi by¢ najpierw wigczony w bloku Parameters (Parametry) - zaznacz odpowiednie pole
wyboru.

Nastepnie nalezy ustawic inne parametry podajnika (patrz przeglad parametrow ponizej) zgodnie z ponizszym
przyktadem:
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Rys. 7.12: ENVIS-Daq - Konfiguracja magistrali lokalnej, Konfiguracja urzadzenia podrzednego, krok 6

°% Instrument Configuration: DEFAULT/DEFAULT  SMY 134 S 230 FLEX DT LB4 (1) - o x

Avg Slaves Modbus Address Block
Time and Date
Avg Period: | 1m - Min/Max reset: Clear Min/Max Start Address: | 200

e ©) Min/Max of 200ms values in AVG period N/A Address Range: N/A

Configured Slaves Parameters
Communication = i "
(D1) Boilers, EMI 12(nr. 16), FW: 4.1.1.5220 tmsbled B

» (F1) Total, 3Y, 420A, 500A/333mV, MA: 200

10 Management (F2) Disabled Connection: 3Y Y

¥ e Deaied Name: Total
Display » (F4) Disabled — =
» (D2) Unassigned nom: 420 3 A
+  (D3) Unassigned Ratio 500 3 A/333mV
Memory + (D4) Unassigned
» (DS) Unassigned Multiplier: 1

Archive
Electricity Meter

Modules
Detected but not Configured Slaves
Local Bus f) |Emety
Empty
Empty
Users Empty
Empty

Ready

Save Load Send Receive Close

W sieciach trojfazowych (typy potaczen 3Y, 3D lub 3A) prady fazowe kazdego zasilacza muszg by¢

podigczone do modutow EMI 12 z wiaSciwg polaryzacjq i wiasciwg kolejnoscig (L1- L2 - L3), §j.

razie obliczone moce i wspotczynniki mocy bedg nieprawidfowe!

Ogdlnie rzecz biorge, aby zachowac porzadek w instalacji, zaleca sie przede wszystkim ponowne

;;;;;;;

odpowiadajgcq kolejnosci napiec fazowych urzgdzenia nadrzednego (przyrzad SMY/SMP). W przeciwnym

podigczenie wejsc pradowych, jesli nie sq one zgodne z kolejno$cig napiec. Tylko wtedy, gdy jest to trudne

lub niemozliwe, mozna rozwigzac taki problem za pomocq tak zwanej "konfiguracji kanatu" - patrz

szczegbfowy opis ponizej.

W przedstawionym przyktadzie wybrano najbardziej powszechny typ potaczenia 3Y. Jesli chcesz ustawic

inny typ, zobacz szczegdtowy opis konfiguracji w ponizszym przegladzie parametrow.

W ten sam sposéb mozna ustawi¢ inne podajniki urzadzenia podrzednego. Nastepnie nalezy wysta¢ ustawienia do
urzadzenia master za pomoca przycisku Send i odczytac je z powrotem za pomoca przycisku Receive. Sytuacja

moze wygladac nastepujgco:
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Rys. 7.13: ENVIS-Daq - Konfiguracja magistrali lokalnej, Konfiguracja urzadzenia podrzednego, krok 7

“& Instrument Configuration: DEFAULT/DEFAULT  SMY 134 S 230 FLEX DT LB4 (1)

Avg
Time and Date
Avg Period: | 1m v (O MinMax reset:

Aggregation
Configured Slaves

Communication ~ (D1) Boilers, EMI 12(nr. 16), FW: 4.1.1.5220
» (F1) Total, 3V, 420A, 500A/333mV, MA: 200
10 Management » (F2) No.1, 3Y, 160A, 300A/333mV, MA: 201
+ (F3) No.2, 3Y, 160A, 300A/333mV, MA: 202

©) Min/Max of 200ms values in AVG period

» | (F4) No.3, 3Y, 100A, 200A/333mV, MA: 203

Display

= Lo ]lx

Slaves Modbus Address Block

Clear Min/Max Start Address: | 200 3

Address Range: N/A

Parameters

Enabled: /!
Connection: 3Y
Name: No.3
Inom: 100 5 A
Ratio 200 5 A/333mV

Multiplier: 1
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Detected but not Configured Slaves

Local Bus Empty
Empty
Empty
Empty
Empty

Podobnie mozna ustawi¢ inne urzadzenia podrzedne, jesli zostaty wykryte.

7.3.1 Przeglad parametrow magistrali lokalnej

Okno zaktadki magistrali lokalnej sktada sig z pigciu blokdw:

7.3.1.1Blok "Averaging" (Usrednianie)
+  AVG Period ... gleboko$¢ usredniania
+ Reset Min/Max ... metoda resetowania zarejestrowanych wartosci minimalnych i maksymalnych

7.3.1.2Blok "Slaves Modbus Address Block"

«  Start Address ... Jesli dane z modutéw EMI majg by¢ odczytywane przez urzadzenie/lkomputer inngj firmy,
mozna uzy¢ dowolnego odpowiedniego interfejsu urzadzenia nadrzednego (= w naszym przypadku przyrzad
SMY/SMP) obstugujacego protokot Modbus. Za pomoca opcji Start Address mozna zdefiniowa¢ adres
Modbus bloku danych pierwszego podajnika (gatezi) skonfigurowanego modutu EMI 12 (= slave). Bloki
danych kolejnych podajnikéw moga by¢ odczytywane z kolejnych adreséw.

Na przyktad blok danych pierwszego podajnika pierwszego modutu EMI 12 moze rozpoczynaé sie od adresu 200,
kolejne podajniki tego samego modutu od adresow 201, 202 i 203; pierwszy podajnik drugiego modutu od adresu 204
itd.

Jesli dane modutéw EMI 12 sg prezentowane tylko na wyswietlaczu urzadzenia gtownego iflub w aplikacji ENVIS,
wartos¢ tego parametru jest nieistotna.

7.3.1.3Configured Slaves Block

Zawiera strukture drzewa juz ustawionych (= skonfigurowanych) modutéw.

Na najwyzszym poziomie znajduje sie 5 pozycji dla maksymalnie 5 urzadzen podrzednych EMI 12, oznaczonych jako
D1 do D5. Po pierwszej instalacji moduty nie sg jeszcze skonfigurowane - dlatego specyfikacja pozycji jest
Nieprzypisana.
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Gdy tylko ktorykolwiek z wykrytych slave'éw zostanie przekonwertowany na skonfigurowany slave poprzez wybranie
jego numeru seryjnego w bloku Parameters, pojawi si¢ on w bloku Configured Slaves. Teraz mozna ustawic¢ jego
nazwe, ktéra rdwniez pojawi sie w bloku. Nastepnie nalezy wysta¢ konfiguracje z nowg nazwa do mastera za pomocg
przycisku Send i odczyta¢ konfiguracje z powrotem za pomoca przycisku Receive. Kolejne informacje pojawia sie za
nazwg slave'a:

- typ slave'a (model)
o numer seryjny
- wersja oprogramowania sprzetowego

Pod kazdym urzadzeniem podrzednym znajdujq sie 4 pozycije dla tréjfazowych zasilaczy (gatezi), oznaczone jako F1
do F4 (kliknij na poprzedni trojkat, aby je wyswietli¢). Dopdki nie zostang wtaczone, sg oznaczone jako Wytqczone i
urzadzenie podrzedne ich nie mierzy.

Po wybraniu podajnika mozna ustawic :

«  Wiacz (lub Wytacz) podajnik ... Wigcza/wytacza wybrany podajnik lub kanat. Jesli podajnik (lub kanat) jest
wytaczony, pomiar nie jest wykonywany. Wyltacz, gdy podaijnik (gataz) lub kanat nie jest uzywany.

« Nazwa ... Ustawia nazwe urzadzenia podrzednego, podajnika (gatezi) lub kanatu. Stuzy gtéwnie do
tatwiejszej orientacji w danych pomiarowych.

«  Connection Type ... Wybdr typu potaczenia wybranego podajnika (gatezi). Dostepne sa typy potaczen
tréjfazowych: gwiazda (3Y), trojkat (3D) i Aron (3A).

Mozliwe jest rowniez uzycie trybu 3*1Y, ktdry umozliwia pomiar trzech niezaleznych pradéw jednofazowych.

Podajnik F4 moze by¢ réwniez uzywany do pomiaru pradéw neutralnych podajnikéw od 1 do 3. W takim przypadku
nalezy wybrac tryb 3*In.

+ Inom ... Prad znamionowy wybranego podajnika (3Y, 3D, 3A lub 3*In) lub kanatu (3*1Y).
«  CT Ratio ... Wspdtczynnik konwersiji przektadnikéw pradowych wybranego podajnika lub kanatu.

« Mnoznik pradu ... Mnoznik pradu wybranego podajnika lub kanatu (w celu skorygowania zmierzonej
warto$ci, na przyktad w przypadku wielu zwojow przez przektadnik pradowy). Warto$¢ domysina to 1.

Te parametry wraz z adresem modbus (MA) odpowiedniego bloku danych (patrz konfiguracja w bloku Slaves Modbus
Address Block) pojawiajg sie w odpowiednim wierszu podajnika w bloku Configured Slaves.

W zalezno$ci od wybranego typu potgaczenia mozna uzy¢ innych opcji podajnika. Klikniecie tréjkata poprzedzajgcego
podajnik spowoduje wy$wietlenie trzech "kanatéw" oznaczonych CH1 do CH3. :

Rys. 7.14: ENVIS-Daq - Konfiguracja magistrali lokalnej, opcja kanatu podajnika
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% Instrument Configuration: DEFAULT/DEFAULT  SMY 134 S 230 FLEX DT LB4 (1)

Time and Date

Aggregation

Communication

Avg

AvgPeriod:  1m ~ | () MinMax reset:

©) Min/Max of 200ms values in AVG period

~| Configured Slaves
~ (D1) Boilers, EMI 12(nr. 16), FW: 4.1.1.5220

~ (F1) Total, 3Y, 420A, 500A/333mV, MA: 200

10 Management (€Hy
(cH2)
(cH3)
Display
» (F2) No.1, 3Y, 160A, 300A/333mV, MA: 201
» (F3) No.2, 3Y, 160A, 300A/333mV, MA: 202
Memory » (F4) No.3, 3Y, 100A, 200A/333mV, MA: 203
~ (D2) Unassigned
Archive » (F1) Disabled
» (F2) Disabled
» (F3) Disabled
Electricity Meter
» (F4) Disabled
» (D3) Unassigned
Modules ma :
Detected but not Configured Slaves
Local Bus i\ [Emety
Empty
Empty
Users Empty
- Empty
Ready
Save Load

— o
Slaves Modbus Address Block
Clear Min/Max Start Address: 200 5
N/A Address Range: N/A
Parameters
Input Channek: v
Default
CH1
Inverted: | CH2
cH3
Send Receive Close

Kanaty odpowiadajq pradom podajnika. Po wybraniu dowolnego kanatu pradu mozna :

;;;;;;;

x

«  zmieni¢ kolejnos¢ faz pradow. Na przyktad, jesli wejscia pradowe fazy L1 i L2 zostaty przypadkowo
podtgczone nieprawidtowo do modutu EMI 12, mozna je przetaczy¢ do whasciwej pozycji za pomocy,
konfiguracji pokazanej ponizej bez fizycznego ponownego podtaczania.

«  Podobnie, jesli wejscie pradowe L3 jest podtaczone z przeciwng polaryzacja, mozna to po prostu
skorygowac¢, zaznaczajac pole wyboru Odwrocone - patrz ponizej.

Rys. 7.15: ENVIS-Daq - Konfiguracja magistrali lokalnej, zmiana kanatu zasilania

% Instrument Configuration: DEFAULT/DEFAULT  SMY 134 S 230 FLEX DT LB4 (1)

Time and Date

Aggregation

Communication

10 Management

Display

Memory

Archive

Electricity Meter

Modules

Local Bus

Users

Ready

Save Load

Avg

Avg Period: ' 1m Min/Max reset:

© Min/Max of 200ms values in AVG period

Configured Slaves
~ (D1) Boilers, EMI 12(nr. 16), FW: 4.1.1.5220

~ (F1) Total, 3, 420A, 500A/333mV, MA: 200

(cHn cH2
(CH2) CH1

(CH3) Inverted

» (F2) No.1, 3Y, 160A, 300A/333mV, MA: 201
» (F3) No.2, 3Y, 160A, 300A/333mV, MA: 202
» (F4) No.3, 3Y, 100A, 200A/333mV, MA: 203
~ (02) Unassigned
» (F1)Disabled
» (F2) Disabled
» (F3)Disabled
» (F4) Disabled
» (D3) Unassigned

Detected but not Configured Slaves
Empty
Empty
Empty
Empty
Empty

— Lo Jlx
Slaves Modbus Address Block

Clear Min/Max Start Address: | 200 3

N/A Address Range: N/A
Parameters
Input Channek: Default -
Inverted: v/
Send Receive Close

Gdy prady ogdine (jednofazowe) sg podigczone do wejscia podajnika, typ potaczenia podajnika musi by¢ ustawiony
na 3*1Y. W takim przypadku konfiguracja podajnika jest raczej inna:

+ nazwa podajnika nie istnieje, ale teraz mozna ustawi¢ nazwe poszczegdlnych kanatow (pradow) - Light1,

Light2 i Wallsocket w ponizszym przyktadzie

+ dla kazdego kanatu (=pradu) nalezy ustawic tak zwane przypisane napiecie (urzadzenia nadrzednego).
Okresla ono napiecie referencyjne kanatu nadrzednego, ktére jest uzywane do oceny mocy i wspdtczynnika
mocy kanatu. Jesli, na przyktad, prady kanatéw CH1 (Light1) i CH2 (Light2) sg zasilane z napiecia L1, ich
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przypisane napiecia musza by¢ odpowiednio ustawione; podobnie, przypisane napigcie kanatu CH3
(Wallsocket) jest ustawione na L2, poniewaz kanat jest zasilany z tego napiecia.

Rys. 7.16: ENVIS-Daq - Konfiguracja magistrali lokalnej, kanaty jednofazowe

L™ —ECx

Avg Slaves Modbus Address Block
Time and Date
AvgPeriod: 1m - Min/Max reset: Clear Min/Max Start Address: 200 o

© Min/Max of 200ms values in AVG period N/A Address Range: N/A

Configured Slaves Parameters
Communication ~ (D1) Boilers, EMI 12(nr. 16), FW: 4.1.1.5220
» (F1) Total, 3Y, 420A, 500A/333mV, MA: 200
10 Management » (F2) No.1, 3Y, 160A, 300A/333mV, MA: 201 Name: Light1
» (F3) No.2, 3Y, 160A, 300A/333mV, MA: 202
~ (F4)3*1Y, MA:203
(CH1) Light1, L1, 10A, 100/1 Assigned Voltage: L1

Enabled: /!
Input Channek: Default

(CH2) Light2, L1, 104, 200/1 Inverted:

Memory (cH3) Wallsocket, L2, 16A, 100/1 - o =
nom: 1
+ (D2) Unassigned 2

Archive » (F1) Disabled Ratio 100 T A/333mV

» (F2) Disabled Multiplier: 1
» (F3) Disabled

» (F4) Disabled
» (03) Unassigned

Detected but not Configured Slaves

Local Bus Empty
Empty

Empty

Users Empty
2 Empty

7.3.1.4Wykryte, ale nieskonfigurowane moduly podrzedne (Detected but
not Configured Slaves Block)
Zawiera liste wykrytych modutéw, ktore nie sg jeszcze przygotowane do uzycia (nie sg skonfigurowane).

Kazdy modut podrzedny zajmuije jeden wiersz i zgtasza swoj typ, numer seryjny i wersje oprogramowania
ukftadowego.

Jesli wykryto mniej niz 5 modutéw slave, pozostate wiersze sg puste.

7.3.2 Opcja automatycznego wykrywania

Opcja automatycznego wykrywania moze uprosci¢ konfiguracje urzadzen podrzednych. Pozwala ona na
automatyczne utozenie skonfigurowanych urzadzen podrzednych w zadanej kolejnosci.

Master stale monitoruje lokalng magistrale i jak tylko wykryje nowego slave'a, zazwyczaj umieszcza go na liscie
blokow Detected but not Configured Slaves i czeka na kolejne polecenia.

Gdy jednak dowolna pozycja na liscie skonfigurowanych urzadzen podrzednych jest ustawiona w trybie
automatycznego wykrywania, gdy tylko nowy slave zostanie wykryty na lokalnej magistrali, jest on natychmiast
automatycznie parowany z pierwsza pozycjg bedaca wtasnie w trybie automatycznego wykrywania. Urzadzenie
podrzedne zajmuije te pozycje i zostaje skonfigurowane. Jednoczes$nie tryb automatycznego wykrywania pozyciji jest
anulowany.

Procedura dziata w nastepujacy sposab:

1. Odtacz wszystkie slave'y od mastera poprzez odtaczenie kabla magistrali lokalnej. Odczytaj nowy stan z
mastera poprzez naciéniecie przycisku Receive - wtedy komunikat Empty w bloku Detected but not
Configured Slaves pojawi sig we wszystkich pigciu wierszach (zaden wykryty slave w tej chwili).

2. Wybierz pozycje od D1 do D5 w bloku Configured Slaves, krok po kroku, i ustaw je w tryb Autodetect (patrz
ponizej). Nastepnie wyslij konfiguracje do mastera (Send) i odczytaj aktualny stan z powrotem (Receive).
Sytuacja powinna wyglada¢ nastepujaco:
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Rys. 7.17: ENVIS-Daq - Konfiguracja magistrali lokalnej, tryb automatycznego wykrywania, krok 1

% Instrument Configuration: DEFAULT/DEFAULT  SMY 134 S 230 FLEX DT LB4 (1) —JLa(x
Avg Slaves Modbus Address Block
Time and Date 2
AvgPeriod: | 1m v | () MinMax reset: Clear Min/Max Start Address: | 200 &
Aggregation ©) Min/Max of 200ms values in AVG period N/A Address Range: N/A
—— Configured Slaves Parameters
Communication » (D1) Autodetect
Serial Number: TVERETTS M
+ (D2) Autodetect el fumber: T
wtodetect
10 Management » (D3) Autodetect Name: | | nassigned
» (D4) Autodetect
» (DS) Autodetect
Display (0s)
Memory
Archive

Electricity Meter

Modules

Local Bus Detected but not Configured Slaves
Empty
Empty

Users Empty
Empty

- Empty
Ready
Save Load Send Receive Close

3. Teraz podtacz urzadzenie podrzedne, ktére ma zajmowac pozycje D1 na liScie, do magistrali lokalnej i
sprawdz wskazniki LED magistrali lokalnej na urzadzeniu podrzednym.

4. Odczytaj nowy stan urzadzenia master za pomocg przycisku Receive.

Rys. 7.18: ENVIS-Daq - Konfiguracja magistrali lokalnej, tryb automatycznego wykrywania, krok 2

°% Instrument Configuration: DEFAULT/DEFAULT  SMY 134 S 230 FLEX DT LB4 (1) = =N

Avg Slaves Modbus Address Block

Time and Date

Avg Period: | 1m - Min/Max reset: Clear Min/Max Start Address: 200

Aggregation ©) Min/Max of 200ms values in AVG period N/A Address Range: N/A
Configured Slaves Parameters

Communication » |(D1) EMI1, EMI 12(nr. 16), FW: 4.1.1.5220 i

= + (D2) Autodetect e 16
10 » (D3) Name: EMI1
= » (D4) Autodetect

» (DS) Autodetect

Display

Memory

Archive

Electricity Meter

Modules

Local Bus Detected but not Configured Slaves
Empty
Empty

Users Empty
Empty

= Empty
Ready
Save Load Send Receive Close

W bloku Configured Slaves mozna zobaczy¢ nowo dodanego slave'a.
5. Powtarzaj kroki 3 i 4, az wszystkie urzadzenia podrzedne zostang dodane.

Odczytywanie nowego stanu urzgdzenia master po podtaczeniu kazdego urzgdzenia slave zgodnie z
krokiem nr 3 nie jest konieczne. Mozna po prostu podfgczyc urzadzenia podrzedne jedno po drugim, a
nastepnie sprawdzic ostateczny stan mastera za pomocg przycisku Receive tylko na koncu.

90

;;;;;;;



;;;;;;;

SMY 13x G3 - Instrukcja obstugi

Po dodaniu wszystkich urzadzen podrzednych do listy Configured Slaves, nalezy ustawi¢ wszystkie niezbedne
parametry wszystkich urzadzen podrzednych i wysta¢ konfiguracje do mastera za pomoca przycisku Send.

7.4 Prezentacja danych pomiarowych
7.4.1 Aplikacja ENVIS-DAQ

W oknie danych rzeczywistych kliknij zaktadke EMI Act. Na panelu mozna sprawdzi¢ aktualne dane poszczegdlnych
modutéw EMI 12. Podajniki sg utozone od goéry do dotu w kolejnosci na skonfigurowanej liscie urzadzen podrzednych.

Rys. 7.19: ENVIS-Daq - Dane rzeczywiste modutu magistrali lokalnej

! (2 Instrument Actual Data: DEFAULT/DEFAULT  SMY 134 S 230 FLEX DT LB4 (1) = o x
Panels ~|[1][2][3] 4 ][3p] master Online save | U,1,P, Har. bt ®
— Phasor Diagram
F1 Total
u 2 5 »
I |%30A  2470A 23304
Ifh | 263,0A 247,0A 233,0A
Ifi |6,500° 128,1° -111,7°
Idc |— -
THDI 0% 0% 0%
P |co0kw  So29kw 5303k 169,4kW
Q [ssdver  s0Svr | 77ver | 2259kver 120
S [s04kva  SeslkvA  S3SIKA 17,9k
o |ova ova ova ova
PF 0934 09% 0,9% 0,991
P [60,10kW |55,29KW  S303KW | 169,4kW
o [ssvar  sosvr  77ver  22,59kvar
Cos |L0,994 10,990 10,990 L 0,991
Fanod
s
EMIEnergy | EMIAct | EMIAvg | Waves | Q4 | Avg | GraphsU,I | GraphsP,Q
Poner
uN] wm 1 THDU[%]  THDI[%]
1 200 8,4 230 0 0
2 230,0 39,4 2470 0 0 £ Q [kvar] SKvA] D [kvar]
3 230,0 398,4 2330 0 0 3 iz 50 L) C
: 2 2 56,27 7,8% 56,81 o
3 53,05 7,588 535 o
£105/200ms... 50,000/48,... u2[%] 0,000 Inc [ma] 15,21 » 1623 i o g=
Trela W5~ 206 401 becma] 20,8 . £ chiwl b
Underfow 14 9209 2466 L s Lo Lo g
Overflow oK ¢ 1(1:2:3) 2 HE e S e
3 0% Log%0 53,05 7,588
. 3 0,991 L0,992 169,4 22,12

U,1 | DC | Harmonics

Harm, Spectrum

Jesli zainstalowano wigcej modutéw, ich dane sg rozmieszczane w kolejnych kolumnach na prawo od poprzedniego
modutu. W ten sam spos6b mozna sprawdzi¢ $rednie wartosci wielkosci w zaktadce EMI Avg. Oprocz wartoSci
$rednich mozna réwniez sprawdzi¢ ich zarejestrowane maksima i minima - wyboru dokonuije si¢ za pomocg
przetacznika w lewym gérnym rogu zaktadki.

Wreszcie, w zaktadce EMI Energy zarejestrowane sg odpowiednie energie.
Rys. 7.20: ENVIS-Daq - Energia modutu magistrali lokalnej

Boilers
F1Total
u 2 5] 3»
Imp.[kwh] |0,0 00 00 00
Exp.kWh] 0,0 00 00 00
Ind.Likvarh] |0,0 00 00 00
Ind.Efkvarh] 0,0 00 00 00
Cap.Likvarh] 0,0 00 00 00
Cap£fkvarh] 0,0 00 00 00
Clear
F2to1
u 2 3 3»
Imp.{kWh] |0,0 00 00 00
BpkWh] |00 00 00 00
Ind.Likvarh] | 0,0 00 00 00
Ind.Efkvarh]| 0,0 00 00 0.0
Cap.Likvarh] 0,0 00 00 00
CapeEkvarh] 0,0 00 00 00
Clear
F3 o2 -
EMIEnergy | EMIACt | EMIAvg | Waves | Q4 | Avg | Graphsu,t [ GraphspiQ

Liczniki energii sq przetwarzane i archiwizowane w modutach EMI 12. Liczniki kazdego podajnika mozna
indywidualnie wyczysci¢ za pomoca opcji Wyczy$¢ pod danymi kazdego podajnika.
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W celu fatwego sprawdzenia funkcji pomiarowej modutow EMI 12 juz podczas instalacji, wySwietlane sq nie
tylko kolumny danych skonfigurowanych modutéw, ale takze wykrytych modutow,

S

7.4.2 Wyswietlacz przyrzadu

Przyrzady SMY/SMP wyposazone w interfejs magistrali lokalnej posiadajg specjalng ikone w menu
gtéwnym. Tutaj mozna sprawdzi¢ rzeczywiste, Srednie i energetyczne dane modutéw podtaczonych do magistrali
lokalne;.

Kazdy z opisanych ponizej ekrandw moze byc dodany pomiedzy ekranami uzytkownika - patrz rozdziat
Gtowna grupa danych powyzej.

7.4.2.1 Dane rzeczywiste i Srednie magistrali lokalnej

Rzeczywiste / $rednie wartosci wielkosci mierzonych przez moduty podtaczone do magistrali lokalnej
w postaci liczbowej sg rozmieszczone w grupach.

Ponizej przedstawiono ekrany danych rzeczywistych:

Rys. 7.21: Dane rzeczywiste modufu magistrali lokalnej na wy$wietlaczu

Lista grup danych Wartosci grupy "I" (=prad) Warto$ci grup zasilaczy

LB actual LB actual LB actual Boilers-Total
12 3l In L2 3P/IN

Boilers-Total ULL (3984 /3984 [ | |
2470 7430 00 WLN [p500 2300 [ | |
| 6302470  [00 |
P 099 [ [o99 |

Boilers-No.1
0.00

Boilers-No.2
0.00

400 €0

Na pierwszym ekranie znajduje si¢ lista grup danych iloci. Sktada sie ona z dwéch czesci:

«  dane pogrupowane wedtug ilosci ... |, Inc, Iec, Inc, THDI, P, Q, S, D i PF. Kazda z grup zawiera wartosci
wybranych wielko$ci wszystkich modutoéw podtaczonych do lokalnej magistrali.

+ dane pogrupowane wedtug zasilaczy (gatezi) ... grupy te sq 0znaczone nazwami zasilaczy (gatezi) (w
naszym przyktadzie Boilers-Total), a kazda z nich zawiera podsumowanie warto$ci wszystkich wielkoSci
wybranego zasilacza.

W ten sam sposdb mozna poruszac sie po ekranach danych $rednich. Zawierajg one srednie wartosci modutéw
magistrali lokalnej zagregowane w taki sam sposob, jak Srednie wartoSci samego urzadzenia nadrzednego.

7.4.2.2 Dane energetyczne magistrali lokalnej

Kazdy z modutdéw podtaczonych do magistrali lokalnej réwniez ocenia liczniki energii. Ich warto$ci
rzeczywiste sq uporzadkowane w taki sam sposaéb, jak warto$ci rzeczywiste i Srednie opisane powyzej.
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Rys. 7.22: Dane energetyczne modutu magistrali lokalnej na wy$wietlaczu

Lista grup danych Wartosci grupy "3EP+"

LB E-Meter 3EP+ LB E-Meter Boilers-Total
Boilers-Total BEP 0.0 kWh

+

00KkWh BEP- 0.0 kWh |

Boilers-No.1 EQL 0.0 kvarh
0.0 kWh BEQC 0.0 kvarh
2

00kWh EP2 0.0 kiwh |
0.0 kWh
0.0 kWh

Do kasowania licznikow energii poszczegolnych podajnikow stuzy aplikacja ENVIS-DAQ.
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8. Obstuga sterowana komputerowo

Monitorowanie aktualnie mierzonych wartosci i konfiguracja urzadzenia moga by¢ wykonywane nie tylko na panelu
urzadzenia, ale takze przy uzyciu lokalnego lub zdalnego komputera podtaczonego do urzadzenia za posrednictwem
tacza komunikacyjnego. Taka operacja jest wygodniejsza, a takze umozliwia korzystanie ze wszystkich opciji
przyrzadu, takich jak regulacja wej$¢/wyjs¢ lub konfiguracja oraz monitorowanie przebiegéw zapisanych w pamieci
wewnetrznej przyrzadu, co nie jest mozliwe z panelu przyrzadu.

Kolejne rozdziaty opisujg tacza komunikacyjne przyrzadu tylko z punktu widzenia oprogramowania i wbudowanego
webserwera. Szczegotowy opis programu ENVIS mozna znalezé w instrukcji obstugi programu.

8.1 tacza komunikacyjne
8.1.1 Lokalne tacze komunikacyjne

Przyrzady moga by¢ wyposazone w interfejs szeregowy USB 2.0 na panelu przednim. Za pomocq tego interfejsu
mozna regulowaé¢ parametry przyrzadu i przesyta¢ dane do komputera przeno$nego. Wymaga to potaczenia
przyrzadu z komputerem za pomocg odpowiedniego kabla komunikacyjnego (ztacze typu "USB-C").

Biorac pod uwage fakt, ze przyrzady moga by¢ rowniez wyposazone w zdalne tacze komunikacyjne, opisane tacze
komunikacyjne nazywane jest lokalnym.

8.1.2 Zdalne facza komunikacyjne

Instrumenty moga by¢ opcjonalnie wyposazone w zdalne tacze komunikacyjne do obstugi instrumentu za
posrednictwem zdalnego komputera. Nastepnie komputer ten moze wykonac zdalng regulacje przyrzadu i transmisje
biezacych lub zarejestrowanych danych.

Typem interfejsu moze by¢ RS-485 lub Ethernet. Odpowiednie ztacze znajduje si¢ na tylnym panelu. Przewiduje sig,
Ze kabel do zdalnego potaczenia komunikacyjnego zostanie dostarczony przez klienta.

Jeden lub wiecej przyrzaddéw moze by¢ podiaczonych do zdalnego komputera PC za po$rednictwem tego facza.
Kazdy przyrzad musi mie¢ ustawiony odpowiedni adres i protokdt komunikacji zdalnej. Specyfikacje te mozna ustawi¢
recznie lub przez komputer za po$rednictwem lokalnego tacza komunikacyjnego w programie ENVIS.

Zdalne tacze komunikacyjne jest zawsze odizolowane od wewnetrznych obwodow przyrzadu.
Wybrane modele moga by¢ wyposazone w drugie tacze komunikacyjne RS-485.

8.1.2.1Interfejs RS-485 (COM)

Do tego interfejsu mozna podiaczy¢ do 32 urzadzen w maksymalnej odlegtosci 1200 metréw. Uzywane sygnaly : A+,
B-, G iopcjonalnie A+2 , B-2, G2.

Kazdy przyrzad musi mie¢ inny adres komunikacyjny w zakresie od 1 do 253 ustawiony podczas instalacji.

Po stronie komputera musi by¢ zainstalowany konwerter poziomu USB/485. Odpowiednie konwertery mozna znalez¢é
na liscie akcesoriow opcjonalnych.

W przypadku dwéch taczy komunikacyjnych sg one odizolowane zaréwno od wewnetrznych obwoddw przyrzadu, jak i
od siebie nawzajem, zaciski nr 30 i 33 nie s pofgczone wewnetrznie!

Tab. 6.1 : Okablowanie zdalnych taczy komunikacyjnych RS-485

Interfejs COM1 | Interfejs COM2
sygnat | zacisk .
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Modele "RR /Rl /I Modele "V / D;F/W/AA/ "W/DT/W/AA/AT"
AT tylko
A+ (A+2) 28 31 28
B- (B-2) 29 32 29
G (G2) 30 33 30

8.1.21.1  Kabel komunikacyjny

W przypadku typowych zastosowan (dtugo$¢ kabla do 100 metrow, szybkos¢ komunikacji do 9600 Bd) wybér
odpowiedniego kabla nie jest kluczowy. Praktycznie mozliwe jest uzycie dowolnego ekranowanego kabla z dwiema
parami przewoddw i pofgczenie ekranu z przewodem uziemienia ochronnego w jednym punkcie.

W przypadku kabli o diugo$ci powyzej 100 metréw lub przy szybkosci komunikacji powyzej 20 kilobitéw na sekunde,
wygodnie jest uzy¢ specjalnego ekranowanego kabla komunikacyjnego ze skreconymi parami i okreslong impedancjq
falowa (zwykle okoto 100 Ohm).Uzyj jednej pary dla sygnatéw A+ i B-, a drugiej pary dla sygnatu G.

Zalecany typ przewodu: ekranowana podwdjna skretka 2 x 2 x 0,2 mm?2, na przyktad Belden 9842 lub Unitronic
Li2YCY (Lappkabel).

Zalecany minimalny przekroj przewodu : 0,2 mm2

Maksymalny przekréj przewodu : 2,5 mm2

8.1.21.2 Rezystory terminujace

Interfejs RS-485 wymaga zakoriczenia impedanciji koicowych weztéw poprzez instalacje rezystoroéw terminujacych,
szczegdlnie przy wysokich predkosciach komunikacji i duzych odlegto$ciach. Rezystory terminujace sq instalowane
tylko w koncowych punktach facza (na przyktad jeden na komputerze, a drugi na najodleglejszym urzadzeniu). Sg
one podiaczane miedzy zaciskami A+ i B-. Typowa warto$¢ rezystora terminujacego wynosi 120 Ohm.

8.1.2.2Interfejs Ethernet (IEEE802.3)

Za pomoca tego interfejsu przyrzady mozna podigczy¢ bezposrednio do lokalnej sieci komputerowej (LAN).
Przyrzady z tym interfejsem sq wyposazone w odpowiednie ztgcze RJ-45 z oSmioma sygnatami (zgodnie z ISO
8877), warstwa fizyczna odpowiada 100 BASE-T.

Typ i maksymalna dtugo$¢ wymaganego kabla muszg by¢ zgodne ze standardem IEEE 802.3.

Kazdy przyrzad musi mie¢ inny adres IP, wstepnie ustawiony podczas instalacji. Adres mozna ustawi¢ z panelu
urzadzenia lub za pomocg programu ENVIS-DAQ. Do wykrywania rzeczywistego adresu IP mozna uzy¢ funkcji
lokalizatora.

Ponadto mozna ustawi¢ funkcje DHCP do dynamicznego przydzielania adresow IP.

Wybrane urzadzenia (modele "EE") z wbudowanym przetacznikiem majg dwa takie interfejsy. Drugi interfejs mozna
wykorzysta¢ do podtaczenia innego urzadzenia bez konieczno$ci instalowania zewnetrznego przetacznika.

8.2 Protokoty komunikacyjne
8.2.1 Protokét komunikacyjny KMB

Ten zastrzezony przez producenta protokdt jest uzywany do komunikacji z programem ENVIS.
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8.2.2 Protokét komunikacyjny Modbus-RTU

Aby utatwi¢ integracje przyrzadu z programem uzytkownika, przyrzad jest réwniez wyposazony w protokot
komunikacyjny Modbus - RTU. Szczegétowy opis protokotéw komunikacyjnych mozna znalez¢ w odpowiedniej
instrukcii.

8.3 Wbudowany Webserver

Wszystkie przyrzady ze zdalnym interfejsem komunikacyjnym Ethernet sg wyposazone we wbudowany serwer
internetowy, dzieki czemu zaréwno wszystkie gtéwne zmierzone wartosci, jak i ustawienia przyrzadu mozna
przeglada¢ za pomocg standardowej przegladarki internetowej. Wymaga to odpowiedniego ustawienia parametrow
zdalnej komunikacji przyrzadu i podigczenia go do sieci. Nastepnie w przegladarce internetowej nalezy wprowadzi¢
odpowiedni adres IP przyrzadu, a informacje z przyrzadu pojawig sie jak pokazano na rysunku.
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Rys. . 7.1: Serwer WWW

Actual Data  Oscilograms ~ Harmonics  Electricity Meter ~ Configuration  Operating Manual ~ KMB systems

Printing House - Oscilograms
66

Printing House Main Switchboard SMC 144 2.0.15.3521  10.0.0.108

e o [ o [ o[ o[ e [ o[ = 5] o
6.5 7.1

Upps M 233.4 236.0 241.3 0.0 ls [A] 13.1 17.7
THD,, [%] 2.8 2.6 2.6 - THD, [%] 25.6 13.2 34.5 53.4
euleU2@U3 el o2 @3

ActualData  Oscilograms  Harmonics ~ Electricity Meter ~ Configuration ~ Operating Manual ~ KMB sys

Printing House - Electricity Meter
66

Printing House Main Switchboard SMC 144 2.0.15.3521  10.0.0.108

Electricity Meter Readings

18.3 16.6 8.2 431 Active Energy Impert

0.0 0.0 0.0 0.0 Active Energy Export
EQL [kvarh] 6.8 e 3.0 16.9 Reactive Energy Inductive
EQC [kvarh] 1.2 0.7 0.2 2.0 Reactive Ensrgy Capaci

Gcosgl] 0.957L 0.931L 0.947L 0.946L Average cosg

Actual Data  Oscilograms  Harmonics  Electricity Meter ~ Configuration  Operating Manual  KMB systems

Printing House - Actual Data

Printing House. Main switchboard SMC 144 66 2.0.15.3521  10.0.0.108

Voltages, Currents

U, 0 a1055 a12.8 09,4
U 233.4 2371 2416 0.0
1[A] 13.6 110 6.5 8.5

Active, Reactive and Apparent Power

I|

P k] 2.56 211 1.48 6.15
Q fkvar] 164 1.46 0.22 3.32
s (kval 3.7 2.60 157 7.34

PEL] 0.8 0.8 0.9 0.8

Fundamental Power and Distortion Power:

Py 0601 257 211 148 6.16
Qpy hva] Les 147 0.23 235
D [kval 0.90 0.40 0.498 223
cosp ] 0.84L 0.82L 0.99L 0.88L

Miscellaneous

Frequency [Hz] | Voltage Unbalance (%] | current Unbalance (%] [ overfiowflag | TemperatureTi(=c] | Temperature Te (*c]
26.94 28.0

49.991 1.61
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9. Moduty rozszerzen oprogramowania
uktadowego

Standardowe oprogramowanie uktadowe zawiera okreslone moduty z dodatkowymi funkcjami. Aby wigczy¢ moduty,
nalezy je najpierw aktywowac. W celu uzyskania kodu aktywacyjnego nalezy skontaktowaé sie z dostawcq
urzadzenia lub bezposrednio z naszym dziatem sprzedazy.

9.1 Modut jakoSci zasilania

Przyrzady z wiaczonym modutem PQ mierza wskazniki jakosci zasilania zgodnie z wymaganiami normy EN 50160.
Wiacza on okreslone funkcje analizatora mocy wymagane do monitorowania PQ: Wskazniki migotania,
interharmoniczne i zdarzenia napieciowe okre$lone w normie EN 50160, IEC EN 61000-4-30, -4-7 i -4-15. Modut ten
aktywuje rowniez dodatkowe archiwum - Archiwum Gtéwne PQ, ktdre zawiera zagregowane odczyty wartosci w
wymaganym przedziale czasu. Modut dodaje rowniez archiwum zdarzen napigciowych - PQ Event Archive - ktére
zawiera czas rozpoczecia/zakoniczenia i warto$ci ekstremalne kazdego zarejestrowanego wahania napiecia.

PQEvents (][]
0O «| m [+ max 30.07.2010 20:: (v
Time
Start time[ms] End time[ns] Duatonfns] | Exvremel)] | MnMax[%] | Phasel | typel
02.08 2010 13:57:29.50  02.08 2010 14:02:47.46 00:05:17.9600000 0 03r Power Fail
| 02.08 2010 14:02:58.41  02.08 2010 14:08:48.36 00:05:49.9500000 443.2 192.7 2 Voltage Swell
: 02.08 2010 14:08:48.36  02.08 2010 14:08:48.37 00:00:00.0100000 52.22 22.70 2 Voltage Dip @

Undervolt... | 10msst<... | 100msst... | 200msst... | 500msst... | 1sst<3s 3s=t<20s | 20sst<1... | Iminsst... | t23min
» |852d<90
70=d<85
40=d<70
52d<40
_05d<5

Overvoltag... I 10msst<1...

» [115<d<120
120<d<140
140<d<160
Power Quality E‘[
=1
PQeck [
Drag a column header here to group by that column
[ | [f Ju [ urbalance
Tme v [Stts |Count f100% [f95%  [U1100% |U195%  |U2100% |U295%  [U3100%  [U395%  |unb100% |unb9
Y 032010 Fai 127] 100 00|  s2ws|  wons[EXEE]  oream| eosx%| 606292 100
[ ] J
100% - —a
2 T} | | | [ Mosty
S 9% | j | I Hiweys
[ | ‘ i W
§ 80% | | | e 100% aays
qE) ‘ | ‘ i +evve 95% mostly
70% | |
Pt | ;
o | |
o 60% | i I
€ \ | ‘ ‘
9 | |
g so% 4 % G0N OGN (MOON MGON MO (MG
5 | |
a | |
40% - | |
0% o |
A% -
10% - | | 4
| B
0% L Baman T T T T T
f U @ U3 wb  Haml  Ham2  Ham3  Thdl  Thiz  Th3 Pkl PRz PR3
poueek [P an [PQEvents [PQEvents -evaluation [PQEvent Trend [PQ-0sclogram
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9.2 Modut Ripple Control Signal

Modut RCS (Ripple Control Signal lub napiecie sygnalizacji sieciowej) aktywuje mozliwo$¢ wykrywania, oceny,
dekodowania i przechowywania réznych sygnatéw kontroli tetnieri w monitorowanej sieci energetycznej. Mozna
okresli¢ czestotliwo$¢ sygnalizacji i napiecie progowe telegramu. Sygnaty sg dekodowane i archiwizowane w pamieci
wewnetrznej. W urzadzeniach z wy$wietlaczem poziom sygnatu moze by¢ réwniez wySwietlany na zywo.

3.0 . '
MI&IM@@M!@@@@MZ—W
25 . [r ------ [T ———— —
20 Fooedo }|1 ..... 1[{ e oo oo wwm oo
g 15 Fodeens “ J

05 F-eer {“\J. |
9.3 Modut oscylograméw ogéinych

Modut ten rozszerza mozliwo$ci rejestrowania szczeg6towych zdarzen oscylograficznych w pamieci wewnetrzne;.

Szczegobtowe informacje mozna znalez¢ w nocie aplikacyjnej nr 028 : Ogdlne oscylogramy i trendy.
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200 44 i

\ A
300 Jofodeofof

9.4 Modul gIéwnyMModbUS

To rozszerzenie oprogramowania uktadowego dodaje mozliwo$¢ odczytu i zapisu rejestrow Modbus z jednostek
podrzednych do pamieci. Pozwala to na lokalne przechowywanie danych z prostszych urzadzen podtaczonych do
magistrali RS 485. Modut ten umozliwia tworzenie ztozonych systeméw monitorowania i sterowania przy uzyciu
matych i stosunkowo prostych blokow konstrukcyjnych.

MODBUS RTU
( A saen A _( ( A
3rd party 3rd party
, Modbus Modbus
: ““030‘-20::01 se0000000 Device Device

o LR *re e

LR ELELE [FFEEERER ]
] 0::0::0::0::01 00000000

ETHERNET

SMC 144 as concentrator

Pobrane warto$ci sg przechowywane w pamigci modutu wraz z aktualnym znacznikiem czasu. Zarchiwizowane
odczyty mozna pobra¢ do pliku CEA lub do bazy danych SQL za pomocg ENVIS.Dag lub Online.

Odczyty moga by¢ zarédwno przegladane na wyswietlaczu przyrzadu (na dodatkowych

ekranach w grupie danych rzeczywistych), jak i wizualizowane w programie ENVIS.
Uzytkownicy moga tworzy¢ wykresy, tabele, raporty i inne z tych archiwalnych
12 oo A odczytow.
N SHpATaHEs a0c, Mozliwe jest rowniez zbieranie danych z licznikow energii elektrycznej, wody i gazu,
regulatoréw wspotczynnika mocy, HVAC, GPS, pogody i innych urzadzen
UG EL000 U obstugujacych Modbus.

Szczegbtowe informacje mozna znalez¢ w nocie aplikacyjnej nr 007: Dane Modbus Master na wy$wietlaczu i
serwerze internetowym.

9.5 Modut Ethernet-to-Serial

Modut ES wykorzystuje urzadzenie z wieloma portami komunikacyjnymi jako zdalny koncentrator komunikacyjny
miedzy siecig Ethernet a urzadzeniami podrzednymi podtaczonymi do jednego lub wigcej kanatéw RS 485. Ruch
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danych z sieci Ethernet jest przekazywany do okreslonych przyrzadéw i z powrotem w sposéb przezroczysty, co
upraszcza 0g6lng ztozono$¢ systemu.

9.6 Modut UDP Push

Modut UDP Push (UP) przesyta zdefiniowany interwat wartosci wybranych zmiennych przez interfejs Ethernet
urzadzenia do okre$lonego serwera. Odbiornikiem danych moze by¢ zwykte urzadzenie panelowe z wy$wietlaczem
na drzwiach szafy do wyswietlania biezacych wartosci, jak rowniez publicznie dostepny dedykowany serwer. Modut
UP wykorzystuje prosty otwarty protokét komunikacyjny UDP i nie wymaga zadnych danych przychodzacych
(zapytan) po stronie serwera do przesytania danych.

Modut UP aktywuje réwniez zdefiniowane przez uzytkownika funkcje odczytu wartosci archiwalnych przez Modbus
RTU lub TCP na wybranych urzadzeniach z pamigcig wewnetrzna.

Szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w nocie aplikacyjnej nr 008: Modut UDP Push.

101



;;;;;;;

SMY 13x G3 - Instrukcja obstugi

10. Przykfady potaczen

SMY133 U 400 X/5A - Pofaczenie z przektadnikami praqdowymi o znamionowym
obcigzeniu 5A
Sie¢ TN, bezposrednie pofaczenie w gwiazde ("3Y")

(Il

L1
L2
L3—®

SMY133 S/L 400 X/5A - Potaczenie z wyjsciowymi przektadnikami pradowymi 5A
Sie¢ TN, bezposrednie pofaczenie w gwiazde ("3Y")
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I

Option S:
12 + 24 VDC/AC

Option L:
24 + 48 VDCIAC [ ] [

1A

L1 >

L2 g

L3 L
N

SMY133 U 400 X/333mV - Pofaczenie z nominalnymi wyjSciowymi przekfadnikami
pradowymi 333 mV

Fe Tiol3i[32 [ 13 143 |
[AVI[AVZ N [U1 [ U2 [ U3 |
CAUX V. T VOLTAGE ]

(Il

L1
L2
L3—®

SMY133 U 400 X/333mV - Pofaczenie z wyjsciowymi czujnikami pradu Rogowskiego o
napieciu znamionowym 333 mV wyposazonymi we wbudowane integratory

103



SMY 13x G3 - Instrukcja obstugi
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SMY134 U 400 X/5A AA - Pofaczenie z wyjSciowymi przekfadnikami pradowymi 5A

i monitorowanie pradu szczatkowego
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SYSTEMS

SMY133 ... X/5A - Przyktady potaczen napieciowych i pradowych

Sie¢ TN Sie¢ IT
Bezposrednie pofaczenie w gwiazde ("3Y") Bezposrednie potaczenie Delta ("3D")
AR e e T el o e AT Az T o To ] ETE) Pah AR
01 [12[13] 1 1121314]5](6| g0l 12{13[14 1121314]516
S T 11T 11T
I w111
’ +
L1 P1P2 [s152 S
L2 - L1 —
P1 P2 |s1s2 P1 P2 %
|
L8 P1 P2 L2 P1 P2 [s152
-
i L3 — .
(PEN) P P2
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Sie¢ IT
Bezposrednie potaczenie Aron ("3A")

VOLTAGE
Ul [ U2

[T

1

CURRENT
2.

2[121]122]131]132.

4

o
=

| I

}--

2
o
<8

-
ol PT P2
= S152
]
L3 .
P12
Sie¢ IT

Potaczenie Delta ("3D") przez VT

AUX, V.
AVITAV2[ N

VOL
U1

AGE

CURREN

T

AIT2[121122]131]132

9 |10 [

12

U2 TU3
1

13114

1

2[3]4[516

]

]

—
= P1 P2 %
L2 P1 P2 w
L3 .
P1 P2

Sie¢ TN

Potaczenie Star ("3Y") przez VT

AUX_ V. VOLTAGE
U1

AV1[AVZ| N

U2 U3 |

9

01112113114

i
T2l 2 T[22]13T]
11213141516

— I-H
D00
L1 ﬁ S182
—
L2 P1 P2 %
L3 .
P1 P2
N
(PEN)

Sie¢ IT

Potaczenie delta ("3D") przez VT
(VT do napigcia pierwotnego miedzy linig a siecig\fiedtraiagjecia pierwotnego linia-linia)

AU,
AV1

VOLTAGE
U1 JU2

B
Av2] N U3

9

011 [12]13]H1

CURRENT
[T 22115 T152]
112

314516

]
w000

I

e L
L™
[

| Se—

-
2 i
.
L2
P1 P2 |s12]
-
L3 .
P1 P2
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SMY13x ... - Opcje zasilania

Nalezy zwrdci¢ uwage na maksymalne dozwolone napiecie zasilania danego modelu urzadzenia!

Napiecie linia-neutralne Napiecie linia-linia Zasilanie pradem statym
Zasilanie AC Zasilanie AC
AR O P o] A e R o] e i e
9 (1011 [12]13]14 9 (1011 [12[13]14 9110111211314

J UWAGA MAKSYMALNE DOSTEPNE NAPIECIE " OLARITY FREE

1A TN AN

T

L1 : L1 1+
L2 L2 |
L3 L3
N

(PEN)

SMY 13x / SMP 13x ... RI - Przykfad podtgczenia wejsé/wyjs¢ cyfrowych
12-48 VDC
Digital Output

250 VAC Digital 12-24 VDC
Output (Relay) Digital-Input

5 [ 2
[A+]B-] G | oftAloiBlopAlo2sl 1A 118
DIGITAL I/O
max.
250VAC/5A puse| 100 vDe
max Input 100mA
Lot '5“:",‘\
] 12+24
E‘ 1248 | ve
VvDC

o — :

Other Instrument Other Instrument

L
N
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SMY 13x / SMP 13x ... V - Przykfad podtaczenia wejsé/wyjs¢ cyfrowych

12 - 24 VDC 12 - 24 VDC
Digital Outputs Digital Inputs

F11I2I4

o | ?2 IC
II)IG AL

A+|B-1 G
COM

max. max.

35VDC
100mA

+

LTI
vl [
o0 -

Other Instrument Other Instrument

SMY 13x / SMP 13x ... W - Przyktadowe pofaczenie wejsé/wyjsé cyfrowych

— e

31]32133] [H[2][43]44]4
A+|B-| G| [Fofrodo %1 DR[C
COM R_JUT| [ DIG|INP

Relay Ouputs Digital Inputs
max. 30 VAC / VDC max. 35 VDC
4A 20 mA
polarity free
T [12-24]
TR | VDC
% R |22t N—
VAC/VDC N\
d a
Fan Lamp Other Instrument
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SMY 13x / SMP 13x ... RV - Przyktad potaczenia wejsé/wyjsé cyfrowych

Relay Outputs Digital Outputs Digital Inputs
max. 30 VAC/VDC, 4 A max. 35 VDC, 100mA max. 35 VDC
20 mA

max.
35VDC
100mA

S 1 ;EIL,J_'+
S ® i | [EEE) [W
1 ] U =

Fan Lamp

Other Instrument

Other Instrument

SMY 13x / SMP 13x ... RXI - Przyktadowe pofaczenie wejsé/wyjsé cyfrowych

109



SYsTEmMS

SMY 13x G3 - Instrukcja obstugi

(T
O[EY

Digital Inputs
Relay Ouputs n?ax_ 35 vn%
max. 250 VAC / 30 vDC 20 mA
4A | polarity free
| o 12+24
|| VDC
Fan Beacon ]
Power [ I-o
Supply — |

Other Instrument

SMY 13x / SMP 13x ... AA - Przykfad potqczenia we/wy
1 x wejscie cyfrowe, 1 x RCM, 1 x wej$cie analogowe 20 mA

40 mA AC RCM
Analog Input
12 - 24 VDC 20 mA DC
Digital Input  Analog Input

_l__.l

<3|44]145
AABTA2]

ANALOC:

max. 3 m

max.
5mA

+M2:24]"
vDC

—

Other Instrument

0-40 mAAC

110

0-20mADC

Instrument

Other L_ITJ

4-20 mA current
loop converter

&

Sensor
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SMY13x/SMP13x ... AT - Przyktad potaczenia we/wy
1 x wyjscie cyfrowe, 1 x RCM, 1 x termometr Pt100

20 mA DC
Analog Input
12-24VDC Pt100 Thermometer
Digital Output Analog Input
| — 1 o
1[42]23
TAIIB[Z1T[ASTA2[AG
] NALOG INP!
0-20 mADC max. 3 m
max. I
Pulse| |35VDC Other [T ET|
Input 100mA Instrument I
[HEEN]

i 4-20 mA current Sensor Pt100
== it loop converter Temperature
= 12 - 24 Sensor

VvDC
:
Other Instrument e

SMY 13x / SMP 13x ... DT - Przykfad pofaczenia we/wy
Termometr Pt100

Three-Wire Connection

o,

e 1 — 1

= L2 S |

] Y TN

CON DIO

> - Rt10|

~__| DIO__[T5 - $t100

Two-Wire Connection

Pt100 Pt100
Temperature Temperature
Sensor Sensor

11
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SMY 13x / SMP 13x ... 4 - Polaczenie tgcza komunikacyjnego RS-485

[A+]B-] G | [A+]B-| G |
USB/RS485
A+ ' c
G STk o
B ! <
_PE max. 1200m

Numeracja zaciskow - wejscia pomiarowe | zasilajgce

sygnat Nr zacisku
AV1 9
AV2 10
U1 12
u2 13
u3 14
N "
model "X/5A" model "X/333mV"
111/SN1 1 62
112/SG 2 63
12173812 3 65
122 /1 SG 4 66
131/3SI3 5 68
132/ SG 6 69
141/ Sl4 7 7
142 1 SG 8 72
SP - 61, 64, 67,70
dodatni biegun
zasilania pomocniczego
5V dla czujnikéw pradu
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Numeracja zaciskow - wejscia/wyjscia

Modele RR/RI/ I Modele V/RV /(W) Modele RXI Modele RV / RXI
sygnat | termin. Nie. sygnat termin. Nie. sygnat | termin. Nie. sygnat | termin. Nie.
O1A 15 D1 (RO1) 41 DI1 41 RO5 47
01B 16 D2 (RO2) 42 DI2 42 RO6 48
02A 17 C12 (CO) 43 DI3 43 CO 49
02B 18 D3 (DI1) 44 D4 44
1A 19 D4 (DI2) 45 Cl 45
1B 20 C34 (CI) 46 - 46
Modele DT Modele AA/ AT
sygnat | termin. Nie. sygnat termin. Nie.
D1 41 D1A 41
D2 42 D1B 42
C12 43 IA11 43
T+ 44 IA12 44
T- 45 |A21 / T+ 45
TS 46 1A22 / T- 46
Numeracja zaciskow - Komunikacja
RS - 485 (COM) M-Bus
sygnat Nr zacisku sygnat zacisk nr
A+ [A+27) 28/ 31 M+ 28
B-/B-2%) 29/32 M- 29
G/G2%) 30/33

*) ... dotyczy modeli z dwoma tgczami komunikacyjnymi RS-485
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11. Produkowane modele i oznaczenia
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12. Specyfikacja techniczna

Charakterystyka funkcji zgodnie z norma IEC 61557-12 ed.2
Symbol Funkcja Klasa Zakres pomiarowy | Uwa
ga
P catkowita moc efektywna Inow=1A:0,5 0-14625 W
Inov=5A:0,2
Qa4 Qv | catkowita moc bierna 0.5 0 - 14625 var
Ss, Sy |catkowita moc pozorna Unom< 100 V2 0,5 0- 14625 VA
Unow>=100V: 0,2
E, catkowita energia czynna Inow=1A:0,5 0 - 14625 Wh
Inov=5A:0,2
Eia)ery | catkowita energia bierna 0.5 0 - 14625 varh
E(apa), catkowita energia pozorna Unom< 100 V: 0,5 0 - 14625 Vah
Eapv Unow>=100V: 0,2
f czestotliwosé 0.02 40-70 Hz
| prad fazowy Inom=1A:0,2 0,001-7,5Axc
Inov=5A:0,1
In zmierzony prad neutralny Inow=1A:0,2 0,001 -7,5Aac
Inov=5A:0,1
Inc obliczony prad neutralny Inow=1A"0,2 0,001 - 22,5 Axc
Inov=5A:0,1
"4 napiecie miedzy przewodami Unom< 100 V2 0,5 2-650V ac
neutralnymi Unow>= 100V : 0,2
Unow>=220V : 0,1
U napiecie miedzyprzewodowe 0.5 3,5-1120 Vac
PF4, PFy | wspotczynnik mocy 05 0-1
Py, P | migotanie 5 04-10 1,2)
Vip spadki napiecia 05 2-415 V¢ 2)
Vswi skoki napiecia 0.5 57,7-650 Vac 2)
Vir przepiecia przejsciowe - -
Vint przerwanie napiecia 05 2-22\ac 2)
Vhba asymetria napiecia (amper) 1 0-10% 4)
Vb niezrwnowazenie napiecia 1 0-10%
(ph.&amp.)
Vh harmoniczne napigcia 50 Hz (60 Hz) 2 do 128. (120.) 1)
THDy | THD napiecia (rel. do fund.) 1 0-20 % 1)
THD-Ry | THD napigcia (rel. do RMS) 1 0-20% 1,4)
In harmoniczne pradu 50 Hz (60 Hz) 2 do 128. (120.) 1)
THD, THD pradu (rel. do fund.) 1 0-200 % 1)
THD-R, | THD pradu (rel. do RMS) 1 0-200% 1,4)
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Uwagi :
"RCSII

2)... z opcjonalnym modutem oprogramowania sprzetowego "PQ S

programie ENVIS

;;;;;;;

1) ... zgodnie z IEC 61000-4-7 ed.2.0, IEC 61000-4-15 ed.2.0 3) ... z opcjonalnym modutem oprogramowania sprzetowego

4)... warto$¢ dostepna tylko w

Charakterystyka przyrzadu zgodnie z IEC 61557-12 ed.2

funkcja oceny jako$ci zasilania PQI-S
klasyfikacja zgodnie z par. 4.3
bezposrednie podtaczenie napiecia SD
poditgczenie napiecia przez VT SS
temperatura zgodnie z par. 4.5.2.2 K55

wilgotnos¢ + wysoko$¢ zgodnie z par. 4.5.2.3

< 95% - warunki bez kondensacji

<2000 m

klasa wydajnosci funkcji mocy czynnejlenergii

|NOM= 1A: 0,5
|NOM= 5A; 0,2

Charakterystyka dziatania zgodnie z norma IEC 61000-4-30 ed.3
Funkcja Klasa Niepewno$¢ Zakres pomiarowy Uwagi
czestotliwosé A + 10 mHz 40-70Hz
wielko$¢ zasilania S Udin <100V : % 0,5 % Udin 20-120 % Udin
Udin>=100V: +0,2 % Udin
Udin>=220V: +0,1 % Udin
migotanie S +5 % rdg 04-10 2,4)
lub +£0,05
spadki i wahania S + 0,5 % Udin, 5-120 % Udin 2)
+ 1 cykl
przerwy S + 1 cykl nieograniczony 2)
niewywazenie S +05% 05-10%
harmoniczne S dwukrotnie wyzszy niz 10-100% klasy 3, 1)
napiecia i poziom klasy Il zgodnie z IEC 61000-2-4
interharmoniczne wg. [EC 61000-4-7 ed.2 ed.2
sieciowe napiecie S | dwukrotno$¢ poziomu klasy |l 0 - 20 % udin 1,3)
sygnalizacyjne wg. [EC 61000-4-7 ed.2 fMsv: 100 - 3000 Hz

Uwagi :

1) ...zgodnie z [EC 61000-4-7 ed.2

2) ... z opcjonalnym modutem oprogramowania sprzetowego "PQ S"
3) ... z opcjonalnym modutem oprogramowania sprzetowego "RCS"
4) ... klasa F3 zgodnie z IEC 61000-4-15 ed. 2.0
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Wielko$ci mierzone - Napiecie *)

Czestotliwos¢

fnom- czestotliwo$¢ nominalna 50 /60 Hz

zakres pomiarowy 40-70 Hz

niepewnos¢ 1+ 10 mHz

Napiecie

Unom) upin) - Napiecie znamionowe 57,7 -415 V¢

Wspdtczynnik szczytu przy Unom 2.2

zakres pomiarowy (linia-neutralny) 2-650 Vac

zakres pomiarowy (linia-linia) 3,5-1120 Vac

kategoria pomiarowa 300V CATIII, 600V CATII

state przecigzenie 1200 Vac( Uin)

ggzkic;gzeme szczytowe, 1 2000 Vo) (i)

moc obcigzenia (impedancja) <0,06 VA(Ri =6 MQ)
Niezréownowazenie napiecia

zakres pomiarowy 0-10%

niepewnos¢ pomiaru +1.0

Harmoniczne i interharmoniczne do 128(trzeciegolrzedu (120tzeciesorzedu przy 60 Hz)

warunki odniesienia inne harmoniczne do 200% klasy 3 zgodnie z IEC 61000-2-4 ed.2
zakres pomiarowy 10 - 100 % klasy 3 zgodnie z IEC 61000-2-4 ed.2
niepewnos¢ pomiarowa dwukrotno$¢ poziomu klasy Il wg IEC 61000-4-7 ed.2
THDU

zakres pomiarowy 0-20%

niepewnos¢ pomiaru +1.0

Uwaga *) : Wielkosci i ich niepewno$ci pomiarowe sg wazne dla fnom= 50/60 Hz. Dla fnom= DC - 500 Hz (tryb "The Fixscan"), patrz oddzielna
tabela ponizej.

17




SMY 13x G3 - Instrukcja obstugi

;;;;;;;

Zmierzone wielkosci - prad *)

model "X/5A" "X/333mV"
INoMm (1B) - prad znamionowy 175 AAC | @ 333mV
wspdtczynnik szczytu prz

e yluprzy 1.3 2.1
zakres pomiarowy 0,001 -7,5 nac 0,002 - 0,5 vac
kategoria pomiarowa 150V CAT IlI nieokreslony
state przecigzenie 8 aac 5vac
przecigzenie szczytowe -

przez 1 sekunde, maks.

czestotliwo$¢ powtarzania > 70mc 15 vac

5 minut

moc obciazenia <0,5VA(Ri < 10 mQ) <3 uVA (Ri>100 kQ)

(impedancja)

Niezréownowazenie pradu

zakres pomiarowy

niepewnos¢ pomiaru

+1%rdglub+0,5

Harmoniczne i interharmoniczne do 128(trzeciegolrzedu (120tzeciesorzedu przy 60 Hz)

warunki odniesienia

inne uszkodzenia do 1000 % klasy 3 zgodnie z IEC 61000-2-4 ed.2

zakres pomiarowy

500 % klasy 3 wg IEC 61000-2-4 ed.2

niepewnos¢ pomiaru

Ih <=10% INom : £ 1% INOM

lh >10% INom : £ 1% rdg

THDI

zakres pomiarowy

niepewnos¢ pomiaru

THDI <=100% : 0,6

THDI > 100% : £ 0,6 % rdg

Uwaga *) : WielkoSci i ich niepewno$ci pomiarowe sg wazne dla fyou= 50/60 Hz. Dla fvom= DC - 500 Hz (tryb "The

Fixscan"), patrz oddzielna tabela ponizej.
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SYsTEmMS

Mierzone wielkos$ci - moc, wspoétczynnik mocy, energia *)

Moc czynna / bierna, wspétczynnik mocy (PF), cos ¢ ( PNOM=UNOM X INOM )

warunki odniesienia "A" :
temperatura otoczenia ( tA)
Ul
dla mocy czynnej, PF, cos ¢
dla mocy biernej

23+2°C
U=80-120 % unom, I =1-120 % INOM

PF=1,00

PF =0,00

akt. / reakt. niepewno$¢ mocy

10,5 % rdg £ 0,005 % PNOM

PF i niepewnos$¢ cos ¢

+0.005

warunki odniesienia "B" :
temperatura otoczenia (ta)
Ul

dla mocy czynnej, PF, cos ¢
dlamocy biernej

23+2°C
U=80-120 % unom, I =1 -120 % INOMm

PF>=0,5

PF <=0,87

akt. / reakt. niepewno$¢ mocy

*1 % rdg £ 0,01 % PNOM

Niepewno$¢ PF i cos @

+0.005

dryft temperaturowy mocy

+/- 0,05 % od rgd +/- 0,02 % pNom/ 10 °C

Energia

zakres pomiarowy

odpowiada zakresom pomiarowym Ui |
4-kwadrantowe liczniki energii dla energii czynnej i biernej

niepewnos¢ energii czynnej

Inom= 1A: klasa 0,5S wg EN 62053-22
Inom= 5A: klasa 0,2S wg EN 62053-22

niepewnos¢ energii biernej

klasa 0,5S wg EN 62053 - 24

Uwaga ) : Wielkosci i ich niepewnosci pomiarowe obowigzujg dla fnom= 50/60 Hz. Dla fvou= DC - 500 Hz (tryb

"Fixscan"), patrz oddzielna tabela ponize;.

Tryb "FIXSCAN" - niepewnosci pomiarowe
finom) ustawione na "DC-500"
Zakres czestotliwosci: 350 - 450 Hz

Czestotliwos¢

niepewno$é pomiaru | +0,1 Hz
Napiecie
niepewnos¢ pomiaru | +/- 0,2 % rdg +/- 0,1 % rng

Prad

niepewnos¢ pomiaru | +/-0,2 % rdg +/- 0,1 % g

Moc czynna / bierna, wspétczynnik mocy (PF), cos ¢ ( PNOM= UNOM X INOM )

warunki odniesienia "A"
U, U=280-120 % unom, [ =1 -120 % INom
dla mocy czynnej, PF, cos ¢ PF=1,00
dla mocy biernej PF =10,00
beiul;.n:;epewnosc mocy czynnej / +0,5% rdg + 0,01 % PNOM
Niepewno$¢ PF i cos @ +0.01
warunki odniesienia "B" :
Ul U=80-120 % unom, [ =1 -120 % INom
dla mocy czynnej, PF, cos ¢ PF>=0,5
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SYsTEmMS

dla mocy biernej PF <= 0,87
act. / reakt. niepewno$¢ mocy + 2% rdg £ 0,1% PNOM
PF i niepewnos$¢ cos @ +0.02

Prad szczatkowy / wej$cia analogowe

tryb pracy RCM 20 mADC
zakres pomiarowy 0,01 - 40 maac 0,02 - 22 maDC
szczqtkc’)wy prad roboczy ian zakres 0.1 - 30 maac

ustawien

niepewnos¢ wiasna (tA=23+2°C)

+/-0,1% rdg + +/- 0,02% rng

dryft temperaturowy

+/- 0,03 % rdg + +/- 0,01 % rng / 10 C°

state przecigzenie

1 AAC

przecigzenie szczytowe

6 Aac/ 200 ms, op6znienie powtarzania > 5 sekund
60 Aac/ 20 ms, op6znienie powtarzania > 1 minuta

moc obcigzenia (impedancja)

<0,007 VA (Ri=4 Q)

uwagi

- wejscia pomiarowe nie sg izolowane ani od wewnetrznych obwodéw
przyrzadu, ani wzajemnie, ani od zewnetrznego wejscia temperatury w
modelach AT

- zaciski IA12 1 1A12 (lub T-) sg potaczone wewnetrznie, nie nalezy
podtgczac sygnatdw o réznych potencjatach!

- Maksymalna dtugo$¢ kabla potaczeniowego wynosi 3 metry! W
przeciwnym razie odporno$¢ urzadzenia na zaktocenia elektromagnetyczne
moze ulec pogorszeniu.

Tryb RCM :

- wejscia przeznaczone wytacznie do podtaczenia posredniego - nalezy
zastosowac¢ odpowiedni przektadnik réznicowopradowy (RCT)

- izolacja przektadnika réznicowopradowego musi spetnia¢ wymagania
normy IEC61010-1 dla podwdjnej izolacji CATIII dla obecnego napiecia
sieciowego

- pomiar przemiennych i pulsujacych statych pradéw szczatkowych zgodnie
ze specyfikacjg RCM typu A okre$long w normie IEC 62020

- brak wrazliwo$ci kierunkowej ocenianych pradow szczatkowych

Przyktady przektadnikow réznicowopradowych
Rozmiar okna [mm] , RRCMMAX
Produce N RCT_ratio / IAn :
nt Typ In [A] Srednica Iut? ,x/y lub 20 mADC A [Q] Uwagi
dtugosc
Bender W n.s.* D20-210 600/ 1 10 180 staty rdzen
Gietarka WS n.s.” 20x30 - 80x120 600 /1 10 180 rdzen dzielony
Gigtarka | WF | ns.? L 170 - 1800 600/1 | 01-20 | 8 | |YPRogowsk
rdzen dzielony
MBS DACT n.s.”) D20-120 600/ 1 0.02-20 180 staly rdzen
staly rdzen,
Doepke | DCTRA | 200-300 D35-70 20 mADC 0.3 300 Wyijscie petli
pradowej 20 mADC
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ME | TD | 65630 D 28 - 310 70071 | 00811 1sy staly rdzer
(1an min.)
J&D | BCT | 100-600 D 30- 80 12771 10 10 staty rdzen

n.s. *). .... nie okreslono

Mierzone wielkos$ci - temperatura

Tl - (czujnik wewnetrzny, na warto$¢ pomiarowa wplywa rozproszenie mocy urzadzenia)

zakres pomiarowy -40-80°C
niepewnos¢ pomiaru +2°C
TE - WejScie zewnetrznego czujnika temperatury Pt100 (tylko modele "DT" i "AT")
zakres pomiarowy -50-150°
niepewnos¢ pomiaru +2°C
model "DT" "AT"
- wejscie temperatury zewnetrznej nie
jest izolowane ani od wewnetrznych
obwoddw przyrzadu, ani od wejscia
pradu szczatkowego
- w przypadku przyrzadéw SMP,
- wejcie temperatury zewnetrznej jest | podtaczony sygnat musi by¢ ptywajacy,
odizolowane od wewngtrznych tj. odizolowany od PE
uwagi obwoddéw urzadzenia

- mozliwe potaczenie tréjprzewodowe
lub dwuprzewodowe

- zaciski T- i I1A12 sg potaczone
wewnetrznie, nie nalezy podtaczac
sygnatéw o réznych potencjatach!

- maksymalna diugo$¢ kabla
potgczeniowego wynosi 3 metry! W
przeciwnym razie odporno$¢ przyrzadu
na zaktécenia elektromagnetyczne
moze ulec pogorszeniu.

Napiecie zasilania pomocniczego przyrzadu

model "U" L "§"
znamionowy zakres napiecia pomochiczego 100 - 250 vac 48 vac 24 vac
AC: f=40-100 Hz; DC 100 - 250 vpe 24 - 60 vpc 12 - 30 vbc
zakres napiecia pomocniczego 75 - 275 vac 40 - 53 vac 20 - 27 vac
AC: f=40-100 Hz; DC 75-350 vbc 20 -75vpC 10 - 36 vbC
moc 8VA/4W

przepiecie kat. 300V CATIN 150V CATIII

stopien zanieczyszczenia 2

maksymalna wysokos¢ robocza 2000 m

potgczenie izolowane, bez polaryzacii
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Whbudowane podtrzymanie zasilania (=UPS, tylko modele "UC / LC / SC")

technologia superkondensatory
czas tadowania do peinego natadowania <= 15 minut
czas podtrzymania przy petnym >= 20 sekund

natadowaniu

Model "X/333mV" Whudowany zasilacz pomocniczy dla czujnikéw pradu

potaczenie

nieizolowane (potaczo

ne z wewnetrznym obwodem urzadzenia)

napiecie wyjsciowe

+5vbc + 5%

maksymalne state obcigzenie

60 mADC

prad zwarciowy, maks. czas trwania

ok.

100 mADC, 5 sekund

Wyjscia i wejscia cyfrowe

Wyjscia typu "RO" (przekaznik)

model "RR/RI/RXI" "W /RV"
typ przekaznik, styk N.O.
obcigzenie znamionowe 250 vac/ 30 vbc, 4 A 30 vpc, 4 A
przepiecie kat. 300 V CAT I
Wyjscia typu "DO" (pétprzewodnikowe, opto-MOS)
model "RI/I" "V /DT/AA/AT/RV"
typ Opto-MQOS, bipolarne Opto-MOS, unipolarne
obcigzenie znamionowe 60 vac/ 100 vbc, 100 mA 35 vpc, 100 mA
przepiecie kat. 150 V CAT Il
parametry dynamlczne (wyjscie S0 - kompatybilny
impulsowe) : 50 ms
- czas trwania impulsu 5= 50 ms
- czas trwania przerwy 10 Hz
- maksymalna czestotliwo$¢
Wejscia cyfrowe ("DI")
model "RR/RI/II" Ui DT./. il "W "RXI"
AT
optoizolowany, | optoizolowany, . .
typ dwubiegunowy unipolarny optoizolowany, dwubiegunowy
maksymalne napiecie 100 \c[/zg /160 35 vpe
przepiecie kat. 150 V CAT Il | 150 V CAT Il
napiecie dla "logicznego" 0/ 1 <3 V\?SC/ >10 <3voc/>10vbe
1mAprzy 10V 3mAprzy 10V
prad wejsciowy SmAprzy 24V 13mA@ 24V
10 mA@ 48V 20mA@ 35V
parametry dynamiczne *) :
- czas trwania impulsu/przerwy >=50/50 ms >=0,5/0,5ms
- maksymalna czestotliwos¢ 10 Hz 1 kHz
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Uwaga ) : Limit odpowiadajacy sprzetowi urzadzenia. Rzeczywiste warto$ci zalezg od regulacji filtra oprogramowania
sprzetowego - patrz rozdziat Filtr wejscia cyfrowego.

Inne specyfikacje
temperatura pracy : -20 do 60°C
temperatura przechowywania -40 do 80°C

wilgotnos¢ podczas pracy i
przechowywania

<95 % - Srodowisko bez kondensacji

klasa ochrony (IEC 61140)

i- [0

EMC - odpornos¢

EN IEC 61326-1 ed.3, EN IEC 61000-6-2 ed.4
EN 61000-4-2 ed.2 (6/8 KV)
EN 61000-4-3 ed.3 (10 V/im do 1 GHz)

EN 61000-4-4 ed.3 (1/2 kV)
EN 61000-4-5 ed.3 (1/2 KV)

EN 61000-4-6 ed.4 (10 V)

EN 61000-4-8 ed.2 (100 A/m)
EN 61000-4-11 ed.3

EMC - emisje

EN IEC 61000-6-4 ed.3
EN 55011 ed .4, klasa A (nie do uzytku domowego)

porty komunikacyjne

USB 2.0
opcjonalny RS-485 (2,4 -460 kBd)
Ethernet 100 Base-T / 1000 Base-T (tylko model "EX")

protokoty komunikacyjne

KMB, brama Ethernet do RS-485 (opcjonalny modut FW),
Modbus RTU i TCP, Modbus Master (opcjonalny modut FW),
Serwer WEB, JSON, DHCP, SMTP, SNTP, SNMP, MQTT, TLS,
IEC104 (opcjonalny modut)

wy$wietlacz kolorowy TFT-LCD, przekatna 3,5", 320x240 pikseli
czestotliwos¢ probkowania 57,6 kHz
RTC
doktadnos¢ +/- 2 sekundy na dzien
pojemno$¢ baterii podtrzymujacej > 5 lat (bez podtaczonego napiecia zasilania)
klasa ochrony (IEC 60529)
panel przedni IP 40 ( IP 54 z ostong )
panel tylny IP 20
wymiary
panel przedni 96 x 96 mm
gteboko$¢ zabudowy 80 mm
wyciecie montazowe 92+1x 92*'mm
masa maks. 0,3 kg
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13. Konserwacja, serwis

Przyrzady nie wymagaja zadnej konserwacji podczas pracy. Aby zapewni¢ niezawodne dziatanie, konieczne jest
jedynie spetnienie okreslonych warunkéw pracy i nie narazanie przyrzadu na gwattowng obstuge i kontakt z woda lub
chemikaliami, ktére mogtyby spowodowac uszkodzenia mechaniczne.

Whbudowane ogniwo litowe CR2450 podtrzymuje pamie¢ i obwdd czasu rzeczywistego przez ponad 5 lat bez
zasilania, przy Sredniej temperaturze 20°C i pradzie obcigzenia przyrzadu ponizej 10 JA. Jesli ogniwo jest puste,
konieczne jest wystanie urzadzenia do producenta w celu wymiany baterii.

W przypadku awarii lub uszkodzenia produktu nalezy skontaktowac¢ sie z dostawca pod jego adresem:

Dostawca : Producent :
KMB systems, s.r.o.

Dr. Milady Horakové 559
Liberec VII-Horni Rizodol
460 07 Liberec

Republika Czeska

tel.: +420 485 130 314
email: kmb@kmb.cz
web: www.kmb.cz

Produkt musi by¢ w odpowiednim opakowaniu, aby zapobiec uszkodzeniu podczas transportu. Wraz z produktem
nalezy dostarczy¢ opis problemu lub jego objawow.

W przypadku naprawy gwarancyjnej nalezy przestac karte gwarancyjng. W przypadku naprawy pozagwarancyjnej
nalezy dotgczy¢ zlecenie naprawy.
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SYSTEMS

K M B systems, s.r.o.

Dr. Milady Horakové 559

Liberec VII-Horni RGZodol
460 07 Liberec, Republika Czeska

tel.: +420 485 130 314

e-mail: kmb@kmb.cz
web: www.kmb.cz
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Zastrzega sie mozliwo$¢ zmian. Aktualng wersje niniejszego dokumentu mozna znalez¢ na stronie internetowej producenta
pod adresem http://www.kmb.cz/.
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